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1. ATevo - Monofasica — Grupo |

we HINDLEPOWER

Serie ATevo
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bateria flotante avs 1:‘3’0 fg”\‘?;‘.t:“
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| AT SERIES BATTERY CHARGER |
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Complete su garantia de 5 afios
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https://www.hindlepowerinc.com/media/8d84537334eca42/jf5001-00proforma.pdf

1.1. Garantia de 5 anos

GARANTIA DE
CINCO ANOS ;

[Se aplica solo a producto(s) entregado(s) en los Estados Unidos y Canada]

Detalles de producto

Modelo de cargador de bateria:

Cddigo de pedido de fabrica:

Numero de serie del cargador de bateria:

Fecha de envio:

Fecha energizado:

M Garantia estandar

Se garantiza que este producto estard libre defectos en materiales y mano de obra durante un
periodo de cinco (5) afios desde la fecha de fabricacion.

Durante el periodo de vigencia de la garantia: las partes, los conjuntos o los componentes que
se consideren defectuosos se repararan o reemplazaran a opcion del fabricante, sin cargo. El
comprador/cliente u operario del producto pagara todos los costos relacionados con la
extraccion, la reinstalacién y el transporte. La evaluacién, la reparacién o el reemplazo de
cualquier parte defectuosa son FOB de la fadbrica del fabricante.

Esta garantia no cubre partes o productos daffados debido al abuso o uso indebido, segun lo
determinado por el fabricante. Los elementos accesorios o adicionales tienen solo la garantia
de su fabricante correspondiente. Los elementos consumibles (como fusibles y condensadores
electroliticos), que se desgastan en condiciones normales de uso, no estan especificamente
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cubiertos por esta garantia estandar. Todo dafio indirecto causado por diagndsticos o
reparaciones realizados por un tercero que no sea el personal autorizado por el fabricante no
esta cubierto por esta garantia.

O Garantia extendida de repuestos

La garantia extendida del fabricante incluye todos los elementos segln se mencionan en la
‘Garantia Estandar’ y segun se describieron previamente, ademas de los costos razonables por
flete de entrada y salida relacionados con un reclamo de garantia de las partes. Dichos costos
por flete se basan solo en las tarifas estdandares de UPS o un transportista comun, seguin
corresponda. Comuniquese con su representante de ventas para obtener mas informacién y los
precios relacionados con la garantia extendida de repuestos.

U Garantia extendida de 25 anos de

las partes magnéticas
(igual al 5% del precio de compra original)

La garantia de por vida (limitada a 25 afios desde la fecha de envio) cubre los componentes
electromagnéticos importantes del cargador de bateria (transformador T1, inductor L1 e
inductor L2), segun corresponda. Cubre el 100% del reemplazo de todo componente magnético
cubierto que falle durante el uso normal. El abuso, la negligencia y el dafio causado por fuentes
externas o la aplicacién inadecuada anulardn esta garantia y la dejaran sin validez. El
fabricante se reserva el derecho de tomar la decisién final sobre la aplicaciéon de esta garantia.
El fabricante serd responsable de los costos relacionados con el flete de entrada y salida de los
componentes magnéticos cubiertos por esta garantia (T1, L1 y L2).

Los costos por flete se basan solo en las tarifas estdndares de UPS o un transportista comun,
segun corresponda. Los costos relacionados con la extraccién o reinstalacién de los
componentes magnéticos cubiertos por esta garantia serdn responsabilidad del comprador/
cliente u operario del producto. Comuniquese con su representante de ventas para obtener
mas informacién y los precios relacionados con la garantia extendida de las partes magnéticas.

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 6 de 248
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* Las solicitudes para devoluciones o reclamos de garantia se deben hacer a
través de las instrucciones y la asignacion de la Autorizacion de devoluciéon de
material (Return Material Authorization, RMA) del fabricante. Comuniquese con
su representante de ventas para obtener mas informacién y los precios
relacionados con las devoluciones y los reclamos de garantia. No se aceptardn
las devoluciones que no sigan este procedimiento.

La eleccion de cualquiera de las garantias extendidas ofrecidas arriba se debe hacer
conforme a los términos de la garantia estandar inicial.

Last modified: 19 September 2022
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2. Sequridad

TEMAS DE LA SECCION

Leyenda de los simbolos de

A PELIGRO |y l

equipo

©1968 HCS, Inc. 200-748.0241 No. 6010B.1SO A cU I DADO w
PRECAUCIONES

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 8 de 248
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2.1. Leyenda de los simbolos de

seguridad

! INSTRUCCIONES DE SEGURIDAD: LEALAS Y RESPETELAS PARA EVITAR LESIONES

GRAVES O LA MUERTE

SiMBOLO

APELIGRO

A\ CUIDADO |

AVISO
©

2

Sy

Bl

A\

AN

Copyright HindlePower Inc. 2021

SIGNIFICADO

Situacién de peligro inminente que, de no evitarse, PROVOCARA
la muerte o una lesién grave.

Situacidon de peligro potencial que, de no evitarse, podria
provocar la muerte o una lesién grave.

Situacién de peligro potencial que, de no evitarse, podria
provocar una lesién menor o moderada (p. €j., guemaduras
menores, hematomas debido a los puntos de pellizco, irritacién
menor por sustancias quimicas). También puede usarse para
advertir sobre practicas no seguras.

Informacién importante no relacionada con lesiones personales
(p. ej., mensajes relacionados con dafos en equipos o0 a la
propiedad).

Se requiere BLOQUEO y ETIQUETADO antes de realizar el servicio.

LA VENTILACION ES OBLIGATORIA. Mantenga, al menos,

6 in /152 mm de circulacién de aire en todas las superficies con
ventilaciéon para enfriamiento. Proporcione espacio libre suficiente
para permitir la apertura del panel frontal para el servicio.

Consulte el manual.

ALERTA DE SEGURIDAD. Indica que existe una situacién de
peligro. PARA REDUCIR EL RIESGO DE LESIONES O LA MUERTE,
consulte los documentos adjuntos, y siga todos los pasos o
procedimientos seguln se indican.

VOLTAJE ALTO PELIGROSO dentro del gabinete del producto.

PARA REDUCIR EL RIESGO DE INCENDIO O DESCARGA ELECTRICA,
no intente abrir el gabinete o acceder a areas donde no se le
indica que lo haga. SOLO PERSONAL DE SERVICIO CALIFICADO

Pagina 9 de 248
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DEBE REALIZAR EL SERVICIO.

Proporcione, al menos, 3 minutos para que los componentes
internos se descarguen hasta un nivel seguro luego de haber
3MIN blogueado y etiquetado, para evitar la exposicién a VOLTAJE ALTO
PELIGROSO.

>

iPELIGRO! Riesgo de arco eléctrico (solo para unidades ATevo con
voltaje de entrada superior a 416 VCA)

GAS EXPLOSIVO que las baterias pueden producir durante el
funcionamiento normal. Prohibido fumar, usar [lama abierta o
crear arcos cerca del equipo ATevo o la bateria.

No opere el equipo sin todas las protecciones o cubiertas en su
lugar.

® pp P

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 10 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

2.2. Ejemplos de uso inadecuado del
equipo

Y Eluso del equipo de una manera no especificada por el fabricante puede afectar
la proteccién proporcionada por ATevo y producir LESIONES GRAVES O LA
MUERTE

SIMBOLO EJEMPLO

@ No use el equipo para ningun propdsito que no esté descrito en este manual.

@ No opere este equipo sin todas las protecciones o cubiertas en su lugar.

No opere este equipo con ninguna fuente de alimentacién que no coincida con el
voltaje nominal indicado en el equipo. Consulte la Etigueta de identificacion del
fabricante para ver los requisitos de funcionamiento.

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 11 de 248
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2.3. PELIGROS

APELIGRO

! Situacién de peligro inminente que, de no evitarse, PROVOCARA la muerte o una
lesién grave.

SIMBOLO INSTRUCCION

No toque las partes sin aislamiento del equipo ATevo, especialmente las conexiones de
entrada y salida, dado que existe la posibilidad de descarga eléctrica.

Durante el funcionamiento normal, las baterias pueden producir GAS EXPLOSIVO.
Prohibido fumar, usar llama abierta o crear arcos cerca del equipo ATevo o la bateria.

>R B

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 12 de 248
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2.4. ADVERTENCIAS

! Situaciéon de peligro potencial que, de no evitarse, podria provocar la muerte o
una lesién grave.

MBOLO INSTRUCCION

—

S

No instale el equipo ATevo en el exterior o en espacios hiumedos, a menos que esté
=== equipado especialmente para ese entorno.

>

Quitese todas las joyas (relojes, anillos, etc.) antes de proceder con la instalacién o el
=== servicio para evitar peligros de descarga eléctrica.

>

No opere ATevo con ninguna fuente de alimentaciéon que no coincida con los voltajes
nominales de CA y CC especificados. Para ver los requisitos de funcionamiento,
consulte la calcomania de la placa de datos que se encuentra en el panel externo.

B>

il
[
il
i

No opere el equipo ATevo sin la carcasa de seguridad u otras protecciones
suministradas extraidas o instaladas incorrectamente.

No opere el equipo ATevo si ha sido dafiado de algin modo. Consulte al personal de
servicio calificado.

i
[l
i

y
i i
H E
N

Antes de usar el equipo ATevo, lea todas las instrucciones y notas
preventivas que se encuentran en: a) este equipo, b) la bateria y c) otros equipos que
se usaran junto con el equipo ATevo

No use el equipo ATevo para NINGUN propdsito que no esté descrito en este manual.

APAGUE el equipo ATevo antes de conectar o desconectar la bateria para evitar
peligros de descargas eléctricas, arcos eléctricos, quemaduras o dafios en el equipo.

Desenergice y bloquee todas las fuentes de alimentacion CA y CC del equipo ATevo
antes del servicio.

|
op 3

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 13 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

A No desensamble el equipo ATevo. Solo personal de servicio calificado debe realizar las

reparaciones. El reensamblado incorrecto podria resultar en explosiones, descargas
A eléctricas o incendios.

Last modified: 5 October 2022
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2.5. PRECAUCIONES
| A CUIDADO |

Situaciéon de peligro potencial que, de no evitarse, podria provocar una lesién
menor o moderada (p. ej., quemaduras menores, hematomas debido a los
puntos de pellizco, irritacién menor por sustancias quimicas). También puede
usarse para alertar sobre practicas inseguras.

o=

SIMBOLO INSTRUCCION

< Mantenga, al menos, 6 in / 152 mm de circulacién de aire en todas las superficies con
== ventilaciéon para enfriamiento. Proporcione espacio libre suficiente para permitir la
apertura del panel frontal para el servicio.

@ Este manual contiene instrucciones importantes de seguridad y funcionamiento y, por
il lo tanto, debe guardarse en un lugar de facil acceso.
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3. Recepcion y montaje

B - - - T
s HINDLEPOWER

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=6&end=62

TEMAS DE LA SECCION

Recepcidén y almacenamiento del equipo ATevo

Desembalaje e inspeccién del equipo ATevo

Informe de dafos y devoluciones

Traslado del equipo ATevo

Montaje del equipo ATevo

* Descargue nuestra Hoja de configuracidn rapida para acceder a una lista de

verificacién en la que encontrara instrucciones graficas de ubicacién, cableado,
encendido y configuracién.
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3.1. Recepcion y ailmacenamiento del
equipo ATevo

Almacenamiento del equipo ATevo

Si almacena el equipo ATevo durante mas de algunos dias antes de la instalacién, almacénelo
en su contenedor de envio original en un entorno seco con temperatura controlada. Las
temperaturas ambiente de 0 a 122 °F / -18 a 50 °C son aceptables.

Debido a la vida util limitada de los condensadores de filtro de CC cuando no estan en
funcionamiento, el almacenamiento no debe superar los dos (2) afos.

Recepcion del equipo ATevo

El fabricante no asume ninguna responsabilidad por dafos durante el transporte y la
manipulacién. Por lo tanto, inmediatamente después de la recepcidn del equipo ATevo (o
productos relacionados), desembale e inspeccione en busca de dafos o partes faltantes
(Seccién 3.2), e informe los problemas encontrados (Seccién 3.3).
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3.2. Desembalaje e inspeccion del
equipo ATevo

Con cuidado, retire todos los materiales de envio del equipo ATevo y guardelos hasta
cerciorarse de que no haya dafos en el equipo. Retire el equipo ATevo de la plataforma de
envio. Inspeccione en busca de posibles dafios, usando la lista de verificacién de abajo. Si
encuentra dafos, siga las instrucciones de la Seccién 3.3 para informarlos de manera
adecuada.

Lista de verificacion para la inspeccion

» El exterior e interior del gabinete no estédn dafiados ni abollados.

* No hay dano visible en los componentes exteriores e interiores.

* Los componentes internos estan firmes.

* Las placas de circuito impreso estan apoyadas de forma segura en los separadores.
* El hardware estd ajustado.

* Las terminaciones del cableado estan firmes.

* El manual del usuario estd incluido.

* Todos los elementos de la lista de embalaje estan incluidos.
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3.3. Informe de danos y devoluciones

Informe de daihos o partes faltantes

Si observa dafos o hay partes faltantes, informe a la persona encargada de la entrega y anote
en todas las copias del recibo del transportista antes de firmar. Si a esto lo observa después de
la entrega, informe al transportista de inmediato y solicite una inspeccién. El fabricante no
asume ninguna responsabilidad por dafios durante el transporte y la manipulacién. Si los
productos requieren una inspeccién por parte del fabricante (o devolucién a este),
comuniquese con su representante de ventas para obtener mas instrucciones.

Devolucion de equipo danado

El material devuelto se debe embalar conforme a las regulaciones de envio. De ser posible, se
prefiere el uso de todos los materiales de envio originales. Marque el exterior del contenedor
de envio con el numero de la Autorizacion de devolucién de material (RMA) del fabricante.
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3.4. Traslado del equipo ATevo

Identificacion del peso de la unidad

Una vez que haya determinado que el equipo ATevo no esta dafado, identifique el peso de la

unidad usando la tabla de abajo.

Peso ATevo por Modelo

Valor nominal de amperios

Voltaje de salida
6 ACC 12 ACC

33 1lbs 33 1Ibs
24 VCC

15kg 15kg

83 Ibs 96 Ibs
48 VCC

38kg 44 kg

97 Ibs 125 Ibs
130 VCC

44 kg 57 kg

128 Ibs 193 Ibs
260 VCC

58 kg 88 kg

16 ACC
88 Ibs
40 kg
112 Ibs
51 kg
125 Ibs
57 kg
N/A

N/A

20 ACC 25 ACC
101 Ibs 101 Ibs
46 kg 46 kg
108 Ibs 108 Ibs
48 kg 48 kg

193 Ibs 193 Ibs

88 kg 88 kg
N/A N/A
N/A N/A

El gabinete del equipo ATevo no tiene argollas de elevacién superiores para el traslado. Mueva
el equipo ATevo usando un montacargas y la plataforma de envio suministrada. Usando una
eslinga de alta resistencia o un elevador de tijera, eleve el equipo ATevo para el montaje en

pared o en bastidor.
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3.5. Montaje del equipo ATevo

Monte el equipo ATevo de forma que pueda acceder facilmente a los disyuntores de entrada de
CA (CB1) y de salida de CC (CB2) en el panel frontal. Elija entre los siguientes métodos de
montaje:

1. Montaje en pared: estilo 5054
2. Montaje en el piso: estilo 5054
3. Montaje en bastidor: estilo 5054
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3.5.1. Montaje en pared (estilo: 5054)

El montaje en pared es el método estandar para instalar el gabinete estilo 5054. Cuando monte
el equipo ATevo en la pared, tenga presente lo siguiente:

1. Consulte el plano esquematico del gabinete estilo 5054”:https://www.hindlepowerinc.com/
media/8d84537135b2cb1/je5251-00.pdf

2. La pared debe ser lo suficientemente resistente para soportar el peso del equipo ATevo de
forma adecuada, ademas del factor de seguridad. Consulte la Tabla de pesos en la
Seccion 3.4: Traslado del equipo ATevo. El peso de su equipo ATevo puede ser diferente
segun las caracteristicas, las opciones y los accesorios que se pidieron con la unidad.

3. Seleccione las entradas del conducto teniendo en cuenta el cableado de entrada de CAy
de salida de CC planificado. Mediante el uso de piezas desmontables prefabricadas en los
lados o en la parte inferior del gabinete, se puede extraer el recubrimiento del gabinete
para el servicio interno sin desmontar el equipo ATevo de la pared.

4. Requisitos de la ubicacion:

a. Libre de goteos y salpicaduras. Si la caida de particulas o liquidos es un problema,
instale un accesorio de protecciéon contra goteo NEMA tipo 2.

b. Temperatura entre 0y 122 °F /-18 y 50 °C, con una humedad relativa entre 0% y
95% sin condensacion.

c. Libre de materiales inflamables o explosivos.

d. Con, al menos, 6 in /152 mm de circulaciéon de aire en todas las superficies con
ventilacién para enfriamiento.

e. Con, al menos, 36 in /914 mm de espacio libre frontal para el funcionamiento y el
mantenimiento.

PROCEDIMIENTO

Instale en la pared cuatro (4) pernos de anclaje de 0.25 in / 6.4 mm (no suministrados) con
capacidad nominal para soportar el peso del equipo ATevo, ademas de un factor de seguridad
minimo de dos (2). Coloque el equipo ATevo sobre los pernos de anclaje, agregue los herrajes
de montaje apropiados y ajuste de forma segura. Consulte los siguientes graficos para ver los
patrones y las especificaciones de montaje en pared del equipo ATevo.

Montaje en pared: Gabinete estilo 5054
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3.5.2. Montaje en el piso (estilo: 5054)

Para instalar el equipo ATevo sobre una superficie horizontal, el gabinete estandar no necesita
modificaciones, pero se requiere un accesorio de montaje especial para piso. El kit incluye un
juego de soportes de montaje que elevan la parte superior del equipo ATevo, aproximadamente
47 in / 1194 mm por encima del nivel del piso, con provisiones para el anclaje en el piso. El kit
también incluye los herrajes apropiados y las instrucciones de instalacién para el
procedimiento de montaje en el piso.

Cuando monte el equipo ATevo en el piso, tenga presente lo siguiente:

1. Ubique los orificios de los pernos de anclaje, al menos, a 4.25 in /108 mm de la pared
para dejar un espacio libre detras de los soportes de montaje.

2. Seleccione las entradas del conducto, teniendo en cuenta el cableado planificado de
entrada de CA y de salida de CC. Mediante el uso de piezas desmontables prefabricadas
en los lados o en la parte inferior del gabinete, se puede extraer el recubrimiento del
gabinete para el servicio interno sin desmontar el equipo ATevo del soporte de piso.

3. Requisitos de la ubicacién:

a. Libre de goteos y salpicaduras. Si la caida de particulas o liquidos es un problema,
instale un accesorio de proteccién contra goteo NEMA tipo 2.

b. Temperatura entre 0y 122 °F /-18 y 50 °C, con una humedad relativa entre 0% y
95% sin condensacion.

C. Libre de materiales inflamables o explosivos.

4. Con, al menos, 6 in /152 mm de circulacién de aire en todas las superficies con
ventilacién para enfriamiento.

5. Con 36 in /914 mm de espacio libre frontal para el funcionamiento y el mantenimiento.

PROCEDIMIENTO

Instale en el piso cuatro (4) pernos de anclaje de 0.25 in / 6.4 mm (no suministrados) con
capacidad nominal para soportar el peso de la unidad, ademas de un factor de seguridad
minimo de dos (2).

Ensamble el accesorio de montaje en piso, en los pernos de anclaje como se muestra. Coloque
el equipo ATevo sobre los montantes verticales, agregue los herrajes de montaje apropiados y
ajuste.

Consulte los siguientes gréaficos para ver los patrones de montaje en el piso y el drea que
ocupa el gabinete.

Montaje en el piso: Gabinete estilo 5054
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3.5.3. Montaje en bastidor (estilo: 5054)

El equipo ATevo se puede instalar en la mayoria de los bastidores de relés de 23 in /584 mmy
de 24 in / 610 mm, con una distancia entre orificios en cumplimiento con la norma EIA. Para el
montaje en bastidor, el gabinete del equipo ATevo no necesita modificaciones, pero se requiere
un kit especial. El kit incluye dos (2) soportes de montaje, los herrajes apropiados y las
instrucciones de instalacién para el procedimiento de montaje en bastidor.

Cuando monte el equipo ATevo en un bastidor, tenga presente lo siguiente:

1. El bastidor debe ser lo suficientemente resistente para soportar el peso de la unidad de
forma adecuada. Consulte la Tabla de pesos en la Seccién 3.4: Traslado del equipo ATevo.
2. Seleccione las entradas del conducto de manera que el conducto planificado de entrada
de CA y de salida de CC sea accesible luego del montaje en bastidor. Tenga en cuenta las
piezas desmontables prefabricadas estdndar del conducto en los lados, la parte superior y
la parte inferior de los gabinetes.
3. Requisitos de la ubicacién:
a. Libre de goteos y salpicaduras. Si la caida de particulas o liquidos es un problema,
instale un accesorio de protecciéon contra goteo NEMA tipo 2.
b. Temperatura entre 0y 122 °F /-18 y 50 °C, con una humedad relativa entre 0% y
95% sin condensacion.
c. Libre de materiales inflamables o explosivos.
4. Con, al menos, 6 in /152 mm de circulaciéon de aire en todas las superficies con
ventilacién para enfriamiento.
5. Con 36 in /914 mm de espacio libre frontal para el funcionamiento y el mantenimiento.

PROCEDIMIENTO

Para montar el equipo ATevo en un bastidor, primero instale los soportes de montaje en el
bastidor, usando los herrajes adecuados (no suministrados). Segundo, monte el equipo ATevo
sobre los soportes instalados, usando los herrajes suministrados del kit. Proporcione, al menos,
6 in /152 mm de circulacién de aire por encima y por debajo del equipo ATevo para
enfriamiento. Consulte los siguientes

graficos para ver las configuraciones de montaje en bastidor.

Montaje en bastidor: Gabinete estilo 5054
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4. Cableado

B - - - e
s HINDLEPOWER

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=6&end=62

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=39&end=82

TEMAS DE LA SECCION

Diagrama mecanico

Extraccién de la carcasa de seguridad

Equipo ATevo con voltaje de entrada seleccionable: opcional

Conexiones de entrada de CA

Conexiones de salida de CC

Deteccién remota de voltaje

Cableado de la alarma comun del equipo ATevo

Cableado de relés en la placa de E/S auxiliar
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[ | n mpen ion temperatur

[ | t r muni ion

«¥s Descargue nuestra Hoja de configuracién répida para acceder a una lista de
verificaciéon en la que encontrard instrucciones gréaficas de ubicacién, cableado,
encendido y configuracién.
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4.1. Diagrama mecanico

El equipo ATevo tiene el siguiente disefio mecanico y diagrama de cableado impresos en
serigrafia en la cubierta protectora interna de Plexiglas patentada.
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Haga clic en el nombre de los componentes individuales para obtener informacién detallada y
una vista de primer plano:

Al-Placa de control principal
Se muestra en la parte superior derecha de la serigrafia. Montada en la puerta del panel frontal
del equipo ATevo. Contiene la pantalla, botones e indicadores de alarma, y esta a cargo de los
controles del cargador de la bateria.
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A2-Placa de alimentacién
Se muestra en la parte inferior

MAMN CONTROL CARD VIEWED FROM BACK OF DOOR

izquierda de la serigrafia. Montada en el disipador térmico en el

lado izquierdo del equipo ATevo. Contiene la mayoria de las conexiones electrénicas de
potencia, y los bloques de terminales para las opciones de sensor remoto y compensacion de

temperatura de la bateria.
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A4-Placa de E/S auxiliar
Se muestra en la parte superior izquierda de la serigrafia. Sujetada con pernos al disipador

térmico en el lado izquierdo, arriba de la placa de alimentacién. Se conecta directamente en la
placa de alimentacién (A2).
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* seis (6) relés, cuatro (4) entradas binarias y cuatro (4) entradas analégicas

* los relés se pueden configurar para que indiquen el estado de seis (6) alarmas o
puntos de estado diferentes

¢ las entradas binarias aisladas de forma independiente se pueden configurar para que
informen el estado ON/OFF (APAGADO/ENCENDIDO) de cuatro (4) controles

* las entradas analdgicas incluyen el escalado de entrada y pueden informar el estado
de cuatro (4) controles analdgicos que dependen de la barra de bus de CC

A7-Placa del condensador de filtro
Se muestra cerca de la parte superior izquierda de la serigrafia. Sujetado con pernos a la parte
superior de la placa de alimentacién (A2). Los condensadores (C1x) filtran las ‘fluctuaciones’
de la salida de CC.

AT Filter
Board
DANGER
HIGH VOLTAGE
pos@Q Ones (ENS036-52)
1

A9-Placa MOV del supresor de sobretensiéon de CA
Se muestra a la izquierda del disyuntor de CA (CB1) en la serigrafia. Montada en la parte
superior izquierda del soporte del disyuntor. Contiene filtrado y supresor de sobretensién de
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entrada de CA. Estd ubicado para facilitar el acceso, la examinacién y el reemplazo en caso de
que ocurra un evento transitorio de entrada.
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A10-Sonda remota de temperatura: opcional
La sonda (A10) de compensacién de la temperatura de la bateria, o ‘“TempCo’, contiene un
termistor en un médulo de epoxi. Cuando se utiliza, esta sonda se instala sobre la bateria y se
conecta a la placa de alimentacién (A2) en TB8.
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=
2o E Corro | J104 L1 -_
Tempco Zomos @].
L ®
connected = v1|Q
here 2 £ - v2|Q
\ £ [ E A8 DC POWER
L =n SUPPLY oo | CB2NEG Q| [F—
g lomal Jtot cB2pPos|§)| |p—
% e % (JZ% ;gu [} 8 (@] 83 S
E2BS =1 ® = @ = =

Al2-Adaptador de comunicacién serial
Se muestra arriba del adaptador de comunicacién Ethernet (A22) en la serigrafia. Se pueden
conectar hasta tres (3) placas de adaptadores de comunicacién serial (A12) en la placa de
control principal (A1) en las ubicaciones P10, P11 y P12. Esta opcién admite los protocolos
DNP3 y Modbus, y se puede configurar para que admita conexiones RS-232 de 2 o0 4 hilos, o
conexiones RS-485 de 2 o 4 hilos.
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Al3-Adaptador de comunicacién de comparticién de cargas forzadas
Montado de manera similar al adaptador de comunicacién serial (A12).
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RXDNRA[-)
THOITA ()
CTSRB (+)
RTSTH {+)
GND
ESHIELD

15|
A12 Serial

Adapter
(ENE034-#)

|

RXINRA(-)
TXDITA ()
CTSIRE (+)
RTSMTH {+)
GND
SHIELD

M
A12 Serial
Adapter

(ENS03-28)

|

RXIVRA(-)
TXDTAH
CTEIRB (+)

Adapter

P
A12M3 Serial |:

A2l Ethemet
Adapter

RXDRA () []
TAOMAL) [ M
CTSRBE{+) [ | A12 Serial
RTSTE(+) [ | Adapter
GND
SHELD [ | (ensossss)
RXDIRA() [] _
THDMA() [ P1
CTSRB(+] | | A12 Serial
FT&TB(+) | | Adapter
GND
SHELD [ | (ewsoasssy
RXDRA () [] ~
TXDITA() P1
cTsaﬂﬂH [ ] ﬂﬂﬂ&erial
RTSTB (+; a
GND [ per
SHELD [ | (ewsoadss)

P
AZ? Ethernet
Adapter

(ENS035-)

A22-Adaptador de comunicacién Ethernet
Se muestra directamente en la parte inferior izquierda de la placa de control principal (Al) en
la serigrafia. Se conecta a la placa principal en P13. Admite los protocolos DNP3 y Modbus a
través de la conexién Ethernet 10/100 de cobre.
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RXDRA() [
THOMAL) [ Pt
CTSRB(+) [| A12 Serial
RTSMB(+) [ ] Adapter
GND
SHELD | | (ensosess)
RXDRA() [
TXDTA() [ Pl
CTSRB(+) [ | A12 Serial
RTEME(+) | | Adapter
GND
SHELD [ | (ensosss)
RXDIRAL) [
TXDITAL) []
CTSRB (+) [ M!HBSEMI
RTSTE(+) [ | Adapter
GND
SHIELD ||
P
A2?2 Ethernet
Adapter
H
(ENS035-5%)

C2-Condensador de filtro del eliminador: opcional
Se muestra abajo de la placa de alimentacién en la serigrafia. Montado en la parte inferior
izquierda abajo de la placa de alimentacién. Proporciona el filtrado adicional de las

fluctuaciones, necesario para la opcién de ‘eliminador filtrante’.

_|_

CB1-Disyuntor de entrada de CA

= m ] E'};;- e} I 1 T T U
JHEIN N |

TP4

OUTPUT r— ]

Pos ) C2 Eliminat

GROUND iminator
(—D Capacitor

TP3

OuUTPUT

NEG

Ubicado en el centro del equipo ATevo, aproximadamente, a un tercio de la parte inferior.

Protege el cableado de CA del equipo ATevo y se puede usar para desconectar una fuente de

CA.
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MAN CONTROL CARD VIEWED FROM BACK OF DOOR

AC INPUT VOLTAGE SELECTION
(OPTION NOT AVAILABLE ON SINGLE INPUT UNITS)

L,

Y1

Y2

suuoysuel] ||

USE BOTH JUMPERS WHEN MAKING SELECTIONS

l(—)( Hi H3 H2 H5 B4 H2 Hi H3 H2 H5 1 12 H1 H3 HZ HS H4 HZ
®\J®®®® EEEFEENEEEREEERNEEEEEE
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®®®®®® 120 Vac INPUT 208 Vac INPUT 240 Vac INPUT
_ weurmewemes  AC INPUT
@, O Q| L1/ Line
O O| L2 I Neutral
A e Q]  oumrsmmesce  DC OUTPUT

O

CB2 NEG

CB2 POS

22[Q] |

=

8]

O

O
Ll ] I —T—
CONTACTS

CB2-Disyuntor de salida de CC

@ Negative
@ Positive

USE COPPER CONDUCTOR ONLY
STRIP WIRE INSULATION 1/Zn
TORQUE SCREWS TO 3 inb

Ubicado en la parte inferior central del equipo ATevo. Protege el cableado de CC del equipo
ATevo y se puede usar para desconectar el equipo ATevo de carga(s) de CC de la bateria o el

sistema.

MAM CONTROL CARD VIEWED FROM BACK OF DOOR

AC INPUT VOLTAGE SELECTION
(OPTION NOT AVAILABLE ON SINGLE INPUT UNITS)

L

Y2

suuoysuel] ||

USE BOTH JUMPERS WHEN MAKING SELECTIONS

CB2 NEG

(][] [ ][]

CB2 POS

229 ]

=3

lr)( Hi HO H2 HS 14 H2 Hi HO H2 H5 1 H2 H1 H3 HZ H5 H4 HE
®Q®®®® GE REEEEEEEREEE N EEEEEE
H1|H3|H2|HS | H4 H2 PEEEEE oocc% EEEEEE
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e WFUT BREAKER CE1 AC INPUT
o O O| L1 7 Line
) )| L2 ! Neutral
o s |Q|  oumurssmescs2 ~ DC OUTPUT
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O O @ Positive
L e ) e —T—

CONTACTS

L1-Inductor de filtro principal

USE COPPER CONDUCTOR ONLY
STRIP WIRE INSULATION 1/Zin
TORQUE SCREWS TO 3 inb

Se muestra en el centro de la serigrafia. Ubicado en la parte inferior izquierda de la pared
posterior. Es parte del filtro de CC, que reduce las fluctuaciones.
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L2-Inductor de filtro secundario
Se muestra en la parte inferior central de la serigrafia. Ubicado en la parte inferior de la pared
posterior a la derecha del inductor de filtro (L1). También es parte del filtro de CC.

x4 |

|9 = FRERR][@

121[§ g‘ H1|H3|H2|H5|H4|H2

L1-2 |(§) g‘ XXX XR[XR]

L1-1 |(§) ®

——— — et

¥1 | TN

v2 | owov B0 |
CB2NEG () —
cB2pPos [(§

S

T1-Transformador de aislamiento de alimentacién
Se muestra en el centro de la serigrafia. Ubicado en la pared posterior arriba de los inductores
de filtro (L1/L2). Proporciona aislamiento y convierte el voltaje de entrada de CA en el potencial
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apropiado, antes de la rectificacién.

x4 |y

0 RRR@®
121§ H3|H2|H5|H4|H2
L1-2|§) 29)1659) (€] (€3] 169
L1-1 |8 '

9 I

Y2 @ MWM ®)

CB2NEG [
cB2Pos (Y
O

L2-2

@ )

* El equipo ATevo, con la opcién de entrada de CA multitoma (cédigo
inteligente de parte ‘MT1/2’), cuenta con un bloque de terminales (TB-H#)
montado arriba del disyuntor de entrada de CA (CB1) para la seleccién de
voltaje. Las posiciones de los puentes se muestran en la serigrafia a la
derecha del transformador de aislamiento de alimentacién (T1) Consulte la
Seccién: “Equipo ATevo con voltaje de entrada seleccionable”.
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4.2. Extraccion de la carcasa de
seguridad

_ Para evitar lesiones, la carcasa de seguridad del equipo ATevo siempre debe
estar instalada cuando el cargador esta en funcionamiento o energizado.

PASOS

* Se necesita un destornillador de punta plana.

* Abra la puerta del panel frontal del equipo ATevo para acceder a la carcasa de seguridad.

* Retire los dos (2) tornillos que sujetan la carcasa de seguridad al equipo ATevo. Uno se
encuentra arriba del disyuntor de entrada de CA (CB1), y el otro se encuentra abajo del
disyuntor de salida de CC (CB2).

* Tome la carcasa de seguridad de ambos lados (izquierdo y derecho) y, con cuidado,
levantela y retirela de los disyuntores de entrada de CA y de salida de CC.

* Invierta el procedimiento para volver a instalar la carcasa de seguridad.
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4.3. Equipo ATevo con voltaje de
entrada seleccionable: opcional

Es posible que el equipo ATevo cuente con voltaje de entrada de CA multitoma en una sola
opcién para la configuracién en campo:

120, 208 0 240 VCA 60 Hz - ‘MT1’ en el cédigo inteligente de parte

Las siguientes paginas le ayudaran a realizar lo siguiente:
* Determinar si la opcién multitoma estd presente

» Verificar el ajuste del voltaje de entrada de CA multitoma
* Modificar el ajuste del voltaje de entrada de CA multitoma
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4.3.1. Determinar si la opcion multitoma
esta presente

Verifique la placa de datos del equipo ATevo. Si el voltaje de entrada de CA estd indicado como
120 /208 /240 0 115/ 220/ 240 VCA, significa que el equipo ATevo estd equipado con la
opcién multitoma. Si la placa de datos no estd visible:

* Abra la puerta del panel frontal del equipo ATevo.
* Busque un bloque de terminales gris, directamente
arriba del disyuntor de entrada de CA (CB1) detrds de la carcasa de seguridad.
o Consulte la seleccién de voltaje de entrada en la serigrafia que se encuentra en la
parte central derecha de la carcasa de seguridad.
o Si este blogue de terminales esta presente, significa que el equipo ATevo cuenta con
la opcién de voltaje de entrada de CA multitoma.
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4.3.2. Verificar el ajuste del voltaje de
entrada de CA multitoma

Q|e|e|e|e)ol
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240 VOLTS AC
240 VOLTAJE CA

ole

Antes de conectar la alimentacién de CA al equipo ATevo,
inspeccione el ajuste del voltaje de entrada de CA actual, y
confirme las posiciones correctas de los puentes para el voltaje de
alimentacién de entrada de CA deseado. El ajuste del voltaje de
entrada de CA multitoma se puede verificar sin retirar la carcasa de
seguridad.

* Abra la puerta delantera del equipo ATevo y ubique el
bloque de terminales multitoma arriba del disyuntor de
entrada de CA (CB1).

* Observe las ubicaciones relativas de los puentes ROJOS en
el bloque de terminales multitoma (TB-H#).

* Consulte el diagrama adyacente para confirmar que el
ajuste del voltaje de entrada de CA sea correcto.
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4.3.3. Modificar el ajuste del voltaje de
entrada de CA multitoma

Antes de cambiar el puente de seleccién de voltaje, apague el equipo ATevo y

_ bloquee los suministros de alimentacién de CA 'y CC. Apagar (abrir) los
disyuntores internos del equipo ATevo no elimina los voltajes que se
encuentran dentro del gabinete.

PASOS

* Se necesita un destornillador de punta plana.

* Siga las instrucciones de la Seccién 4.2: Extraccién de la carcasa de seguridad.

* Ubique el bloque de terminales multitoma.

* Determine las ubicaciones de los puentes ROJOS para el voltaje de entrada de CA
deseado, segun la Secciéon 4.3.2: Verificar el ajuste del voltaje de entrada de CA
multitoma.

o Con cuidado, retire los puentes de las ubicaciones existentes.
o Vuelva a instalar los puentes en las nuevas ubicaciones (correctas).

* Vuelva a verificar las ubicaciones de los puentes y confirme que los puentes estén
correctamente
asentados.
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4.4. Conexiones de entrada de CA

El equipo ATevo es un producto comercial. No esta disefiado para ser usado en algn momento
en un entorno residencial o para conectarlo a la red publica de bajo voltaje.

Es responsabilidad del instalador proporcionar el cableado de suministro de CA aprobado para
el uso en el pais donde se hara la instalaciéon. Cuando seleccione los tamafios de cables,
consulte la calcomania de la placa de datos que se encuentra en el equipo ATevo para ver los
requisitos de voltajes y corriente.

PAUTAS PARA EL SUMINISTRO DE ALIMENTACION DE CA

1.

o

Confirme que el voltaje nominal de la placa de datos del equipo ATevo sea correcta para
el voltaje de alimentaciéon de entrada de CA. Si el equipo ATevo tiene la opcién de voltaje
de entrada de CA multitoma, aseglrese de que el ajuste coincida con el voltaje de
alimentaciéon de entrada de CA (consulte la Seccién 4.3.2: Verificar el ajuste del voltaje de
entrada de CA multitoma).

Use un disyuntor de circuito derivado o un disyuntor de desconexién con fusible aguas
arriba del equipo ATevo. Este dispositivo debe tener capacidades de bloqueo para que se
pueda desenergizar el suministro de entrada de CA al equipo ATevo para el
mantenimiento de la unidad. Se recomienda un disyuntor de retardo o un fusible de
accion retardada.

Elija el tamafo del disyuntor de circuito derivado o del disyuntor de desconexién con
fusible para la maxima corriente de entrada de CA del equipo ATevo tal como se indica en
la calcomania de la placa de datos.

Elija el tamafo del cableado de entrada de CA de acuerdo con el Cédigo Eléctrico
Nacional (National Electrical Code, NEC), el Cédigo Eléctrico Canadiense, y los cédigos
locales y del sitio para el valor nominal de disparo del disyuntor de circuito derivado o del
disyuntor de desconexidn con fusible.

El conducto debe estar conectado a tierra de forma apropiada y estar en cumplimiento
con las normativas nacionales de cableado del pais donde se realiza la instalacién.

No pase el cableado de alimentaciéon de entrada de CA externo a través del mismo
conducto del cableado de CC externo.

Use solo conductores de cobre o aluminio.

Para 120 VCA, conecte el neutro a la terminal de entrada (CB1-L2).

Todos los requisitos del sitio tienen prioridad sobre estas instrucciones.
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PROCEDIMIENTO

1. Retire la carcasa de seguridad conforme a la Seccién 4.2: Extraccién de la carcasa de
seguridad.

2. Realice el cableado de suministro de entrada de CA en el equipo ATevo, hasta el disyuntor
de entrada de CA (CB1) y el terminal de conexién a tierra.

3. Conecte los cables en las ubicaciones apropiadas en el disyuntor de entrada de CA
(CB1-L1/L2) y del terminal de conexidn a tierra del sistema, como se indica en el plano de
arriba.

4. Con un destornillador de punta plana, ajuste de forma segura los tornillos de compresiéon
en el disyuntor de CA (CB1-L1/L2).

5. Ajuste de forma segura el cable a tierra en el tornillo de conexién a tierra del sistema.

6. Verifique todas las conexiones y vuelva a instalar la carcasa de seguridad.



HindlePower Inc

4.5. Conexiones de salida de CC
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Es responsabilidad del instalador proporcionar el cableado de salida de CC, de bateria y de

carga de CC apropiados.

Siga estos pasos para conectar la bateria al equipo ATevo:

1. Elija el tamano del cableado de CC para minimizar las caidas de voltaje. El tamafio de
cable aceptable depende de la instalacién. Como pauta, la caida de voltaje no debe
superar el 1% del voltaje de salida nominal a corriente plena. Consulte la siguiente tabla
para determinar las caidas de voltaje para varios tamafos de cable, corrientes y

distancias.

Tabla de tamanos de cables

Caida del voltaje cada 100 pies/30.5 m de cable (para cobre a 68 °F/20 °C)

Tamano del cable (AWG)

16

14

12

10

6

2.5V

1.6V

1.0v

0.63V

0.40V

0.25V

0.16V

12

5.0V

3.2V

2.0V

1.3V

0.80V

0.50Vv

0.32Vv

16

6.7V

4.2V

2.6V

1.7V

1.1V

0.66V

0.42v

Corriente de CC (amperios)

20

8.2V

5.3V

3.3V

2.1V

1.3V

0.83Vv

0.52v

25
10.5V
6.6V
4.2V
2.6V
1.7V
1.1V

0.65V

Ejemplo: 100 pies/30.5 m de cable #8 AWG a 50 A tiene una caida de 3.1 V.

2. El equipo ATevo esta cableado de fabrica para regular el voltaje de salida en las
terminales de salida. Si la caida de voltaje total es superior al 1% (p. €j.: 1.3 V para un
sistema de 130 VCC), se recomienda el cableado de la deteccién remota (consulte la

Seccién 13: Deteccién remota ).

3. No pase el cableado de alimentacién de CA y CC externo a través del mismo conducto.

4. Los requisitos especificos de la instalacién especificos tienen prioridad.
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PROCEDIMIENTO

1. Use un disyuntor de desconexiéon de CC o un disyuntor entre el equipo ATevo y la barra de
bus de CC. Este dispositivo debe tener la capacidad de bloqueo para permitir desconectar
el equipo ATevo de la barra de bus de CC para tareas de mantenimiento.

2. Retire la carcasa de seguridad (consulte la Seccién 4.2: Extraccién de la carcasa de
seguridad).

3. Realice el cableado de CC hasta el disyuntor de salida (CB2).

4. Conecte los cables en las ubicaciones adecuadas en el disyuntor de salida de CC (CB2+/-
), como se indica en el plano de arriba.

5. Con un destornillador de punta plana, ajuste de forma segura los tornillos de compresién
en las terminales del disyuntor de salida de CC (CB2+/-).

6. Vuelva a instalar la carcasa de seguridad luego de que haber realizado y verificado todas
las conexiones.
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4.6. Deteccion remota de voltaje

Puede cablear el equipo ATevo para regular el voltaje de salida en las terminales de la bateria
en lugar de las terminales de salida de CC del cargador de la bateria (CB2+/-). Consulte la

Seccion 13: Deteccidén remota para obtener informacion e instrucciones del cableado.
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4.7. Cableado de la alarma comun del
equipo ATevo

La placa de control principal del equipo ATevo (Al) esta equipada con un relé de alarma comun
‘sumaria’. Este contacto del relé hace transferencias cuando una (1) o mas de las alarmas
estandar del equipo ATevo se activan. Se proporciona un (1) conjunto de contactos de alarma
en forma de C, a los cuales se accede a través del bloque de terminales (A1-TB6) en la placa de
control principal. Consulte la figura a continuacién.
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PROCEDIMIENTO

1. Deje 30in /762 mm de cable dentro del gabinete y recorte el exceso.

2. Coloque los cables del anunciador hacia la puerta del panel frontal del equipo ATevo,
siguiendo la bisagra de la puerta luego del mazo existente.

3. Use dos (2) precintos para cables y deje un bucle de 4 a 6in/ 102 a 153 mm para la
bisagra.

4. Corte los cables a la longitud requerida para conectar el bloque de terminales de la
alarma (A1-TB6), y retire 0.25 in / 6.4 mm del aislamiento.
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5. Realice las conexiones en A1-TB6 y ajuste los tornillos de compresion.

NOTAS

1. Los contactos de la alarma tienen una capacidad nominal de 0.5 A/ 125 VCA o VCC.

2. El blogue de terminales del relé de la alarma comun (A1-TB6) es del tipo de compresién, y
acepta tamanos de cables #22-14 AWG.

3. Los terminales estan etiquetados en una condicién sin alarma.

4. Silos contactos de la alarma del usuario (A1-TB6) llevaran cargas de CC inductivas (p. €j.:
un relé de CC mas grande), se debe instalar un diodo de proteccién externo en el relé de

CC para evitar dafios en el equipo. Consulte Nota de aplicacién JD5011-00.
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4.8. Cableado de relés en la placa de E/
S auxiliar

Cuando se proporciona, la placa de E/S de alarma auxiliar opcional (A4) estd montada en el
disipador térmico, arriba de la placa de alimentacién (A2) en el lado izquierdo del equipo ATevo.

Consulte la Seccién 14: Entradas/salidas auxiliares para obtener mas informacién e
instrucciones para el cableado.
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4.9. Cableado de la sonda de
compensacion de temperatura

La sonda (A10) de compensacién de la temperatura de la bateria, o ‘“TempCo’, contiene un
termistor en un mdédulo de epoxi. Cuando se utiliza, esta sonda se instala sobre la bateria.

Consulte la Seccién 12: Compensacion de la temperatura de la bateria para obtener mas

informacién e instrucciones para el cableado.
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4.10. Cableado de los adaptadores de
comunicacion

Cableado de los adaptadores de comunicacion serial

El equipo ATevo admite hasta tres (3) placas de circuito impreso de adaptadores de
comunicacion serial opcionales. Se montan en la puerta del panel frontal del equipo ATevo,
conectandolos directamente en la placa de control principal (A1) mediante los puntos de
conexion P10, P11y P12.

Consulte el manual complementario de comunicaciones del equipo ATevo JA0102-54 para
obtener més informacién e instrucciones para el cableado.

Cableado de la placa del adaptador Ethernet

ATevo admite una placa del adaptador Ethernet (A22) opcional. Se monta en la puerta del panel
frontal del equipo ATevo, conectandolo directamente en la placa de control principal (Al)
mediante el punto de conexién P13.

Consulte el manual complementario de comunicaciones del equipo ATevo JA0102-54 para
obtener mas informacion e instrucciones para el cableado.
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5. Controles y navegacion

‘ E VM - E VEVOLVED
| AT SERIES BATTERY CHARGER | | T

AT SERIES BATTERY CHARGER

@ POSITIVE(+) GROUND

@ necamvercrouno [T TG TS

ATSERIES.NET
@ common ALARM

1 HINDLE HEAL H SYSTEM

PRESS BUTTONTO PERFORM
A DIAGNOSTIC HEALTH CHECK

HINDLE HEAL

TEMAS DE LA SECCION

Controles e indicadores del panel frontal

Pantalla

Menu principal y navegacion

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 59 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

5.1. Controles e indicadores del panel
frontal

Los controles e indicadores del panel frontal del equipo ATevo estdn organizados en seis (6)
grupos o secciones principales.
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SECCION
DE ALARMA

xon QWA A

v

MODOS Y ¥ IF§ BATTERY CHARGER
METODOS

DISPLAY
MODE

CHARGE
MODE

EQUALIZE
METHOD

NAVEGACION
Y
CONTROLES

HINDLE

o
() HEALTHY OPERATION U @) ,‘:EL';;E‘D +*% IMMEDIATE SALUD DE

Haga clic en cada una de las siguientes secciones para obtener més informacién sobre cada
uno de estos grupos o secciones principales:

Pantalla principal del equipo ATevo
Una pantalla de cristal liquido (LCD) con retroiluminacién muestra todos los estados del
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cargador y la informacién de configuracién. La pantalla se explica en la Seccién 5.2: Pantalla.

Grupo de botones de navegacién y control
Este grupo de botones (MENU [Menu], ESC [Escape], EDIT/ENTER [Editar/Entrar], LEFT
[Izquierda], RIGHT [Derecha], UP [Arribal y DOWN [Abajo]) se usa para navegar en las
pantallas del equipo ATevo y en los menus de interfaz de usuario. El uso de estos controles se
explica en la Seccién 5.3: Menu principal y navegacién.

Grupo de botones de modos y métodos de funcionamiento
Este grupo de botones (DISPLAY MODE [Modo pantalla]l, CHARGE MODE [Modo de carga] y
EQUALIZE METHOD [Método de ecualizacién]) se usa para seleccionar el modo de
funcionamiento. El uso de estos controles se explica en la Seccién 7.1: Modos y métodos.

Seccién de alarmas
La seccidén de alarmas consta de varios LED de indicacién de alarma discreta, el indicador
(LED) de AC ON (CA activado) y el boton ALARMS (Alarmas). Un indicador de alarma se
enciende cuando su alarma asociada se activa. El indicador AC ON (CA activado) se enciende
cuando la placa de control principal (A1) detecta alimentacién de CA. El botén ALARMS
(Alarmas) se usa para ingresar a las pantallas que muestran los estados de alarma. Las
alarmas y los indicadores se explican en la Seccién 9: Alarmas e indicadores.

Seccion del sistema de salud Hindle (HHS)
La seccidn del sistema de salud Hindle consta del botén HEALTH BUTTON (Botén de salud, HH)
y los LED de indicacién de salud ROJO y VERDE en la parte inferior del panel. El sistema de
salud Hindle se explica en la Seccién 10: Sistema de salud Hindle.

Disyuntores de entrada de CA y de salida de CC
El disyuntor de entrada de CA (CB1) se encuentra directamente abajo del panel de control
frontal. Cuando se abre, el disyuntor de entrada desconecta de la fuente de CA todas las
conexiones internas del equipo ATevo, excepto el terminal del disyuntor (CB1-L1/L2) donde se
conecta la alimentacién de entrada de CA. El disyuntor de salida de CC (CB2) se encuentra
abajo del disyuntor de CA. Cuando se abre, el disyuntor de CC desconecta de la barra de bus
de CC la salida del equipo ATevo.

Es posible que todavia haya alimentacién de CC conectada a algunas
AWARN'NG placas internas del equipo ATevo (esto incluye los relés alcanzados por el
voltaje de la bateria).

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 62 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

5.2. Pantalla

El panel frontal del equipo ATevo tiene una pantalla de cristal liquido (LCD) con retroiluminacién
capaz de mostrar diferentes fuentes, tamafnos de texto y objetos graficos. La pantalla grafica,
junto con los botones de control del panel frontal, proporciona una interfaz potente y facil de
usar. Las diferentes pantallas del equipo ATevo incluyen indicaciones para el usuario e iconos
de navegacién para proporcionar una experiencia intuitiva y gratificante.

Las pantallas del equipo ATevo se pueden agrupar, por funcién, en cuatro (4) tipos basicos.
Haga clic en las opciones desplegables a continuacién, para obtener mas detalles:

Pantalla HOME (Inicio)
La pantalla HOME (Inicio) es la pantalla principal del equipo ATevo y se encuentra activa la
mayor parte del tiempo cuando el equipo estd energizado. Otras pantallas se visualizan
durante los cambios de configuracién, durante las pruebas, cuando el usuario solicita estados
mas detallados que los que se proporcionan en la pantalla HOME (Inicio), o cuando el usuario
desea usar una de las funciones avanzadas del equipo ATevo.

Float Eqlz Mthd: Man

1 31 '0 Volts
1.6

* La pantalla HOME (Inicio) predeterminada de fabrica muestra el voltaje de salida
(VCC) y la corriente de salida (ACC) con una fuente grande facil de leer.

* En el lado izquierdo de la parte superior de la pantalla, se visualizaran los términos
‘Float’ (Flotante) o ‘Equalize’ (Ecualizacién) para indicar que el cargador esta activo
en el modo de carga FLOAT (Flotante) o EQUALIZE (Ecualizacién).

* En el lado derecho de la parte superior de la pantalla, se visualizaran los términos
‘Eqlz Mthd: Man’ (Método de ecualizacién: manual) o ‘Eqlz Mthd: Auto’ (Método de
ecualizaciéon: automatico) para indicar que EQUALIZE METHOD (Método de
ecualizacién) esta configurado en este momento para el modo MANUAL TIMER
(Temporizador manual) o AUTOMATIC TIMER (Temporizador automatico).

* Sila opcién de sonda de compensacién de temperatura (TempCo) esta instalada y
habilitada, la temperatura actual de la bateria y el punto de ajuste de voltaje
normalizado también apareceran en la pantalla (consulte la Seccién 12 para obtener
mas detalles sobre la opciéon TempCo y la pantalla).

Pantallas de configuracion
Estas pantallas se usan para cambiar los puntos de ajuste y la configuracién del equipo ATevo.
Muchas de estas pantallas se describen en la Seccién 6: Encendido y configuracién. Otras
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pantallas de configuracién para las opciones instaladas se describen mds adelante en sus
respectivas secciones de la opcién instalada.

Pantallas de estado
Las pantallas de estado del equipo ATevo no permiten realizar ningun cambio en el sistema y
solo se usan para visualizar informacién. La mayoria de las pantallas de estado (p. ej.: Event
Log [Registro de eventos] y Active Alarm List [Lista de alarmas activas] se explican en la
Seccién 8: Funcionamiento avanzado. La pantalla HOME (Inicio) se puede concebir como una
pantalla de estado ‘especial’, ya que puede indicar el voltaje de salida de CC (VCCQ), la
corriente de salida de CC (ACC), y el estado del modo y método Equalize/Float (Ecualizacién/
Flotante).

Pantallas del sistema de Hindle Health (salud Hindle)
Las pantallas del sistema de Hindle Health (salud Hindle) estdn asociadas con el botén Hindle
Health (HH). Cuando se presiona (HH), el equipo ATevo ingresa en un modo de autodiagndstico
asistido por el usuario. Las pantallas le indican al usuario que lleve a cabo una serie de
pruebas que confirmen que el equipo ATevo esta funcionando correctamente. Para obtener
mas informacién sobre el sistema de salud Hindle, consulte la Seccién 10.
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5.3. Menu principal y nhavegacion

Los botones de control de navegacién (MENU [Menu], ESC [Escape], EDIT/ENTER [Editar/
Entrar], LEFT [Izquierda], RIGHT [Derechal, UP [Arriba] y DOWN [Abajo]) se usan para navegar
en las pantallas y los menus de ATevo. El sistema es intuitivo para la mayoria de las personas,
ya que es similar a los botones de navegacién del control remoto del televisor que se
adoptaron de forma universal.

(LAMPTEST)

. \
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5.3.1. Botones de menu y flechas

Presione el boton MENU (Menu) para acceder al menu principal. Aparecen los primeros seis (6)
iconos de seleccién del menu. Use los botones de las flechas UP (Arriba), DOWN (Abajo), LEFT
(Izquierda) o RIGHT (Derecha) para navegar. Los iconos aparecen en video inverso cuando se
seleccionan. En la captura de pantalla abajo, el usuario ya ha presionado la flecha DOWN
(Abajo) para seleccionar “Event Logs” (Registros de eventos).

Main Menu T

E;ﬁj][ SO UIEMTF i f
SETTINGS

La parte superior izquierda de la pantalla indica que se esta visualizando el menu principal. La
parte superior derecha muestra un icono de flecha hacia arriba o hacia abajo que indica que
hay mas iconos de seleccidén de menu disponibles si continla navegando en la direccién de
la(s) flecha(s). En la captura de pantalla arriba, ambos iconos de flecha, hacia arriba y hacia
abajo, aparecen en la esquina superior derecha. Esto indica que se puede acceder a los iconos
del menu navegando hacia arriba o hacia abajo desde el icono seleccionado en este momento.
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5.3.2. Boton EDIT/ENTER (Editar/Entrar)

Presionar el botéon EDIT/ENTER (Editar/Entrar) activara la funcién seleccionada en la pantalla.
Por ejemplo, en la captura de pantalla anterior, se selecciond ‘Event Logs’ (Registros de
eventos). Cuando se presiona el botédn EDIT/ENTER (Editar/Entrar) con esta seleccion, se abre
la siguiente pantalla.

Event Logs

View event log (1030 new
View Hindle Health log
Clear event log

Copy event log to SD card

EY3Back HfNiSclect

Presionar el botéon EDIT/ENTER (Editar/Entrar) con ‘View event log’ (Ver registro del evento)
seleccionado, como se muestra arriba, llevard al usuario a una entrada de registro de evento
como se muestra a continuacién.

|Event Log -
Date: 2017-01-25

Time: 15:37:35

Event: Charger mode zet to
Float

Event 1029 of 1030

La captura de pantalla arriba es un ejemplo del lugar donde aparece el icono de flecha hacia
arriba y hacia abajo en la parte superior derecha de la pantalla. Esto indica que presionar los
botones de flecha LEFT (lzquierda) o RIGHT (Derecha) mostrara pantallas adicionales. Los
botones de flecha LEFT (lzquierda) o RIGHT (Derecha) también se usan para elegir los nimeros
cuando se ajustan los parametros o para elegir los caracteres cuando se establecen las
contrasenas.
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5.3.3. Convenciones de navegacion en
este manual

En las dos (2) paginas anteriores, mostramos una secuencia de comandos y la secuencia de
pantallas que muestran esos comandos. Ese ejemplo se proporcioné para ilustrar el uso de los
botones de flecha UP (Arriba), DOWN (Abajo), LEFT (lzquierda) y RIGHT (Derecha), y el botén
EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para la navegacion.

La secuencia de comando completa que se mostré fue:

1. Presione MENU (Menu) para abrir la pantalla Main Menu (Menu principal).

2. Presione DOWN (Abajo) para seleccionar EVENT LOGS (Registros de eventos).

3. Presione EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para abrir la pantalla ‘Event Logs’ (Registros de
eventos).

4. Presione las flechas UP (Arriba) O DOWN (Abajo) para navegar hacia ‘View event log’ (Ver
registro de evento).

5. Presione EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para abrir una pantalla de registro de evento.

El uso de una secuencia de comando completa con cada comando en este manual conduciria a
una extension repetitiva innecesaria y tediosa del documento. Como se ilustra con el ejemplo
de arriba, la mayor parte de la repeticién es por detallar cada botén de navegacién que se
presiona. El equipo ATevo usa un sistema de navegacién simple, casi universal, que se utiliza
en la mayoria de los controles remotos de los televisores. No es necesario detallar el uso de los
siguientes botones de navegacién: UP (Arriba), DOWN (Abajo), RIGHT (Derecha), LEFT
(Izquierda) o EDIT/ENTER (Editar/Entrar). Esta convencién resulta en una secuencia simplificada
de los comandos especificos del equipo ATevo.

Para nuestro ejemplo, seria:

1. Presione MENU (Menu) para abrir la pantalla Main Menu (Menu principal).

2. Ejecute el comando EVENT LOGS (Registros de eventos) en el menu principal.

3. Ejecute el comando ‘View event log’ (Ver registro del evento) en la pantalla Events Logs
(Registros de eventos).

Para simplificar ain mas, usamos una convencién abreviada que emplea el caracter ‘>’ entre
comandos.

Convencién de navegaciéon: Comando > Comando > Comando
Con este convencién, la secuencia de comando del ejemplo anterior seria:

MENU > EVENT LOGS > ‘View event log’
(MENU > REGISTROS DE EVENTOS > Ver registro de eventos).
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Pantalla de convenciodn:

De la misma manera que el caracter ‘>’ se usa entre comandos
en una secuencia, el mismo caracter aparece entre una secuencia de

pantalla.
Main Menu — J Event Logs
evo eve Ve View event log (1030 new
- ——" View Hindle Health log
SETTINGS SETTINGS "E_:j’_llr*ji > C!ear event |og
((.)) | § | Copy event log to SD card
EVENTLOGS AL AR REL A @Back Select

Last modified: 14 September 2022
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5.3.4. Boton Escape (ESC)

En general, presionar ESC retrocede un nivel de menu. Los ejemplos a continuacidn ilustran su
uso:

» Si se visualiza Main Menu (Menu principal): ESC lo regresara a la pantalla HOME (Inicio).

» Si esta en la pantalla SYSTEM SETTINGS (Ajustes del sistema), presionar ESC lo regresara
a Main Menu (Menu principal). Presionar ESC nuevamente lo regresard a la pantalla HOME
(Inicio).
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6. Encendido y configuracion

&

wites HINDLE POWER

TEMAS DE LA SECCION

Encendi
nfiguracion nt t larm 3Si
nfiguracion nt t larm vanz
nfiguracion I t | sistem

Deshabilitacién de alarmas en la lista de alarmas comunes
nfiguracién [ t r muni ion

Habilitacion/deshabilitaciéon del detector de alto nivel

«¥s Descargue nuestra Hoja de configuracién répida para acceder a una lista de
verificaciéon en la que encontrard instrucciones gréficas de ubicacién, cableado,
encendido y configuracién.

Last modified: 13 September 2022
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6.1. Encendido

El procedimiento de encendido se muestra abajo mediante (1) un video y (2) un grafico.

Encendido: Instruccion en video

B - - - e
s HINDLEPOWER

=] Ve

+1 4 BH I

CAUTION

Tras. s i TRcysry sawy
a1 o s gk o

s

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=6&end=62

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=39&end=82

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=39&end=82

Encendido: Instruccion en grafico
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Desconexion de la Desconexion
@ fuente de CA de la bateria @
DESACTIVADA DESACTIVADA

o

Disyuntores del equipo ATevo
1 DESACTIVADOS

Desconexion de la

9 T<' ek ©
O

Interruptor de entrada de CA
del equipo ATevo ACTIVADO

-1

ACTIVADA

Desconexion
@ de la bateria ?

O

Interruptor de salida de CA del
equipo ATevo ACTIVADO

! El procedimiento de encendido para el equipo ATevo es inverso a los cargadores
heredados de la serie AT10.1.

Last modified: 5 October 2022
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6.1.1. Claves de la secuencia de
encendido

El equipo ATevo estd preconfigurado para que funcione con las baterias y las cargas mas
comunes sin necesidad de realizar ajustes adicionales.
Cuando encienda el equipo ATevo por primera vez, el cargador:

* Usara los FACTORY SETTINGS (Ajustes de fabrica) (voltaje flotante, voltaje de
ecualizacién, etc.) detallados en las siguientes tablas. Estos ajustes pueden cambiarse
después del encendido si es necesario.

* Tardara cerca de 15 segundos para encenderse. El circuito de control encenderd el equipo
ATevo de forma “suave”, de modo que el voltaje de salida de CC y la corriente aumenten
gradualmente a los valores nominales.
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6.1.2. Tablas de ajustes de fabrica

Los ajustes de fabrica para cada equipo ATevo se resumen a continuacién. Haga clic en las
opciones desplegables para ver las tablas.

Puntos de ajuste y valores predeterminados del cargador de 24 voltios

Low Range Set High Range Set

Valor Nominal
Point(Punto de Point(Punto de

Parameter(Parametro) | ) (Default)(nominal Units(Unidades)
ajuste de ajuste de rango ]
. (predeterminado))
rango bajo) alto)
Float Voltage(Voltaje ., 29.5 26.0 voltios
flotante)
Equalize
Voltage(Voltaje de 23.4 32.0 28.0 voltios

ecualizacion)

Current Limit(Limite 50% del valor 110% del valor 110% del valor

. . . . amperios
de corriente) nominal nominal nominal

Equalize Time(Tiempo

. ., 0.1 99.0 24.0 horas
de ecualizacion)

High VDC
Alarm(Alarma VCC 24.0 38.0 28.8 voltios
alto)

Low VDC
Alarm(Alarma VCC 14.0 25.0 24.0 voltios
bajo)

HVDC
Shutdown(Apagado 24.0 38.0 28.8 voltios
por VCC alto)

High Level
Detect(Detector de 24.0 38.0 28.8 voltios
nivel alto)

Low Level
Detect(Detector de 15.0 24.0 21.0 voltios
nivel bajo)

End of
Discharge(Final de 15.0 24.0 21.0 voltios
descarga)
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AC Ripple

Alarm(Alarma de 20 250 20 milivoltios
fluctuaciones de CA)

Ground Fault PQS) 10 40 15 kiloohmios
Ground Fault NEG) 10 40 15 kiloohmios

Puntos de ajuste y valores predeterminados del cargador de 48 voltios

Low Range Set High Range Set Nominal
Point(Punto de Point(Punto de (Default)(Valor

Parameter(Parametro) . . Units(Unidades)
ajuste de ajuste de rango nominal
rango bajo) alto) (predeterminado))

Float Voltage(Voltaje

ge(Voltaje 58.0 52.0 voltios

flotante)

Equalize

Voltage(Voltaje de 46.0 61.0 56.0 voltios

ecualizacion)

Current Limit(Limite 50% del valor 110% del valor 110% del valor

. . . , amperios
de corriente) nominal nominal nominal

Equalize Time(Tiempo

) L, 0.1 99.0 24.0 horas
de ecualizacion)

High VDC
Alarm(Alarma de VCC 48.0 76.0 57.6 voltios
alto)

Low VDC
Alarm(Alarma VCC 28.0 50.0 48.0 voltios
bajo)

HVDC
Shutdown(Apagado 48.0 76.0 57.6 voltios
por VCC alto)

High Level
Detect(Deteccién de
nivel alto de nivel
alto)

48.0 76.0 57.6 voltios

Low Level
Detect(Deteccién de  33.0 48.0 42.0 voltios
nivel bajo)

End of 33.0 48.0 42.0 voltios
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Discharge(Final de

descarga)

AC Ripple

Alarm(Alarma de 20 250 20 milivoltios
fluctuaciones de CA)

Ground Fault PQS) 10 40 15 kiloohmios
Ground Fault NEG) 10 40 15 kiloohmios

Puntos de ajuste y valores predeterminados del cargador de 130 voltios

Low Range Set High Range Set Nominal
Point(Punto de Point(Punto de (Default)(Valor

Parameter(Parametro) . . . Units(Unidades)
ajuste de ajuste de rango nominal
rango bajo) alto) (predeterminado))

Float Volt Voltaj

oat Voltage(Voltaje ., , 140.0 131.0 voltios

flotante)

Equalize

Voltage(Voltaje de 117.0 149.0 139.0 voltios

ecualizacion)

Current Limit(Limite 50% del valor 110% del valor 110% del valor

. . . . amperios
de corriente) nominal nominal nominal

Equalize Time(Tiempo

. ., 0.1 99.0 24.0 horas
de ecualizacion)

High VDC
Alarm(Alarma de VCC 120.0 175.0 144.0 voltios
alto)

Low VDC
Alarm(Alarma VCC 70.0 141.0 120.0 voltios
bajo)

HVDC
Shutdown(Apagado 120.0 175.0 144.0 voltios
por VCC alto)

High Level
Detect(Deteccion de  120.0 175.0 144.0 voltios
nivel alto)

Low Level
Detect(Deteccién de 87.0 120.0 105.0 voltios
nivel bajo)
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End of

Discharge(Final de

descarga)

AC Ripple
Alarm(Alarma de

fluctuaciones de CA)

87.0

10

10

ATevo Operations -

120.0

250

40

40

Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

105.0

70

15

15

Puntos de ajuste y valores predeterminados del cargador de 260 voltios

Parameter(Parametro)

Float Voltage(Voltaje

flotante)

Equalize

Voltage(Voltaje de

ecualizacion)

Current Limit(Limite

de corriente)

Equalize Time(Tiempo

de ecualizacién)

High VDC

Alarm(Alarma de VCC

alto)

Low VDC

Alarm(Alarma VCC

bajo)

HVDC

Shutdown(Apagado

por VCC alto)

High Level

Detect(Deteccion de

nivel alto)

Low Level

Detect(Deteccién de

Copyright HindlePower Inc. 2021

Low Range Set

Point(Punto de
ajuste de
rango bajo)

220.0

234

50% del valor
nominal

0.1

240.0

140.0

240.0

240.0

177.0

High Range Set Nominal

Point(Punto de

ajuste de rango nominal

alto)

282.0

298.0

110% del valor

nominal

99.0

288.0

282.0

288.0

288.0

244.0

(predeterminado))

262.0

278.0

nominal

24.0

350.0

240.0

350.0

350.0

210.0

(Default)(Valor

110% del valor

voltios

milivoltios

kiloohmios

kiloohmios

Units(Unidades)

voltios

voltios

amperios

horas

voltios

voltios

voltios

voltios

voltios
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nivel bajo)

End of
Discharge(Final de
descarga)

AC Ripple
Alarm(Alarma de
fluctuaciones de CA)

Ground Fault POS)

Ground Fault NEG)
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177.0
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244.0

250

40

40

210.0

70

15

15

voltios

milivoltios

kiloohmios

kiloohmios
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6.1.3. Verificacion de la instalacion

Antes de encender el equipo ATevo por primera vez, se recomienda que:

* Haya seguido cuidadosamente las instrucciones de instalacion.

» Controle que el voltaje de suministro de entrada de CA y el voltaje de la bateria coincidan
con la informacién en la placa de datos del equipo ATevo.

» Si ATevo tiene la opcidon multitoma, verifigue que los puentes de entrada de CA en el
bloque de terminales de la SELECCION DE VOLTAJE DE ENTRADA sean correctos para el
voltaje del suministro de CA (consulte la Seccién 4.3.2: Verificar el ajuste del voltaje de
entrada de CA multitoma).

* Abra el panel frontal y verifique la polaridad de la bateria en el disyuntor de salida de CC
(CB2+/-).
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6.1.4. Procedimiento de encendido

Después de confirmar que todas las conexiones hacia el equipo ATevo se hicieron
correctamente, proceda con el encendido de la siguiente manera:

1. ENCIENDA (cierre) el disyuntor de entrada de CA (CB1) primero.

Debe escuchar un zumbido suave proveniente del equipo ATevo a medida que aumenta la
salida. La pantalla principal del equipo ATevo debe encenderse e indicar el voltaje de salida
de CC. Si la pantalla no se enciende, no continte. APAGUE (abra) el disyuntor de CA (CB1) y
vuelva a verificar las conexiones.

! Si intenta ENCENDER el disyuntor de salida de CC (CB2) primero, es posible que
se desconecte debido a la entrada en el condensador de filtro.

2. ENCIENDA (cierre) el disyunto de salida de CC (CB2).

Si aparece algun cédigo o alarma de error en la pantalla principal del equipo ATevo o en los
LED indicadores de alarma, consulte la Seccién 8: Alarmas e indicadores para conocer el
origen y la solucién de la indicacién antes de continuar.

Last modified: 13 September 2022
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6.1.5. Pantalla HOME (Inicio)

La pantalla HOME (Inicio) predeterminada aparece después del encendido y muestra el voltaje
de la barra de bus de CC y la corriente CC del cargador, junto con el estado de CHARGER MODE
(Modo del cargador) y EQUALIZE METHOD (Método de ecualizacién) en la linea superior. Los
MODOS DE CARGA y los METODOS DE ECUALIZACION se describen en la Seccién 7.1: Modos y
métodos. El equipo ATevo volvera de forma automatica a la pantalla HOME (Inicio) si no se
presiona ningln botén durante diez (10) minutos, o si se presiona ESC (Escape) una o mas
veces. Cada vez que se presiona ESC (Escape), se retrocede un nivel hasta llegar a HOME

(Inicio).

MODO DEL CARGADOR

‘Float’ = MODO
FLOTANTE

‘Equalize’ =
MODO
ECUALIZACION

Py

Float Eqglz Mthd: Man

(131,07
1.6

\
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METODO ECUALIZACION

‘Man’ =
TEMPORIZADOR
MANUAL

‘Auto’ =
TEMPORIZADOR
AUTOMATICO
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6.2. Configuracion de puntos de ajuste
y alarmas basicos

El equipo ATevo es la segunda generacién de cargadores de baterias flotantes de la Serie AT,
controlados mediante microprocesador. Debido a que la secuencia de botones de configuracién
es idéntica, los usuarios de los cargadores AT10.1 heredados se adaptaran facilmente al equipo
ATevo. En esta seccién, se detalla cémo configurar los puntos de ajuste y las alarmas bésicos
del equipo ATevo que también se encuentran en los cargadores AT10.1 heredados. El proceso
se muestra mediante (1) video y (2) instrucciones con capturas de pantalla.

Instrucciones en video

B - - - e
ot HINDLEPOWER

CAUTION

Tras 1ind & IBCEeTy darny

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=6&end=62

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=39&end=82

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=39&end=82

https://www.youtube.com/embed/VjuwjKU7Kt4?rel=0&start=107&end=185
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Instrucciones con capturas de pantalla

Cuando primero presiona EDIT/ENTER (Editar/Entrar) en el panel frontal, el equipo ATevo le
indica que establezca los primeros seis (6) parametros bdasicos del cargador (voltaje flotante).
Una vez que haya hecho eso, presione EDIT/ENTER (Editar/Entrar) nuevamente, el siguiente
pardametro aparecerd de manera automatica. Continle de esta manera hasta que haya
establecido todos los parametros.

Para ajustar el valor de un punto de ajuste bésico del cargador, haga lo siguiente:

* Presione UP (Arriba) o DOWN (Abajo) (0 mantenga presionado para desplazarse) hasta
gue se muestre el valor deseado. Cada parametro tiene un limite minimo y maximo segun
se indica en la Seccidén 6.1.2: Tablas de ajustes de fabrica.

* Presione EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para guardar los ajustes. El equipo ATevo le indica
gue establezca el siguiente parametro.

* Continle de esta manera para establecer los seis (6) parametros de la lista. Si desea
omitir el ajuste de algln pardmetro, presione EDIT/ENTER (Editar/Entrar) (o la flecha
RIGHT [Derechal) para saltearlo.

e Cuando termine de establecer el sexto pardmetro (Current Limit [Limite de corriente]),
presione EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para guardar los ajustes y volver al funcionamiento
normal.

* Todos los cambios hechos surten efecto de forma inmediata; el equipo ATevo usa los
ultimos valores guardados si se apaga y se vuelve a encender.

Haga clic en cada parametro continuacién para ver una captura de pantalla del pardmetro:

Voltaje flotante

Float Voltage (V) b

131.0+

(e Back (il Accept
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Voltaje de ecualizacion

Temporizador de ecualizacién

Alarma de voltaje de CC alto

Alarma de voltaje de CC bajo

Copyright HindlePower Inc. 2021
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Equalize Voltage (V) S
139.0~
e
(LENE Back [T Accept
Eqlz. Time{hours) S

24

(NERD Back Iy Accept

High DC Alarm (V) b=

144.0+

(LN Back il Accept

Low DC Alarm (V) S

120.0+

[T Back il Accept
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Nivel de limite de corriente

Current Limit{A) 4

27.5¢

[LERTY Back EilT Accept

Después de establecer el nivel de limite de corriente en el valor deseado y presionar
EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para guardar el punto de ajuste, la configuraciéon de los puntos
de ajuste y las alarmas basicos del equipo ATevo estd completa y la pantalla vuelve a la
pantalla HOME (Inicio).

* El modo de punto de ajuste basico del equipo ATevo también puede ingresarse
desde el menu principal, seleccionando el icono BASIC SETTINGS (AJUSTES
BASICOS).

Si mientras realiza los ajustes ocurre una interrupcién y no presiona una tecla del
panel frontal durante 10 minutos, Edit Mode (Modo Editar) finaliza
automaticamente sin guardar las modificaciones en los ajustes que no se
guardaron previamente con la tecla EDIT/ENTER (Editar/Entrar).

=

Last modified: 13 September 2022
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6.3. Configuracion de puntos de ajuste
y alarmas avanzados

En esta seccidn, se detalla la configuracién de las funciones nuevas y méas avanzadas del
equipo ATevo. También se describen las funciones que posiblemente estaban en los cargadores

de baterias Serie AT10.1 heredados, pero el proceso de configuracién se ha cambiado o
simplificado.

Para ingresar en el modo Advanced Settings (Ajustes avanzados), seleccione MENU >

ADVANCED SETTINGS (MENU > AJUSTES AVANZADOS). El equipo ATevo mostrara una pagina
desplegable de parametros.

Main Menu L2 Advanced Settings
evz [H% evs HVDC shutdown R Lt Bl
[ — Ly m—] High level detect: 165.0V
stTiies  RAReGE  LETities > End of discharge: 105.0V
= 7 | Low level detect: 120.0V
= @'D % I Ripple alarm: 70.0mV

AT1 OGS COMHOM [E—_—— = 114
EVENTLOGS ALAFM s FY-Back [AGEdit

Para cambiar un pardmetro, haga lo siguiente:

* Navegue usando las teclas UP (Arriba) y DOWN (Abajo), y seleccione con EDIT/ENTER
(Editar/Entrar).

* Presione las teclas LEFT (lzquierda) y RIGHT (Derecha) para navegar hacia los digitos que
se modificaran.

* Presione UP (Arriba) y DOWN (Abajo) para cambiar el valor de ajuste.

* Una vez que se muestre el ajuste deseado, presione EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para
guardarlo.

Haga clic en cada pardmetro a continuacién para ver una captura de pantalla sobre cémo
configurar el pardmetro:
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Apagado por voltaje alto (Seccién 7.2)

Advanced Settings HVDC shutdown
HVDC shutdowni=IEETIET
High level detect: 165.0V .
End of discharge: 105.0V > Ll
Low level detect: 120.0V

Ripple alarm: 70.0mV

FPBack [ITHEdit EECancel [{TNAccept

Umbral de deteccién de nivel alto (Seccién 7.4)

| Advanced Settings
HVDC shutdown: disabled

ngh Ievel detect

High level detectBulI-RiY |
End of discharge: 105.0V 16@ ov
Low level detect: 120.0V B o :
ancel Acc
Ripple alarm: 70.0mV :Em m £ Ept .

AT Back FHLhEit

Alarma de final de descarga (EOD) (Seccién 9.5)

Advanced Settings

HVDC shutdown: disabled [ : e Als.

High level detect: 165.0V End of discharge

End of dischargeRald- NIV > gos.0v 1

Low level detect: 120.0V

Ripple alarm: 70.0mV - Ef=Cancel Eﬂﬁﬁiﬁ?ﬂ.
EXBack HAINEdit  EXBack IEGEdIt

Deteccién de nivel de voltaje bajo (Seccién 7.3)

Advanced Settings
HVDC shutdown: disabled |
High level detect: 165.0V
End of discharge: 105.0V - >
Cow level detectiRPINIVENE:

Ripple alarm: 70.0mV L

EXBack HThEdit

Low level dtct ™
feo.ov i

:Hmmsack Entor-rT 1
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Alarma de fluctuaciones de CA (Seccién 9.5)

Advanced Settings

HVDC shutdown: disabled [

High level detect: 165.0V

End of discharge: 105.0V

Low level detect: 120.0V |

Ripple alarmiggRaiy
FXBack HITEEdit

Rlpple ala rm

e

Nivel de sensibilidad de la falla a tierra positiva (+) (Seccién 9.3)

Advanced Settings

High level detect: 165.0V

End of discharge: 105.0V

Low level detect: 120.0V

Ripple alarm: 70.0mV

(+) ground faultgRETgeTiNY
FEYaBack HHTEGEdit

(+)ground fault
lSthm

Nivel de sensibilidad de la falla a tierra negativa (-) (Seccién 9.3)

Advanced Settings

End of discharge: 105.0V
Low level detect: 120.0V
Ripple alarm: 70.0mV

{(+) ground fault: 15kOhm

SRl RETT: 1 5kOhm
B Back HIEhHEdit

J5kOhm
U @¥3Cancel HilTAccept

T o GRS 1)

LL EBack LITEdt

Compensacién de temperatura de la bateria (Seccién 12)

Advanced Settings R e neaton
Low level detect: 120.0V
Ripple alarm: 70.0mV
{+) ground fault: 15kOhm
{(-) ground fault: 15kOhm
EBackmEmt : FXaCancel [ FiAccept
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Tipo de bateria para la compensacién de temperatura ( Seccién 12)

{-) ground fault: 15kOhm

Temp compensation: off

Advanced Settings Battery type
Ripple alarm: 70.0mV
> NiCd
Lead Acid
Battery typellallel

{(+) ground fault: 15kOhm
AYBack [HLEdit | [EXEcancel HiifliAccept

Last modified: 13 September 2022
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6.4. Configuracion de los ajustes del
sistema

En esta seccién, se describe la configuraciéon de los parametros del sistema del equipo ATevo,
incluidos la fecha, la hora y los controles del LCD (brillo, contraste, etc.).

Para ingresar en el modo System Settings (Ajustes del sistema), seleccione MENU > SYSTEM
SETTINGS (MENU > AJUSTES DEL SISTEMA). El equipo ATevo mostrarad una pagina desplegable
de parametros.

Main Menu K System Settings
— = ulis: 16:05 i
E = Hzf; Date: 01-25-2017

Wit Teme GG |y |Backlight: on
e ® Contrast: 198
Backlight intensity: 222

g - EYBack HITREdit

Para cambiar un parametro, haga lo siguiente:

* Navegue usando las teclas UP (Arriba) y DOWN (Abajo), y seleccione con EDIT/ENTER
(Editar/Entrar).

* Presione las teclas LEFT (lzquierda) y RIGHT (Derecha) para navegar hacia el digito que se
modificara.

* Presione UP (Arriba) y DOWN (Abajo) para cambiar el valor de ajuste.

* Una vez que se muestre el ajuste deseado, presione EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para
guardarlo.

Hacer clic en cada pardmetro a continuacién mostrard una captura de pantalla sobre cémo
cambiar el parametro:

Hora

MENU > SYSTEM SETTINGS > ‘Time’ (MENU > AJUSTES DEL SISTEMA > ‘Hora’)
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| system settings Stem Settings |

nE: 09:18 = - na-1a 2
Date: 01-31-2017 igTime

Backlight: on > B Mo:18 ,
Contrast: 198 i 5 Tf
Backlight intensity: 222 | E%ﬁ@%ﬁ%

FYsBack HTEHEdit Lo EEBack HITEGEdit

* El equipo ATevo usa un reloj de 24 horas (p. €., 2:30 p. m. corresponde a
14:30)

Fecha

MENU > SYSTEM SETTINGS > ‘Date” (MENU > AJUSTES DEL SISTEMA > ‘Fecha’)

System Settings
Time: 09:18
BEXE: 01-31-2017

Backlight: on >
Contrast: 198

Backlight |nter'tasty 222 L

I»

2

CHISILY

.. EEBack uﬁiﬁ%ﬁ%Edlt

EXCancel FaigAccept .

ENCENDIDO/APAGADO de la retroiluminacién de la pantalla

MENU > SYSTEM SETTINGS > ‘Backlight’ (MENU > AJUSTES DEL SISTEMA >
‘Retroalimentacion’)

System Settings |Backlight

Time: 09:19 i |

Date: 01-31-2017 e

Backiightgss > = |

Contrast: 198 | |

Backlight mterrﬁltv 222 4 E
. @¥Cancel LilniAccept |
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MENU > SYSTEM SETTINGS > ‘Contrast’ (MENU > AJUSTES DEL SISTEMA > ‘Contraste’)

System Settings

Time: 09:19
Date: 01-31-2017
Backlight: on

Contrastiylls
Backlight intensity: 222

EXBack HIINEdit

fos

Intensidad de la retroiluminacion

MENU > SYSTEM SETTINGS > ‘Backlight Intensity’ (MENU > AJUSTES DEL SISTEMA >

‘Intensidad de la retroiluminacién’)

[ system Settings

Time: 09:20
Date: 01-31-2017
Backlight: on
Contrast: 198

Backlight intensitysess-

sl R tas.“?shm

Backllg mtenmty

EBack IThEdit

Control de la imagen inversa

MENU > SYSTEM SETTINGS > ‘LCD color’ (MENU > AJUSTES DEL SISTEMA > ‘Color del LCD’)
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o

é System Settings Lcd color
Date: 01-31-2017
Backlight: on
Contrast: 198

|

i rs I

Backlight intensity: 222 e i

Lod color sl | . O
@ABack HITHEit FCancel HllliAccept

Last modified: 13 September 2022
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6.5. Configuracion de los relés

El relé de la alarma comun (o relé de la placa principal) tiene tres (3) parametros de
configuraciéon que permiten que el relé:

* se asigne a un punto de estado o condicién de falla

* se asigne a un periodo de retardo antes de activar el relé después de que la alarma o la
condicién del estado cambie los estados

* se opere en un modo de enclavamiento o no enclavamiento

Por defecto, el relé de la placa principal estad configurado para que indique el estado de la
alarma comun, pero esto se puede cambiar para que indique el estado de cualquier alarma del
equipo ATevo o condicién del estado.

Si este relé estd configurado para que sea de ‘enclavamiento’, cambiard al estado activo
después del retardo configurado, y permaneceréa en el estado activo incluso si la condicién de
alarma ya no estd presente. Los relés enclavados se deben desactivar de forma manual para
asegurar que se aceptaron. Consulte la Seccién 9.6 para ver las instrucciones sobre cé6mo
desactivar (o restablecer) los relés enclavados.

Haga clic en cada opcién desplegable a continuacién para ver una captura de pantalla sobre
cdémo cambiar cada ajuste de relé:

Configuracién del relé de alarma comun
MENU > RELAYS > ‘Relay Configuration’ (MENU > RELES > ‘Configuracién de relé’)
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Main Menu 1} |Relays
evs evs evs

— — 0 —— > Unlatch selected relays (2)

BASIC ADVAMCED  SAVE'RESET
SETTINGS ~ SETTINGS  SETTINGS Unlatch all relays (2) >

g ©

UEMTLOGS COMMOH
EVEMTLOGS AL AFHM

il

|Relays

Main board rela i
Aux 1 relay 1

Aux1relay 2
Aux 1relay 3
Aux 1 relay 4

EXEBack HilfliSclect

Condiciéon de falla de relé

MENU > RELAYS > ‘Relay Configuration’ > ‘Fault’ (MENU > RELES > ‘Configuracién de relé’ >
‘Falla’) y seleccione la condicién deseada

Relay Configuration Select Fault
none
Latching: disabled Common Fault _5
Delay: 30s > High DC Voltage
Low DC Voltage
e & AC Line Loss A

EXSBack HGSelect EYBack TNSclect

Estado de enclavamiento de relé

MENU > RELAYS > ‘Relay Configuration’ > ‘Latching’ (MENU > RELES > ‘Configuracién de relé’
> ‘Enclavamiento’) y seleccione la condicidon deseada
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Relay Configuration

Fault: Common Fault

X disabled

Delay: 30s

ETBack TNiSelect

[Latching

disabled

enabled

EXCancel AilAccept

Retardo del relé

MENU > RELAYS > ‘Relay Configuration’ > ‘Delay’ (MENU > RELES > ‘Configuracién de relé’ >

‘Retardo’) y seleccione la cantidad de segundos

Relay Configuration

Fault: Common Fault
Latching: disabled

[BEEN: 30s

EXBack [HILLEdit

anmﬁ;‘

:

03s |
F¥SCancel HfiTiAccept |
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6.6. Deshabilitacion de alarmas en la
lista de alarma comun

activa. Si deshablllta una alarma en la lista de ALARMA COMUN, la alarma se activard, pero no
activard la ALARMA COMUN.

Para deshabilitar una alarma en la lista de ALARMA COMUN: MENU > COMMON ALARM (MENU >
ALARMA COMUN) y seleccione la alarma para cambiar el estado.

hain Menu 13 [Common Alarm Faults
evs evsc evs [x] High DC Voltage
W coemern | s ) [x] Low DC Voltage

BASIC ADYAMC ED SAVERESET .
SETTINGS  SETTINGS  SETTINGS > [x] AC Line Loss
((.\) § B [x] Positive Ground Fault
) T BilNcgative Grou
LIF}- ST CO e
Efeack EiTiToggle

Si aparece una ‘[X]’ a la izquierda de la alarma, activard la ALARMA COMUN. Si aparece ‘[ I, no
activard la ALARMA COMUN.

Last modified: 13 September 2022
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6.7. Configuracion de los adaptadores
de comunicacion

Configuracion de los adaptadores de comunicacion serial

El equipo ATevo puede admitir hasta tres (3) médulos opcionales de adaptadores seriales.
Cada mdédulo de adaptador serial puede:

e admitir protocolos SCADA (DNP3 o Modbus)

* usarse como una interfaz de comunicacién estdndar para conectar dispositivos seriales
externos

* usarse en varias aplicaciones (como Forced Load Sharing)

Las instrucciones sobre cémo configurar los adaptadores de comunicacién serial se encuentran

en JA0O102-54.

Configuracion del adaptador de comunicacion Ethernet

El equipo ATevo puede admitir un médulo opcional de adaptador Ethernet (A22).
El médulo de adaptador Ethernet:

* puede admitir protocolos SCADA (DNP3 o Modbus)

* admitird una interfaz de pagina web de ATevo (en el futuro)

e permitird un mecanismo de transferencia de archivos para cargar/descargar archivos para
la actualizacién del firmware y la transferencia de archivos de registro (en el futuro)

Las instrucciones sobre cdémo configurar el adaptador Ethernet se encuentran en JA0102-54.
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6.8. Habilitacion/Deshabilitacion de la
deteccion de nivel alto

El equipo ATevo tiene un circuito de hardware exclusivo que puede apagar el cargador en caso
de que ocurra una falla catastréfica del microprocesador, y el control del rectificador se
bloquea en su estado de ‘encendido’ total.

El ajuste del puente de apagado por voltaje analdgico alto determina si el circuito de deteccién
de nivel alto esta habilitado o deshabilitado.

e
8 2

El puente de apagado por voltaje alto (J1) se ubica en la parte central derecha de la placa de
control principal (Al).
Para cambiar el estado de habilitar/deshabilitar del circuito de deteccién de nivel alto:

APAGUE (abra) los disyuntores de entrada de CA (CB1) y de salida de CC (CB2).
Abra la puerta del panel frontal del equipo ATevo.
Ubique la placa de control principal (Al) en la parte posterior de la puerta.
Ubique el puente (J1) con la etiqueta ‘High Level Detect Shutdown’ (Apagado por
deteccién de nivel alto) en la parte central derecha de la placa de control principal (Al).
5. Mueva el blogue de cortocircuito del puente de la siguiente manera:
a. ‘EN’ para habilitar el apagado por deteccién de nivel alto
b. ‘DIS’ para deshabilitar el apagado por detecciéon de nivel alto
6. Cierre la puerta del panel frontal.
7. ENCIENDA (cierre) ambos disyuntores (CB1/CB?2).

il S

Consulte la Seccién 7.4 para obtener mas informacién sobre la funciéon de deteccién de nivel
alto.
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7. Funcionamiento basico

Charge Mode

Float
Equalize

1§ 5] Select

TEMAS DE LA SECCION

M mét
A r voltaje alt
Det ion nivel baj

Deteccidn nivel alt
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7.1. Modos y métodos

Las selecciones del modo y el método de funcionamiento del equipo ATevo se controlan,
principalmente, mediante tres botones (DISPLAY MODE [Modo pantalla], CHARGE MODE [Modo
de cargal y EQUALIZE METHOD [Método de ecualizacién]) en el extremo izquierdo del panel de
control.

DISPLAY

MODE

CHARGE
EQUALIZE
mmoo \
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7.1.1. Cambio del Modo pantalla

https://www.youtube.com/embed//bEc7qvyGcBY?rel=0&start=8

El botén DISPLAY MODE (Modo pantalla) selecciona las opciones de la pantalla HOME (Inicio):

* Voltaje de CC y amperes de CC
* Amperes de CC (solamente)

* Voltaje de CC (solamente)

* Horay fecha

Para cambiar el Modo pantalla:
DISPLAY MODE (Modo pantalla) > una de las 4 opciones mostradas

®
Display Mode

Voltage
Current

Voltage and Current

Date and Time

£ JEnterBEIELS:

«¥s El botén DISPLAY MODE (Modo pantalla) se encuentra en la misma ubicacién
relativa que el botén METER MODE (Modo medidor) en los cargadores AT10.1
heredados. Su funcionalidad es equivalente dado que determina qué mediciones
se mostraran en la pantalla de HOME (Inicio).

Last modified: 13 September 2022
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7.1.2. Cambio del Modo de carga

https://www.youtube.com/embed// 6nyTznWz6k?rel=0&start=7

El equipo ATevo tiene dos (2) modos de voltaje de salida que se establecen con el botén
CHARGE MODE (Modo de carga):

* FLOAT (Flotante): para la carga normal de la bateria

 EQUALIZE (Ecualizacién): para equilibrar el voltaje entre las celdas de la bateria. Antes de
usar, consulte las hojas de datos del fabricante de la bateria.
El modo de carga actual se muestra en la parte superior izquierda de la pantalla HOME
(Inicio):
‘Float’ (Flotante) aparece cuando el cargador estd en el modo FLOAT (Flotante); ‘Equalize’
(Ecualizacion) aparece cuando esta en el modo EQUALIZE (Ecualizacién).

Para cambiar el Modo de carga:
CHARGE MODE (Modo de carga) > otra opcién mostrada

Charge Mode

Float

Equalize

+1 IS Select

Cuando el equipo ATevo esta en el modo EQUALIZE (Ecualizacién), el cargador:

« Aumentard seguln el punto de ajuste del VOLTAJE DE ECUALIZACION.

* Iniciard el TEMPORIZADOR DE ECUALIZACION.

* Alternara la visualizacién entre la pantalla HOME (Inicio) y una pantalla que muestre el
TIEMPO DE ECUALIZACION RESTANTE.
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Equalize Eqlz Mthd: Man

23:59

Time
Remaining

El equipo ATevo permanecera en el modo EQUALIZE (Ecualizacién) hasta que el TEMPORIZADOR
DE ECUALIZACION finalice o el modo de carga se cambie manualmente de nuevo a FLOAT

(Flotante).

o%s El bot6n CHARGE MODE (Modo de carga) se encuentra en la misma ubicacién
relativa que el botén CHGR MODE (Modo del cargador) en los cargadores AT10.1
heredados. Su funcionalidad es equivalente dado que cambia el modo de carga
entre EQUALIZE (Ecualizacién) y FLOAT (Flotante).

Last modified: 13 September 2022
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7.1.3. Cambio del Modo de ecualizacion

https://www.youtube.com/embed//H8zGOGu_EyE?rel=0&start=8

El botén EQUALIZE METHOD (Método de ecualizaciéon) cambia el método de ecualizacién entre
TEMPORIZADOR MANUAL y TEMPORIZADOR AUTOMATICO. El método de ecualizacién actual se
muestra en la parte superior derecha de la pantalla de HOME (Inicio) ‘Eqlz Mthd: Man’ (Método
de ecualizaciéon: manual) especifica el TEMPORIZADOR MANUAL y ‘Eqlz Mthd: Auto’ (Método de
ecualizacién: automatico) especifica el TEMPORIZADOR AUTOMATICO.

Para cambiar el Método de ecualizacion:
EQUALIZE METHOD (Método de ecualizacién) > seleccione otra opcién mostrada

Equalize Method

Manual Timed
Auto Timed

+1 i Select

Cuando se selecciona el TEMPORIZADOR AUTOMATICO, el equipo ATevo:

« Automaticamente cambiard al modo ECUALIZACION cuando se restablezca la energia
después de una pérdida de alimentaciéon de CA durante mas de 12 segundos.

* Iniciard el TEMPORIZADOR DE ECUALIZACION.

« Permanecerd en el modo ECUALIZACION hasta que el TEMPORIZADOR DE ECUALIZACION
finalice 0 el modo de carga se cambie de nuevo manualmente al modo FLOAT (Flotante).
Cuando se selecciona el TEMPORIZADOR MANUAL, el equipo ATevo solo cambiara al
MODO ECUALIZACION cuando el modo se cambie de manera manual.

«¥s El botén EQUALIZE METHOD (Método de ecualizacién) se encuentra en la misma
ubicacién relativa que el botén EQLZ MTHD (Método de ecualizacién) en los
cargadores AT10.1 heredados. Su funcionalidad es equivalente dado que, cuando
se presiona, cambia el método de ecualizacion. El equipo ATevo no admite el
método de ecualizacién manual (sin temporizador) disponible en los cargadores
AT10.1 heredados.
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7.1.4. Prueba de indicadores luminosos
y visualizacion de las versiones de
firmware

El equipo ATevo tiene un modo de prueba de indicadores luminosos que se activa cuando se
mantiene presionado el botén de la flecha DOWN (Abajo). La prueba de indicadores luminosos
ENCENDERA todos los LED del panel frontal (excepto el LED AC ON [CA activado]) y los
mantendra iluminados hasta que se libere el botén de la flecha DOWN (Abajo). EI LED AC ON
(CA activado) se iluminara en condiciones de funcionamiento normal porque se activa con el
suministro de energia y no esta bajo el control del software.

Cuando se libera el botén DOWN (Abajo), el equipo ATevo mostrard brevemente las versiones

de firmware instaladas del cargador y, luego, volverd a la pantalla HOME (Inicio) y reanudara el
funcionamiento normal.

* La prueba de indicadores luminosos del equipo ATevo es igual a la prueba de
indicadores luminosos de los cargadores de baterias Serie AT10.1 heredados.
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7.1.5. Restablecimiento de los reles
enclavados (método heredado)

Los relés enclavados se pueden RESTABLECER (o desactivar) manteniendo presionado el botén
de la flecha UP (Arriba) hasta que el equipo ATevo muestre la pantalla de confirmacién RESET
LATCHED ALARMS (Restablecer alarmas enclavadas).

* La funcién de restablecimiento de alarmas enclavadas del equipo ATevo es igual
a la funcion de restablecimiento de alarmas enclavadas en los cargadores AT10.1
heredados.

Para seleccionar entre desactivar relés individuales o todos los relés, use el icono del menu
RELAYS (RELES) segun se describe en la Seccién 9.6: Restablecimiento de relés de alarma
enclavados.
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7.2. Apagado por voltaje alto

El equipo ATevo tiene una funcién de High Voltage Shutdown (apagado por voltaje alto) similar
a la funcién de apagado por voltaje alto en los cargadores AT10.1 heredados. Con esta funcién
del software, la placa de control principal (A1) monitorea el voltaje de CC y APAGARA los
controladores de salida (controladores del rectificador) si el voltaje de salida de CC es
demasiado alto.

El voltaje de salida debe superar y permanecer por encima del punto de ajuste de la alarma de
voltaje de CC alto durante 30 segundos para que se produzca el apagado por voltaje alto. Si
esto ocurre, la alarma de apagado por voltaje alto y el relé de alarma comun se activaran. Se
debe volver a encender el equipo ATevo con los disyuntores de CA y CC para desactivar el
apagado y ENCENDER los controles del rectificador.

La funcién de apagado por voltaje alto se puede habilitar o deshabilitar segin se describe en la
Seccién 6.3.

«¥s El equipo ATevo también tiene una funcién de deteccién de nivel alto de
hardware que se describe en una seccién llamada Deteccién de nivel alto.
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7.3. Deteccion de nivel bajo

El equipo ATevo tiene una funciéon de Low Level Detect (deteccién de nivel bajo) similar a la
funcidon de deteccién de nivel bajo en los cargadores AT10.1 heredados. Esta funcién es un
circuito de hardware exclusivo que detecta si el voltaje de la barra de bus de CC esta por
debajo de un punto de ajuste configurable. Si es asi, el circuito de deteccién de nivel bajo
forzara el relé de alarma comun al estado de alarma.

El circuito de deteccién de nivel bajo funciona de manera independiente del microprocesador.
Activard la alarma comun en caso de que ocurra una falla catastréfica en el microprocesador,
para indicar que el voltaje de la barra de bus de CC estd criticamente bajo y que se requiere
atencién inmediata. El circuito incluye un LED exclusivo de alarma de nivel bajo analdgico que
se ilumina si se activa la condicién de deteccién de nivel bajo.

El LED de alarma de nivel bajo analégico se encuentra en la parte posterior de la placa de
control principal (Al). Necesitard abrir la puerta del equipo ATevo para ver el LED de Analog
Low Voltage Alarm (alarma de nivel de voltaje bajo analdgico).

ANALOG LOW
UOLTAGE ALARM

HIGH LEVEL
SHUTDOWN

Consulte la Seccién 6.3 para ver las instrucciones sobre cémo configurar el umbral para la
funciéon de deteccién de nivel bajo.

Last modified: 14 September 2022
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7.4. Deteccion de nivel alto

La funciéon de High Level Detect (deteccién de nivel alto) del equipo ATevo tiene un circuito de
hardware exclusivo que detecta si el voltaje de la barra de bus de CC esta por encima de un
punto de ajuste configurable. Si el voltaje de CC aumenta por encima del umbral del punto de
ajuste durante mds de 30 segundos, el circuito deshabilita los controladores de salida
(controladores del rectificador) y fuerza el relé de alarma comun al estado activo.

La deteccién de nivel alto es una funcién de proteccién contra fallas auténtica, ya que puede
apagar el cargador deshabilitando las sefales de control del rectificador. Este

circuito es independiente del microprocesador y anulard el control del rectificador. La deteccién
de nivel alto apagard el circuito de salida del cargador en caso de que ocurra una falla
catastroéfica en el microprocesador, colocando el rectificador en la condicién de encendido
total.

Si se produce un apagado por deteccién de nivel alto, el circuito se enclava hasta que el
cargador se reinicie mediante el reciclado de los disyuntores de entrada de CA (CB1) y de
salida de CC (CB2). El circuito deteccidon de nivel alto tiene un LED exclusivo de alarma de
apagado por deteccién de nivel alto analdgico que se ilumina si la condiciéon deteccién de nivel
alto se activa. El LED de alarma de apagado por voltaje alto analdégico se encuentra en la placa
de control principal. Necesitara abrir la puerta del panel frontal del equipo ATevo para ver el
LED de alarma de apagado por voltaje de alto analdgico.

[» 4

ANALOG LOW

“i
o
vt
O
£}
-
.

e Seccibén 6.3: Ajuste del umbral de deteccién de nivel alto
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8. Funcionamiento avanzado

TEMAS DE LA SECCION

Menu principal del equipo ATevo

Botdn de alarmas

Botén de salud

Seguridad y contrasenas

Funciones de la tarjeta de memoria SD
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8.1. Menu principal del equipo ATevo

Presione ‘MENU’ (MENU) para acceder a Main Menu (Menu principal). Aparecen los primeros
seis (6) iconos de seleccién del menu. Use los botones de las flechas UP (Arriba), DOWN
(Abajo), LEFT (lzquierda) o RIGHT (Derecha) para navegar. Los iconos aparecen en video
inverso cuando se seleccionan.

Main Menu ks

- B= evz evz

: s . w———

BASIC ADYAMCED SAVYERESET
SETTIHNGS SETTIMGS SETTIMGS
- = 1
7 J,

¢ I
s |

FT- (155 COMMOM . TS
EVEMT LOGS AL AR FRELAYS

(T

En la parte superior de la pantalla se indica que se muestra el menu principal y en bien a la
derecha de ‘Main Menu’ (Menu principal) se muestra el icono de las flechas arriba o abajo. El/
los icono(s) de flecha indica(n) que hay mas iconos de seleccién de menu disponibles si
continla navegando en la direccién de la flecha.

Si se muestra un icono de navegacién con flecha hacia abajo, y se selecciona alguno de los
iconos de menu en la parte inferior, presionar nuevamente el botén DOWN (Abajo) mostrara los
siguientes tres iconos de menu. Presionar el botén EDIT/ENTER (Editar/Entrar) activara la
funcién o caracteristica seleccionada. Presionar el botén ESC (Escape) lo regresara un (1) nivel
de menu.

Si se muestra el menu principal y se presiona el botén ESC (Escape), se volverd a la pantalla
HOME (Inicio). Si ha seleccionado e ingresado al modo SYSTEM SETTINGS (Ajustes del sistema),
presionar el botén ESC (Escape) mientras esta en la pantalla SYSTEM SETTINGS (Ajustes del
sistema) lo regresara al menu principal. Presionar ESC nuevamente lo regresard a la pantalla
HOME (Inicio).

La tabla a continuacién describe la funcién de todos los botones en el menu principal:

Icono Funcidon
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Abre las pantallas de los puntos de ajuste y las alarmas
basicos comenzando con el primer parametro. Estos son los
ajustes heredados de AT10.1. Consulte la Seccién 6.2 para
obtener detalles.

Seleccionar este icono es equivalente a presionar
EDIT/ENTER (Editar/Entrar) en la pantalla HOME (Inicio): la
ruta de acceso directo a las pantallas de los puntos de
ajuste y las alarmas basicos, una funcién que asegura la
compatibilidad con versiones heredadas de los cargadores
de baterias Serie AT10.1.

Abre las opciones configurables de los ajustes avanzados.
Consulte la Seccidén 6.3: para ver las instrucciones para las
configuraciones de los ajustes avanzados.

Permite realizar una copia de seguridad o restauracion del
sistema usando de una tarjeta de memoria SD opcional.
Todos los puntos de ajuste de configuracién, los umbrales de
alarmas y los ajustes de comunicacién se pueden guardar
en una tarjeta de memoria SD para su recuperacion.
Consulte la Seccién 8.5 para ver las instrucciones.
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Abre una lista de funciones de registro de eventos. El
usuario puede ver y eliminar eventos registrados, y copiar
registros en la tarjeta de memoria SD. Consulte la Seccién
11 para ver las instrucciones.

EVEMTLOGS

Se usa para excluir alarmas de la lista de activacién de
alarma comun. Por defecto, todas las alarmas, cuando estan
activas, anuncian la alarma comun. Consulte la Seccién 6.6
para ver las instrucciones.

Este icono muestra la configuracién y las opciones de
control de los relés. Uselo para configurar relés, y
restablecer o desactivar relés de alarma enclavados. Para
cambiar la configuracién de los relés, ejecute el comando
‘Relay configuration’ (Configuracién de relés) y, luego,
seleccione el relé que desea configurar.
Consulte las siguientes secciones para obtener detalles
sobre:
e Cambio de los pardmetros del relé de la placa
principal: Seccién 6.5
e Cambio de los pardmetros del relé de la placa
auxiliar: Seccién 14.4
» Restablecimiento de los relés de alarma enclavados:
Secci6on 9.6
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Se usa para configurar entradas binarias y entradas
analdgicas para hasta cuatro (4) placas de E/S auxiliares.
Cada placa puede tener hasta cuatro (4) entradas binarias
genéricas y cuatro (4) entradas analdgicas genéricas.
Consulte la Seccidén 14.5 para ver las entradas binarias, y la

Seccién 14.6 para ver las analdgicas.

Muestra la configuracién y los controles de la prueba de
bateria abierta. Consulte la Seccién 9.7 para ver las
instrucciones sobre cémo encender, programar y establecer
pardmetros para la prueba de bateria abierta.

Se usa para configurar los puertos de comunicacién
opcionales. El equipo ATevo admite tres puertos de
comunicacién serial y un puerto Ethernet. Muestra todos los
puertos de comunicacién y si estan asignados y
configurados o no. Dos (2) de los puertos seriales admiten
comunicacién DNP3 y Modbus. Consulte el Manual
complementario de comunicaciones del equipo ATevo para
ver las instrucciones de configuraciéon de puertos.
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Abre una lista de funciones de contrasefia e inicio de sesidn
del equipo ATevo. Consulte la Seccién 8.4 para ver las
instrucciones.

Abre las opciones configurables para los ajustes del sistema,
como hora, fecha e intensidad de la retroiluminacién de la
pantalla. Consulte la Seccién 6.4 para ver las instrucciones.

Le permite desplazarse en una pantalla con informacién del
sistema.
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8.2. Boton de alarmas

El boton ALARMS (Alarmas) muestra la lista de alarmas
activas: cuatro (4) alarmas por pdgina. Si hay mds de cuatro
alarmas activas, use las flechas UP (Arriba) y DOWN (Abajo)
para desplazarse en la lista.

No todas las alarmas del equipo ATevo tienen un indicador
LED de alarma exclusivo en el panel frontal. Las alarmas sin
un indicador LED exclusivo encenderan el LED de COMMON
ALARM (ALARMA COMUN) en el panel frontal.
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8.3. Boton de salud

El botéon HEALTH (Salud) inicia el sistema de salud Hindle. Se
le indica al usuario realizar una serie de pruebas para
verificar que el equipo ATevo esté funcionando
correctamente. El sistema de salud Hindle verificara los
puntos de ajuste, probara las alarmas y los relés, verificara
la calibracién, y probard el hardware.

Los resultados de las pruebas se registran con fecha y hora.
La prueba de salud se puede abortar en cualquier momento
presionando el botén ESC (Escape). Consulte la Seccién 10
para ver las instrucciones sobre cémo ejecutar la prueba del
sistema de salud Hindle.
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8.4. Seguridad y contrasenas

El equipo ATevo brinda proteccién para evitar que usuarios no autorizados modifiquen puntos
de ajuste del cargador, accedan a funciones esenciales, y cambien ajustes de alarmas. Esta
protecciéon se implementa asignando y habilitando contrasefias para autorizar el acceso a
diferentes niveles de funcionalidad del equipo ATevo.

Tres niveles de proteccion con contrasehna

El equipo ATevo incorpora tres (3) niveles de autorizacion con contrasefia, cada uno requiere
una contrasefa
Unica para acceder a sus funciones y caracteristicas:

* READ (Lectura) es el nivel mas bajo; permite:
o ver los datos y el estado del cargador,
o observar las mediciones y los puntos de ajuste, pero
° no permite cambiar la configuracién.
* READ/WRITE (Lectura/Escritura) es el nivel medio; permite:
o ver los datos y el estado del cargador como en el nivel READ (Lectura), y
o cambiar la configuracién del cargador y todos los puntos de ajuste, excepto las
contrasenas.
* ADMINISTRATOR (Administrador) es el nivel més alto; le permite usar o configurar todas
las funciones, las caracteristicas, los puntos de ajuste y las contrasefias del cargador.
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8.4.1. Acceso a funciones de seguridad
y configuracion de contrasenas

Cada nivel de autorizacién tiene una contrasefia Unica: una cadena de texto de hasta catorce
(14) caracteres. El nivel DEFAULT ACCESS (Acceso predeterminado) estd configurado de fabrica
en ADMINISTRATOR (Administrador). Necesita el privilegio ADMINISTRATOR (Administrador)
para cambiar cualquier contrasefa o el nivel DEFAULT ACCESS (Acceso predeterminado).

Para acceder a las funciones de seguridad y la configuracién de contrasefias: MENU >
SECURITY (MENU > SEGURIDAD)

Main Menu 3 Security
g s Log in
E. = = == Set passwords
INEUTS TESTING “ERTION > Set default access
I i:n:l @ Log out
: “‘"ﬂL-{nl'"l' B N e ———
 SECURITY TR EEBack HillNSelect

La pantalla de seguridad del equipo ATevo le indica que elija una de las opciones de
configuracién de seguridad y contrasena.

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 121 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

8.4.2. Ajustes de contrasenas

Para cambiar contrasefas, asegurese de tener el privilegio ADMINISTRATOR (Administrador)
(consulte la seccién anterior), luego:

“Set passwords” (Establecer contrasefias) > seleccione de los tres (3) niveles de autorizacién
de contrasefia > establezca caracteres para la contrasefia de ese nivel de autorizacién

Select Password to Update Log In

Read

Reac.i!erte Enter Password:
Admin > ﬂ

EaBack HilTiSelect HiEiAccept

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 122 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

8.4.3. Ajustes del acceso
predeterminado

Los ajustes de DEFAULT ACCESS (Acceso predeterminado) determinan el nivel de autorizacién y
de contrasefia cuando no hay inicio de sesién. Si no desea implementar la seguridad con
contrasenas, DEFAULT ACCESS (Acceso predeterminado) se debe establecer en ADMINISTRATOR
(Administrador), que es el ajuste de fabrica predeterminado.

Select Default Access
Read

Read/Write

Admin
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8.4.4. Inicio de sesion en un nivel de
autorizacion con contrasena

Si intenta acceder a una funcién o cambiar un parametro que estd configurado con un nivel de
privilegio mas alto que DEFAULT ACCESS (Acceso predeterminado) (o el nivel actual), el equipo
ATevo evitara la accién. Necesitard iniciar sesién con el nivel de privilegio configurado (o
superior) para proceder.

Para INICIAR SESION en un nivel de privilegio, seleccione ‘LOG IN’ (Iniciar sesién), seleccione el
nivel en el que desea acceder e ingrese la contrasena.

Select Access Level

Read
Read/Write
Admin

1} T Select

Si el ingreso es correcto, podré acceder a todas las funciones en el nivel de privilegio. Sin
embargo, si no se presiona ningun botén durante méas de diez minutos, el equipo ATevo
cambiard nuevamente al nivel de DEFAULT ACCESS (Acceso predeterminado).
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8.4.5. Cierre de sesion

Después de completar las operaciones en un nivel de privilegio superior, debe cerrar sesién.
De lo contrario, las operaciones protegidas estaran disponibles para que cualquier persona
acceda.

Para CERRAR SESION en el nivel de privilegio actual, seleccione ‘LOG OUT’ (Cerrar sesién). El
usuario recibird un mensaje de confirmacién y regresara al nivel de privilegio DEFAULT ACCESS
(Acceso predeterminado).

o¥s El equipo ATevo automéaticamente cierra sesién en los niveles de autorizacién
superiores al DEFAULT ACCESS (Acceso predeterminado) después de diez (10)
minutos de inactividad.

Security

Login

Set passwords

Set default access
Log out

T E¥Back @Tncclect

Last modified: 13 September 2022
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8.5. Funciones de la tarjeta de memoria

SD: opcional

El equipo ATevo proporciona un receptaculo para una tarjeta de memoria SD opcional. Para
acceder a este, abra el panel frontal, localice la placa de control principal (Al) en la puerta, y
mire hacia la parte superior izquierda del lado posterior.

FID1

Copyright HindlePower Inc. 2021
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8.5.1. Instalacion de la tarjeta de
memoria SD

Comprar la tarjeta SD a un proveedor de ATevo sera garantia de que se ha probado y verificado
para que funcione en ATevo.

Cuando instale la tarjeta SD, oriente los contactos hacia abajo contra la placa de control
principal. Con cuidado, presione la tarjeta en el receptdculo hasta que sienta que el mecanismo
de bloqueo de la tarjeta haga un ‘clic’. Para retirarla, presione cuidadosamente la tarjeta aun
mas en el conector, y permita que se ‘destrabe’ y desenganche del mecanismo de bloqueo.
Retire la tarjeta hacia afuera.
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8.5.2. Copiado de archivo de registro de
eventos en la tarjeta SD

El registro de eventos del equipo ATevo puede transferirse a la tarjeta de memoria SD y luego a
una computadora personal (PC) u otro dispositivo electrénico para archivar o evaluar. El archivo
se guarda en formato de texto ASCII para facilitar la importaciéon a hojas de célculo u otro
software de terceros.

Para copiar el registro de eventos en la tarjeta de memoria SD:
MENU > EVENT LOGS > ‘Copy event log to SD card’ (MENU > REGISTROS DE EVENTOS >
‘Copiar registro de eventos en la tarjeta SD’)

5

Main Menu ti Event Logs
evos: 2vo: 2eve View event log (94 new)
mmmne  wmn o View Hindle Health log
BASIC ADYAMCED SAVEIRESET
SETTINGS  SETTINGS  SETTINGS > Clear event log

11
*

(@D %ll Copy event log to SD card

COMMON N~ . [} o
ALAFM . I Back HiSelect

La pantalla confirmara brevemente que el archivo se copié con éxito. El archivo de registro de
eventos se copia en un archivo con el nombre ATgvaixx.LOG, en el que

» ‘g’ especifica la familia de cargadores: (1) <= 25 A, (2) > 25A, (3) = trifasico.

e ‘v’ especifica el voltaje de CC: (A) = 12V, (B)= 24V, (C) = 48V, (D) = 130V, (E) = 260V.

* ‘a’ especifica la corriente CC: (A) = 6A, (B) =12 A, (C) = 16A, (D) = 20A, (E) = 25A.

» ‘i’ especifica la identificacién del cargador (A-Z): segln el menud SYSTEM INFO
(Informacidén del sistema).

e ‘xx’ es un numero secuencial.

Cada vez que el archivo de registro de eventos se guarda, se copia en un nuevo archivo en el

que ‘xx’ se incrementa de a uno. Esto evita que se sobrescriban los archivos de registro de
eventos previamente guardados en la tarjeta de memoria SD.
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8.5.3. Aimacenamiento/recuperacion de
los ajustes en/desde la tarjeta de
memoria

Todos los ajustes se pueden guardar en una tarjeta de memoria SD, incluidos los puntos de
ajuste del voltaje y la corriente, los umbrales de alarmas, y la configuracién de los relés.

Para copiar la configuracién del equipo ATevo en la tarjeta de memoria SD:
MENU > SAVE:RESET SETTINGS > ‘Backup to Memory Card’ (MENU > GUARDAR:RESTABLECER
AJUSTES > ‘Copia de seguridad en la tarjeta de memoria’)

I'JIain Menu
eV Eeve

WL T _:j}:f:j,
BASIC ADYAMCED
SETTIHGS SETTIMGS

o w

4 1

y \( ) EiEd

ATL OGS COMMON oo _—
i AL AR Akl A Back HTiSclect

Backup/Restore Settings

Backup to memory card
Restore from memory card

]

LI

[
a
[

I

La pantalla confirmara brevemente que el archivo se copié con éxito. El archivo de
configuracién se copia en un archivo con el nombre ATgvai00.EVO, en el que

* ‘g’ especifica la familia de cargadores: (1) <= 25A,( 2) > 25A, (3) = trifasico.

e ‘v’ especifica el voltaje de CC: (A) = 12V, (B)= 24V, © = 48V, (D) = 130V, (E) = 260V.

* ‘a’ especifica la corriente CC: (A) = 6A, (B) =12 A, © = 16A, (D) = 20A, (E) = 25A.

» ‘i’ especifica la identificacién del cargador (A-Z): seguin el menud SYSTEM INFO
(Informacién del sistema).

Puede usar este archivo de configuraciéon guardado para:

* Restaurar la configuraciéon en caso de que alguien de forma involuntaria cambie un ajuste
y no recuerde el ajuste original.

* Clonar la configuracién en un cargador similar para evitar la necesidad de establecer los
parametros de forma manual.

» Configurar automaticamente una placa de control principal (Al) de reemplazo.

Para copiar la configuraciéon del equipo ATevo desde la tarjeta de memoria SD a la placa de
control principal (Al):

MENU > SAVE:RESET SETTINGS > ‘Restore from Memory Card’ (MENU >
GUARDAR:RESTABLECER AJUSTES > ‘Restaurar desde la tarjeta de memoria’)
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e .
Main Menu L 4 Backup/Restore Settings
ev: eve Backup to memory card
S s - Restore from memory card
BASIC ADYAMCED >
SETTIMGS SETTIMGS
= L,
= (@) 3‘
eventLoss  COTEEN RELATS A Back HITiSclect

La pantalla confirmara brevemente que el archivo se copié con éxito. El cargador se reiniciara
con los ajustes de configuracién restaurados.

Last modified: 13 September 2022

Copyright HindlePower Inc. 2021

Pagina 130 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

8.5.4. Actualizacion del firmware a
traveés de la tarjeta de memoria (v2.6.6
y anteriores)

Una funcién potente del cargador ATevo consiste en que el firmware (o software) de la placa de
control principal (Al) se puede actualizar facilmente en campo sin desinstalar el cargador o
cualquiera de las placas. El proceso tarda minutos.

El primer paso para actualizar el equipo ATevo es obtener los Ultimos dos (2) archivos del
programa del proveedor:

* mainapp.bin = programa de aplicacién del control principal
* bruno.bin = programa de aplicacién de la pantalla
Estos se pueden actualizar de forma independiente o al mismo tiempo.

Luego, copie estos archivos en la tarjeta de memoria SD, usando una computadora personal
(PC) con una ranura para tarjetas de memoria SD, o un adaptador de tarjeta de memoria SD a
USB. Cuando los archivos estén en la tarjeta de memoria SD, transfiéralos al equipo ATevo.

e Abra la puerta del panel frontal del equipo ATevo y localice el receptaculo para la tarjeta
de memoria SD en la parte posterior de la placa de control principal (Al).

* Directamente debajo del receptaculo, habra un ‘RE-FLASH ENABLE JUMPER’ (Puente que
habilita la actualizacion).
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Mueva el bloque de cortocircuito en el puente a la posicién ‘PRGM’ (Programa).

* Inserte en el receptaculo la tarjeta de memoria SD, compatible con ATevo, con los
archivos del programa.

* Presione el botédn RESET (Restablecer) (SW13) ubicado a 3 in/76 mm debajo del RE-FLASH
JUMPER (Puente para actualizacién).

* Si mainapp.bin esta almacenado en la tarjeta, aparecera el mensaje a continuacion.

* Seleccione ‘Yes’ (Si) si lo desea. Un mensaje confirmard que el programa de la aplicacién
principal se ha actualizado.

" An application file has
been found for the main
application. Would you
like to update it?

Yes &
& T Select

* Sila tarjeta de memoria SD contiene el archivo bruno.bin, se le indicara que actualice la
aplicaciéon de pantalla.
* Seleccione ‘Yes’ (Si) si lo desea, y un mensaje confirmara la actualizacién.

An application file has
been found for the
display application. Would
you like to update it?

Yes &
& Select

* El cargador se restablecera y se le indicara que actualice el programa de la aplicacién
principal nuevamente.

* Mueva el bloque de cortocircuito RE-FLASH JUMPER (Puente para actualizacién)
nuevamente a ‘NORM’ (NORMAL), la posicién de funcionamiento normal, y presione
RESET (Restablecer).

* El equipo ATevo se reiniciara.

e Cuando lo haga, se ejecutard(n) el/los nuevo(s) programa(s) instalado(s).

Preguntas frecuentes (FAQ)

Desde la introduccién del firmware v2.7.0 en las unidades ATevo, gue comenzaron a venderse
en 2021, se han hecho cambios en el proceso y el formato de los archivos usados para
actualizar el firmware: como se detalla en el préximo tema. Si su equipo ATevo se suministré
originalmente con la versién de firmware v2.6.6 o una anterior, estos cambios en su mayoria
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no le afectaran. Sin embargo, algunos clientes han hecho las siguientes preguntas. Haga clic
en las opciones desplegables a continuacién para ver las respuestas a las FAQ que le interesen:

P: ;Puedo actualizar mi equipo ATevo, el cual vino con la versién de firmware v2.6.6 o una anterior,
a la version de firmware v2.7.0+7?
R: Si. Comuniquese con el fabricante.

P: ;Puede un equipo ATevo que se ejecuta en una versién de firmware anterior a v2.7.0 usar el
archivo unico con el nuevo formato de archivo?
R: No. Si su equipo ATevo se ejecuta en una versién de firmware anterior a v2.7.0,
comuniquese con el fabricante y solicite los dos archivos de actualizacién de firmware con el
formato antiguo y, luego, siga las instrucciones arriba mencionadas.

P: ;Qué ocurre si en una tarjeta de memoria que se usa para actualizar un equipo ATevo hay

archivos de firmware con el formato nuevo y el antiguo?
R: Si la tarjeta estd en un equipo ATevo que se ejecuta en la versién v2.6.6 o anterior, solo
reconocera los tipos de archivo antiguos. Un equipo ATevo que se ejecuta en una versién 2.7.0
0 posterior primero buscard los tipos de archivo mas nuevos (extensiéon .HPB) y mostrara una
lista. La actualizacién se hard usando uno de estos archivos si el usuario selecciona uno. En
este caso, los archivos antiguos se ignoraran. Si el usuario presiona el botén ESC (Escape) en
lugar de elegir uno de los nuevos tipos de archivo, el equipo buscara los tipos antiguos de
archivo. Si los encuentra, la interfaz de usuario (Ul) ofrecera hacer la actualizacién usandolos.

* Para obtener informacion sobre las funciones mejoradas que la version de
firmware v2.7.0 trajo a ATevo, consulte el Apéndice: Mejoras de la versién de
firmware v2.7.0.
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8.5.5. Actualizacion del firmware a
traveés de la tarjeta de memoria (v2.7.0
y posteriores)

El proceso para actualizar el firmware se simplifica ain mas en los cargadores ATevo
suministrados con la versiéon de firmware v2.7.0 o posterior. Las mejoras, que se explican a
continuacién, incluyen:

* Las actualizaciones del firmware se suministran como un archivo de firmware Unico en
lugar de archivos individuales.

* El nombre de archivo del firmware puede ser Unico, en lugar de tener un nombre fijo.

* Mejoras de uso:

o Las pantallas de actualizaciéon ya no vuelven a aparecer después de que la
actualizaciéon del firmware esté completa, como sucedia en versiones anteriores del
firmware.

o Se les indica a los usuarios regresar el puente JP4 a “NORM” (NORMAL) cuando la
actualizacion esta completa.

«%s Para obtener informacién sobre las funciones mejoradas que la versién de
firmware v2.7.0 trajo a ATevo, consulte Apéndice: Mejoras de la versién de
firmware v2.7.0.

Actualizacion con un archivo unico

Las actualizaciones de firmware ahora se suministran con un archivo unico. En los firmware
anteriores a v2.7.0, se utilizaban 2 archivos, mainapp.bin y bruno.bin, para actualizar el
procesador principal y el procesador Ul respectivamente. Estos archivos ahora se suministran
en un archivo uUnico.

Convenciones del nombre de archivo

Los archivos de actualizacidon de firmware ahora pueden tener un nombre Unico, lo que permite
guardar varios archivos de actualizacién de firmware en una tarjeta SD. Los archivos de
firmware se nombran para indicar la versién de firmware que contiene el archivo. El archivo de
salida aln estd en formato 8.3 (no un nombre de archivo largo). Los archivos de firmware
distribuidos para el lanzamiento tendran un nombre de archivo que usa la siguiente
convencion:

xXMMNNBB.hpb

En esta convencién, xx es “ev” por ATevo. MMNNBB representa la version, donde MM es la
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versién principal, NN es la versidon secundaria y BB es la compilaciéon (es decir, versién
secundaria). Los numeros de la versién tienen un 0 adelante para consistencia. La extension
“hpb” es el acrénimo para Hindle Power Binary.

Aqui encontrard algunos ejemplos de nombres de archivo de firmware que usan esta
convencion:

Ejemplos de nombres de archivo de firmware de ATevo

* ev020606.hpb - v2.6.6
* ev020502.hpb - v2.5.2

Se requiere una tarjeta de memoria SDHC de 32GB o menos. El procedimiento puede tardar
hasta 4.5 minutos en realizarse.

Procedimiento de actualizacion

1. Copie el archivo de actualizacién de firmware que recibié de su proveedor en la tarjeta
SD, usando una computadora personal (PC) con una ranura para tarjetas de memoria SD,
o0 un adaptador de tarjeta de memoria SD a USB.

2. Abra la puerta del panel frontal del equipo ATevo y localice el receptaculo para la tarjeta
de memoria SD en la parte posterior de la placa de control principal (Al).

3. Inserte la tarjeta SD en el receptaculo para la tarjeta de memoria SD que se encuentra en
la placa principal del equipo ATevo.

4. Directamente debajo del receptaculo, habrd un puente JP4 (Habilita la actualizacién),
como se ve en la imagen de abajo. Mueva el puente a la posicién PGM (Programa).

A

3-1--'!-!"
[C102

[=n] f=n] [B6] T [i=m) [ixu)

R10 R136 R1. RI82 R120

RE-FLASH & - P4 > La tarjeta SDHC que se muestra arriba es un adaptador para un
] G [ A
0 O

tarjeta microSD que también es aceptable siempre que su

la capacidad es de 32 GB o menos.

5. Si el cargador ya esta energizado, presione el botén RESET (Restablecer) en la placa
principal; de lo contrario, simplemente energice el cargador. La pantalla de abajo
proporcionara una lista de todas las actualizaciones de firmware disponibles desde la
Ultima a la mas antigua. Use las teclas de flechas UP/DOWN (Arriba/Abajo) para
seleccionar la actualizacién que se aplicard y, luego, presione ENTER (Entrar).
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Select Firmware Update
EV020606.HPB
EV020605.HPB

6. Navegue en las pantallas “Update Ul” (Actualizar Ul) que se explican a continuacién.
a. Mientras se verifica la integridad del firmware y se asegura que ningun dato se haya
cambiado accidentalmente, se mostrara la siguiente pantalla. Se explica que esta
verificando la integridad del firmware y se muestra el progreso del proceso.

Verifying Firmware Integrity

Reading file...
[ |

b. Sirecibe el mensaje “Verify Failed” (“Verificacién fallida”) el paso de verificacién ha
fallado y debera presionar ENTER (Entrar) para iniciar normalmente como se
muestra en la siguiente pantalla.

Verifying Firmware Integrity

Verify Failed

Press ENTER to boot
normally

c. Una vez que finaliza el paso de verificacion, las pantallas de actualizacién seran las
mismas que en las versiones anteriores. La secuencia de pantallas y cémo proceder
se explican en el grafico a continuacién.
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An application file has
been found for the main
application. Would you
like to update it?

Yes (I8
= EEselect

Presione la flecha hacia la izquierda para seleccionar
"Yes" (Sf) y luego presione ENTER (Entrar).

La pantalla se secuenciara automaticamente a
través de las siguientes pantallas.

Writing main
application...

Verifying main
application...

Update to main
application
complete

An application file has
been found for the
display application.
Would you like to update

Yes m-
= EiltSelect

5 presione la flecha hacia la izquierda para seleccionar
"Yes" (Si) y luego presione ENTER (Entrar).

La pantalla se oscurecera durante unos segundos y
luego volverd a la pantalla 1 anterior.

2 - Escribiendo la
aplicacion principal...
3 - Verificando la
aplicacién principal...
4 - Actualizaciéon de la
aplicacion principal
completa

7. Una vez que la programacién actualizada se ha completado, mueva el puente JP4
nuevamente a la posicion NORM (Normal) luego presione ENTER (Entrar) como se indica
en la pantalla de abajo.

Move JP4 jumper back to
“NORM” position then
press ENTER

8. Retire la tarjeta de memoria y presione el botdn RESET (Restablecer).
9. Verifique que el firmware nuevo esté instalado, observando que la versidon nueva se
visualice en la pantalla de presentacién.

Preguntas frecuentes (FAQ)

Haga clic en las opciones desplegables a continuaciéon para ver las respuestas a las FAQ:

P: ;Puede un equipo ATevo que se ejecuta en una versién de firmware anterior a v2.7.0 usar el
formato nuevo de archivo?
R: No. Si su equipo ATevo se ejecuta en una version de firmware anterior a v2.7.0, el fabricante
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debe suministrarle los dos archivos de actualizacién de firmware con el formato antiguo. Puede
consultar el tema anterior para obtener mas informacién.

P: ;La versién de firmware v2.7.0 de ATevo reconoce el formato antiguo de archivo? ;Es posible
actualizar el firmware usando los dos archivos de actualizacién con el formato antiguo?
R: Siy si. La versién de firmware v2.7.0 de ATevo se puede actualizar usando los antiguos
archivos separados. Eventualmente, se eliminard la compatibilidad con el formato antiguo de
archivo. En ese momento, se debera usar el archivo Unico con el formato nuevo.

P: ;Qué ocurre si en una tarjeta de memoria que se usa para actualizar un equipo ATevo hay

archivos de firmware con el formato nuevo y el antiguo?
R: Si la tarjeta esta en un equipo ATevo que se ejecuta en la versidn v2.6.6 o anterior, solo
reconocera los tipos de archivo antiguos. Un equipo ATevo que se ejecuta en una versién 2.7.0
o posterior primero buscara los tipos de archivo méas nuevos (extensién .HPB) y mostrard una
lista. La actualizacion se hard usando uno de estos archivos si el usuario selecciona uno. En
este caso, los archivos antiguos se ignoraran. Si el usuario presiona el botén ESC (Escape) en
lugar de elegir uno de los nuevos tipos de archivo, el equipo buscara los tipos antiguos de
archivo. Si los encuentra, la Ul ofrecera hacer la actualizacién usandolos.
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9. Alarmas e indicadores

TEMAS DE LA SECCION
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Indicador de alarma comun y otros activadores de alarmas
Tabla resumen de los LED de alarmas

Visualizacidon de alarmas

Visualizacion de alarmas
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Restablecimiento de los relés de alarma enclavados

Prueba de bateria abierta
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9.1. Alarmas e indicadores heredados

Las alarmas del equipo ATevo se pueden dividir en dos grupos, alarmas AT10.1 heredadas y
alarmas avanzadas.

El grupo de alarmas heredadas es un supraconjunto del grupo de alarmas estandar
recomendado por las normas NEMA-PE5 e IEEE para cargadores de baterias estacionarias.
Estas alarmas tienen indicadores LED exclusivos en el panel frontal y se los denomina alarmas
heredadas porque tienen la misma funcionalidad que las alarmas estandar disponibles en los
cargadores de bateria de la Serie AT10.1 anterior.

El indicador LED verde AC ON (CA activado) y los seis (6) indicadores LED rojos de alarma
heredada se resumen en la tabla de la Seccién 9.3.
En la tabla se identifica:

e alarma activa mientras el LED esta encendido

e condicién que se detecta

* causas posibles de la condicién (donde aplique)

* punto de ajuste configurable que controla el momento en el que la alarma se activa
(donde aplique), y la seccién donde se explica dicha configuracién

e relé que activa la alarma

o¥s Todas las alarmas heredadas activaran el relé de alarma comun (como se explica
en la Seccién 9.2), cambiando al estado de alarma después de un retardo
configurado.

Las alarmas también serdn informadas por alguna placa opcional de comunicacién de protocolo
instalada. Ademas, se pueden configurar para activar un relé discreto en las placas opcionales
de E/S auxiliares. En la Seccién 14.4 se proporcionan instrucciones sobre cémo configurar relés.
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9.2. Indicador de alarma comun y otros
activadores de alarmas

El LED rojo de Common Alarm (Alarma Comun) se iluminard cuando alguna alarma del equipo
ATevo (alarmas heredadas o alarmas avanzadas) se active. A excepcién de las seis (6) alarmas
heredadas mencionadas en la seccidn anterior, las alarmas avanzadas no tienen indicadores
LED individuales.

El LED de alarma comun se usa para indicar que una (1) o mas de las alarmas avanzadas estan
activas. También se resume en la tabla de la Seccién 9.3.

Cuando la alarma comun esta activa, el relé de alarma comun en la placa de control principal
cambiara al estado de alarma después de un retardo configurado. La alarma comun también
serd informada por alguna placa opcional de comunicacién de protocolo instalada. También se
puede configurar para activar un relé discreto en las placas opcionales de E/S auxiliares (A4x).
En la Seccién 14.4 se proporcionan instrucciones sobre cémo configurar relés.

Configuracion de la alarma comun

Por defecto, todas las alarmas del equipo ATevo (cuando estan activas) estan configuradas para
anunciar la alarma comun. En algunas aplicaciones, puede ser conveniente evitar que la(s)
alarma(s) active(n) la alarma comun. En la Seccidn 6.6 se describe co6mo se puede eliminar una
alarma de manera individual de la lista de alarmas que, cuando estan activas, activaran la
alarma comdun.

Alarma de prioridad alta y alarma de prioridad baja

El equipo ATevo siempre tuvo la “alarma comun” configurable por el usuario. En un primer
momento, con el firmware v2.7.0 que se lazé el 5/3/2021, las alarmas llamadas “High Priority
Alarm” (Alarma de alta prioridad) y “Low Priority Alarm” (Alarma de baja prioridad) estuvieron
disponibles para el usuario que deseara personalizar alin mas la prioridad de las alarmas. Estas
alarmas se pueden configurar para cerrar un relé en la E/S AUX y también son legibles en
SCADA.

Si su equipo ATevo se envié con el firmware v2.7.0+, o si lo actualizé a este firmware, vera el
icono ALARM TRIGGERS (Activadores de alarma) en lugar del icono COMMON ALARM (Alarma
comun), y podrd configurar los activadores para estas nuevas alarmas en el mismo menu que
se configura la alarma comun. Esto se describe con mas detalles en el Apéndice Mejoras del
firmware v2.7.0.
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En la siguiente tabla se resumen todos los LED de alarmas:

Punto de ,
Alarma . Causa(s) . Relé
LED . Condicién detectada . ajuste .
activa posible(s) . activado
configurable
Alimentacién de CA presente
AC ON (CA . P
activado) N/A en el disyuntor de entrada de N/A N/A N/A
CA (CB1) y disyuntor cerrado
El voltaje de la barra de bus de
High DC vortal !
) CC detectado por la placa de Alarma de
Voltage Voltaje de L , Falla del Alarma
. control principal es mas alto . CC alto (V), 3
(Voltaje de CC CC alto i rectificador ., comun
alto) que el punto de ajuste de la Seccion 6.2
alarma de voltaje de CC alto
Falla del
rectificador,
El voltaje de la barra de bus de ! ,
Low DC bateria
) CC detectado por la placa de Alarma de
Voltage Voltaje de L , . descargada, _ Alarma
] _ control principal es mas bajo CC bajo (V), ,
(Voltaje de CC CC bajo , barra de ., comun
. que el punto de ajuste de la Seccién 6.2
bajo) . . bus de CC
alarma de voltaje de CC bajo en
cortocircuito
El cargador no puede admitir la Entrada de
carga conectada, el voltajede CAenla
DC Output g J,
i Falla de la barra de bus de CC esta por toma
Failure (Falla ) i i . Alarma
] salida de debajo del voltaje deseado del inadecuada N/A ,
de salida de , comun
Q) CC punto de ajuste y el cargador o]
NO esta en el limite de rectificador
corriente defectuoso
Entrada d
AC Input ; . ntrada de
i Falla de Se detectd que el voltaje de CA en toma
Failure (Falla , . . Alarma
entrada entrada de CA esta por debajo inadecuada N/A )
de entrada de , comun
de CA del 75% del valor nominal o fase
CA)
faltante
Positive + Falla a La placa de control principal Suciedad o Sensibilidad Alarma
Ground Fault tierra (Al) detecta un trayecto de electrolitos de la falla a comin
(Falla a tierra  positiva fuga desde la barra de busde enla tierra
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positiva +)

Negative -
Ground Fault
(Falla a tierra
negativa -)

Common
Alarm (Alarma
comun)

(+)

Falla a
tierra
negativa
(-)

Una o
mas
alarmas
heredadas
0
comunes
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CC positiva (+) hasta la puesta
a tierra

La placa de control principal
(Al) detecta un trayecto de
fuga desde la barra de bus de
CC negativa (-) hasta la puesta
a tierra

Cualquier alarma heredada en
las seis (6) filas previas, o
alarmas avanzadas que no
tienen un LED exclusivo

superficie o
las
conexiones
de la
bateria

Suciedad o
electrolitos
enla
superficie o
las
conexiones
de la
bateria

Cualquiera
de arriba

positiva (+),
Seccién 6.3

Sensibilidad
de la falla a
tierra

negativa (-),
Seccién 6.3

Alarma
comun

Puede
establecer
qué alarmas
avanzadas
activan la
alarma
comun

Alarma
comun
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9.4. Visualizacion de alarmas

Las alarmas se pueden ver de tres maneras diferentes:

Barra de alarmas activas

La barra de alarmas activas se encuentra en la parte inferior de la pantalla Home (Inicio).

Equalize Eqlz Mthd: Man)

139 1 Voits
.

Puntos clave relacionados con la barra de alarmas activas:

* Informa todas las alarmas activas y esta en blanco si no hay ninguna.
* Sise activan varias alarmas, se desplaza por cada alarma.

Lista de alarmas activas

La lista de alarmas activas muestra todas las alarmas activas. Para ver la lista de alarmas
activas, presione el botén ALARMS (Alarmas).

Active Alarm List

Open DC Breaker
DC Supply Failure

L Exit

La lista de alarmas activas puede mostrar hasta cuatro alarmas activas a la vez, pero es
desplazable para ver otras alarmas presentes.

Registros de alarmas

Las alarmas son eventos del sistema que se almacenan en el registro de eventos del equipo
ATevo con fecha y hora. Lo mismo sucede con la desactivacién de alarmas (vuelven al estado
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gue no sea de alarma). La Seccidén 11 contiene informacién sobre registros de eventos.
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9.5. Alarmas avanzadas

Las alarmas del equipo ATevo se pueden dividir en dos grupos: Alarmas AT10.1 heredadas
(descritas en la Seccién 9.1 ) y alarmas avanzadas (descritas a continuacion):

Alarmas avanzadas:

* No tienen LED exclusivos para indicar si estdn activas.

e Iluminan el LED de COMMON ALARM (ALARMA COMUN) y activan el relé de alarma comun.

* Aparecen en la barra de alarmas activas y en la lista de alarmas activas.

* Se almacenan en el registro de eventos junto con la fecha y la hora en que ocurrieron y
se desactivaron.

* Seran informadas por cualquier placa opcional de comunicacién de protocolo.

* Se pueden configurar para activar un relé discreto en las placas opcionales de E/S
auxiliares.

High Voltage Shutdown Alarm (Alarma de apagado por voltaje alto)
Esta alarma se activa cuando el equipo ATevo inicia un apagado por voltaje alto, siempre que
esa funcién se haya habilitado. Consulte la Seccién 6.3 para obtener detalles. El apagado por
voltaje alto es iniciado por el microcontrolador cuando el voltaje de la barra de bus de CC
detectado por la placa de control principal (A1) es més alto que el punto de ajuste de voltaje
de CC alto durante un minimo de treinta (30) segundos. En la Seccién 7.2 se describe el
apagado por voltaje alto en detalle.

Low Level Detect Alarm (Alarma de deteccién de nivel bajo)
Esta alarma se activa cuando el voltaje de la barra de bus de CC detectado por la placa de
control principal (A1) es més bajo que el punto de ajuste de deteccién de nivel bajo. Consulte
la Seccién 6.3 para obtener detalles. La funciéon de deteccion de nivel bajo tiene un hardware
exclusivo y funciona de manera independiente del control del microprocesador. La deteccién
de nivel bajo es una funcién de proteccién contra fallas auténtica que activa el relé de alarma
comun en respuesta a una falla catastréfica, como una falla del microprocesador. EI hardware
de deteccién de nivel bajo iluminard un LED exclusivo ubicado en la placa de control principal
(Al) cuando la alarma esté activa.

HIGH LEVEL
SHUTDOWN
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End of Discharge (EOD) Alarm (Alarma de final de descarga (EOD))
Esta alarma se activa cuando el voltaje de la barra de bus de CC detectado por la placa de
control principal (A1) es mds bajo que el punto de ajuste de la alarma de final de descarga.
Consulte la Seccién 6.3 para obtener detalles.

* La alarma de final de descarga se puede usar para activar un contactor de
desconexién de bateria redireccionando la alarma a un relé discreto de una
placa opcional de E/S auxiliar (A4).

High AC Ripple Alarm (Alarma de fluctuaciones de CA alta)
Esta alarma se activa cuando el voltaje de las fluctuaciones de CA medido por la placa de
control principal (Al) es mas alto que el punto de ajuste de la alarma de voltaje de
fluctuaciones. Consulte la Seccién 6.3 para obtener detalles.

Battery Temperature Probe Failure Alarm (Alarma de falla de la sonda de temperatura de la bateria)
Esta alarma se activa cuando la placa de control principal (Al) detecta un valor fuera de rango
de la sonda de temperatura de la bateria (A10). El equipo ATevo cambiara al modo
compensado que no sea de temperatura, ajustando el voltaje de salida para 25 °C. Los puntos
de ajuste para esta alarma no son ajustables.

Rectifier Over-Temperature Alarm (Alarma de sobrecalentamiento del rectificador)
La alarma de sobrecalentamiento del rectificador se activa cuando la placa de control principal
(A1) detecta que uno o mas de los rectificadores controlados de silicio (Silicon Controlled
Rectifier, SCR) estan demasiado calientes. Los puntos de ajuste para esta alarma no son
ajustables.

External Feedback Failure Alarm (Alarma de falla de retroalimentacion externa)
Esta alarma se activa cuando la placa de control principal (Al) detecta que el voltaje externo
(posterior al filtrado) esta fuera de rango. El voltaje externo se puede medir en el disyuntor de
salida o en la bateria si la opcién de deteccién remota estd conectada. Esta falla, por lo
general, indica un problema con las resistencias de deteccién de voltaje Los puntos de ajuste
para esta alarma no son ajustables.

Internal Feedback Failure Alarm (Alarma de falla de retroalimentacién interna)
Esta alarma se activa cuando la placa de control principal (Al) detecta que el voltaje interno
(previo al filtrado) esta fuera de rango. El voltaje interno siempre se mide dentro del equipo
ATevo, antes del circuito del filtro de salida de CC. Esta falla, por lo general, indica un problema
con las resistencias de deteccién de voltaje Los puntos de ajuste para esta alarma no son
ajustables.

Open DC Breaker Alarm (Alarma del disyuntor de CC abierto)
Esta alarma se activa cuando la placa de control principal (Al) detecta que el disyuntor de
salida de CC (CB2) esta abierto. El punto de ajuste para esta alarma no es ajustable.
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Open AC Breaker Alarm - optional (Alarma del disyuntor de CA abierto: opcional)
Esta alarma se activa cuando la placa de control principal (Al) detecta que el disyuntor de
entrada de CA (CB1) estd abierto. El punto de ajuste para esta alarma no es ajustable.

DC Power Supply Failure Alarm (Alarma de falla del suministro de alimentacién de CC)
Esta alarma se activa cuando la placa de control principal (A1) no detecta alimentacién desde
la fuente de voltaje de CC interna. El equipo ATevo se energiza con fuentes de CAy CC. Usa la
fuente de alimentacion de CA cuando hay una disponible, pero usa su fuente de CC (P/S-9V)
cuando no hay CA.
El equipo ATevo puede estar en funcionamiento cuando esta alarma se activa, pero puede
fallar cuando se retira la alimentaciéon de CA. Los puntos de ajuste para esta alarma no son
ajustables.

SCR Failure Alarm (Alarma de falla de SCR)
Esta alarma se activa cuando la placa de control principal (Al) detecta que el conjunto del
rectificador (A6) no esta funcionando. Esto puede indicar un SCR defectuoso o problemas con
el control o el controlador de activacién del SCR. Los puntos de ajuste no son ajustables.
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9.6. Restablecimiento de los relés de
alarma enclavados

Los relés de alarma enclavados se pueden restablecer o desactivar de dos (2) maneras
diferentes.

* El método AT10.1 heredado se puede usar manteniendo presionado el botén de la flecha
UP (Arriba) durante unos segundos. Esto restablecera o desactivara todos los relés de
alarma enclavados. Se mostrarad un mensaje de confirmacién breve.

* Los relés de alarma enclavados individuales o todos los relés de alarma enclavados
también se pueden restablecer mediante el icono RELAYS (RELES) en el menu principal.

Para restablecer un relé de alarma enclavado individual: MENU > RELAYS > ‘Unlatch selected
relays’ (MENU > RELES > ‘Desenclavar relés seleccionados’) > seleccionar el relé enclavado de
la lista

Main Menu " t Relays
evV: eve pye Relay configuration
— i ]
e BWE BEEE | ) [Unlatchall relays (2) )2

©)

ATLOGS COMMON ; k=
EVEMTLOGS F;LﬁFirl'W . BELAYS EB ack mS elect

[Uniatch Fa ults

Board 1 relay 1

Board 1 relay 6

FXBack FImSclect

Para restablecer todos los relés de alarma enclavados: MENU > RELAYS > ‘Unlatch all relays
(x)’ (MENU > RELES > ‘Desenclavar todos los relés (x)’), donde ‘x’ representa la cantidad de
relés enclavados actuales.
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Nain Menu "" Re|ays

evsc evoe evs o Relay configuration

B Unlatch selected relays (2)
BASIC ADMANCED — SAVERESET

SETTIMGS SETTINGS SETTINGS > Unlatch all relays (2
=] D
a= i

renTLoss GOy RETEERE EXBack EThicclect

Después de ejecutar este comando, el nUmero entre ‘( )’ cambiara a ‘0’, lo que indicara que
todos los relés enclavados se desactivaron.
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9.7. Prueba de bateria abierta

La funciéon de Battery Open Test (prueba de bateria abierta) detectara si la conexién entre la
bateria y el equipo ATevo se ha perdido, o si la bateria esta débil o defectuosa. La prueba
reduce el voltaje del cargador y verifica si la bateria puede soportar la carga de CC actual. Esta
prueba se puede ejecutar de forma manual o segln un programa establecido.

La prueba de bateria abierta fallara si la barra de bus de CC disminuye por debajo de un punto
de ajuste de voltaje configurable. Cuando esto ocurre, la prueba se aborta de inmediato y el
equipo ATevo aumentard nuevamente el voltaje de salida al ajuste (Float) flotante o de Equalize
(ecualizacién) actual. La duracién de la prueba se configura como se indica a continuacioén.

Si la prueba falla, una alarma de bateria abierta se activa y solo se puede desactivar mediante
el control de desenclavamiento de alarma de bateria abierta.
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9.7.1. Ajustes de la prueba de bateria
abierta

Para acceder y configurar los ajustes de la prueba de bateria abierta:
MENU > TESTING > ‘Test Settings’ (MENU > PRUEBA > ‘Ajustes de la prueba’)

Main Menu 11 [Battery Open Test
e ((')) ; { Run now

PENTLOSE.  FiAan e > Unlatch battery open

COMMUNI- e
IHFUTS TESTING CATION FBack S elect

Para configurar la duracién de la prueba:
‘Run test for up to:’ (Ejecutar prueba por hasta) > ajustar duracién

Battery Open Settings attery . k2
Run periodically: disabled Runnariadiealb:: dicablod
Every: 90days I?Rur‘l test for up to

Run test for up toRelnlly > iR Emin
Setpoint: 118.0v = @Bancelﬁﬂfﬁﬁ.ccept

FYBack TNt ~ EXBack Hill

Para configurar el punto de ajuste del voltaje en el que se finalizara la prueba si no hay bateria:
‘Setpoint’ (Punto de ajuste) > ajustar voltaje

Battery Open Settings

Run periodically: disabled Ruu_mndlmlm_m.hlad__
Every: 90days iESetpomt

Run test for up to: 3min > R g18.0v
EETYRE: 118.0v E :

- @XBack FATNhEdit
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9.7.2. Ejecucion de pruebas de bateria
abierta

Ejecucion de pruebas de forma periddica

Para programar pruebas periédicas de bateria abierta:
MENU > TESTING > ‘Test Settings’ > ‘Run periodically:’ > ‘Enabled’ (MENU > PRUEBA >
‘Ajustes de la prueba’ > ‘Ejecutar peridédicamente’ > ‘Habilitado’)

[Main Menu + Ianuttiesr';.-r Open Test
e | | ‘
= (('D ; ] Run now
EVENTLOGS S RELFATS > Uniatch battery open >
(= 7o =
AL COMMUNI- =
IHFUTS TESTING CATION FYBack S elect

|B.=.uttne=rynr Open Settings
M-I =1 enabled
Every: 90days "
Run test for up to: 3min > '
Setpoint: 118.0v

.Fw':l.m'|:>e=ri~::.<:ii<-:_aIl:yr

- PEBack TITREdit FrCancel AllAccept |

‘Every:’ (Cada:) > cambiar los digitos deseados

Battery Open Settings Battery Open Settings

Run periodically: disabled Run narindicralh:: dieahlacd

B 90days EE‘E_?LY___:_.__

Run test for up to: 3min > R [fo0days

Setpoint: 118.0v S' EGanéelEﬂEAccept
EXBack HHTEGEdit X Back

Ejecucion de la prueba de forma manual

Para ejecutar la prueba de bateria abierta manualmente segln se requiera:
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MENU > TESTING > ‘Run now’ (MENU > PRUEBA > ‘Ejecutar ahora’)

Main Menu 14 Battery Open Test
= 3 | Test settings
= (r(.)/) 3 [ Run now
EVENTLOGS oLy FELATS > Unlatch battery open
|
o T
TS TESTING “ERTION FYsBack @facelect
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9.7.3. Restablecimiento de la alarma de
bateria abierta

Si el equipo ATevo detecta una condicién de bateria abierta y la alarma de prueba de bateria
abierta se activa, solo se puede desactivar mediante el control de desenclavamiento de alarma
de bateria abierta.

Para iniciar el control desenclavamiento de alarma de bateria abierta y restablecer la alarma
de bateria abierta:

MENU > TESTING > ‘Unlatch battery open’ (MENU > PRUEBA > ‘Desenclavar bateria abierta’)

[Main Menu 14 Battery Open Test
i= ((.)) § L Test settings
= ok I Run now
LIEH 5 COMMOF -
EVENTLOGS r‘fmgr{;i RELATS > Unlatch battery open
— =
L= sSlElS
AL COMMUNI- — e —
IHFUTS CATION FXeBack Hicelect
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10. Sistema de salud Hindle

Generalidades

Hindle Health System (HHS) (El sistema de salud Hindle) es una funcion estandar, intuitiva y
potente, que evalla la salud del funcionamiento del equipo ATevo y genera los informes
correspondientes. Algunas partes del HHS se ejecutan de manera continua en segundo plano.
Otras partes requieren la intervencién del usuario.

Componentes

El sistema de salud Hindle consta de cuatro (4) componentes principales. La descripcién de
cada uno se muestra haciendo clic en las opciones desplegables a continuacién:

Herramienta de autodiagndstico (se ejecuta en segundo plano)
Los microprocesadores del equipo ATevo ejecutan continuamente las herramientas que
verifican el funcionamiento de los componentes del hardware, incluidos: memoria, interfaces
de comunicacidén, parametros y dispositivos discretos, como los relés.
También evallan que todos los valores de entrada y las mediciones se encuentren dentro de
los rangos de tolerancia razonables. Algunos parametros criticos, como el voltaje de CCy la
corriente de CC, son evaluados por multiples procesadores y tiene requisitos de calificacién
redundantes. Todo error detectado se informa de inmediato mediante alarmas o
actualizaciones de estado. Las herramientas proporcionan causas posibles y sugieren
soluciones para resolver los problemas encontrados.

Botdn de Hindle Health (salud Hindle)

El botén de Hindle Health (Salud Hindle) se encuentra en la esquina inferior derecha de
la cubierta del panel de control. Cuando se presiona, se enciende la parte del sistema de salud
Hindle que es asistida por el usuario. Este proceso verificard las areas del cargador de bateria
que el autodiagnéstico continuo no puede verificar. Por ejemplo, el equipo ATevo no puede
evaluar el rendimiento de un relé sin forzarlo a cambiar de estado. Las pantallas de salud
Hindle que se describen mas adelante en esta seccidén guiaran al usuario a través del
procedimiento de prueba.

LED de Hindle Health (salud Hindle)
Los indicadores de LED de salud Hindle se encuentran en la parte inferior de la cubierta del
panel frontal.
 LED VERDE, cuando esta iluminado, indica que el equipo ATevo esta en buen estado.
* LED ROJO, cuando estd iluminado, indica que el equipo ATevo tiene un problema. La
urgencia de medidas necesarias depende de si esta:
o Intermitente: reemplazar de forma inmediata la placa de control principal (Al).
Hay una falla critica en el microprocesador que alimenta los controles de la
pantalla y del panel frontal. La pantalla LCD puede estar en blanco o congelada,

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 156 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

0 puede mostrar datos dafiados. El microprocesador central responsable de
cargar la bateria aun puede estar en funcionamiento.

o Sdélido: el equipo ATevo requiere atencidn, pero la condiciéon no es critica. En la
mayoria de los casos, la pantalla LCD funcionara y podréd informar el problema y
dar instrucciones sobre cdémo resolverlo. El LED ROJO se ilumina cuando el
equipo ATevo detecta alguna condicién de error, cuando alguna alarma estéa
activa, o cuando el sistema de salud Hindle detecta alguna condicién de
funcionamiento que no es normal.

Pantallas de Hindle Health (salud Hindle)
Las pantallas del sistema de salud Hindle le permiten al usuario evaluar el equipo ATevo para
aseqgurarse de que esté funcionando correctamente. Las pantallas le permiten al usuario
simular condiciones de alarma, verificar los puntos de ajuste y los parametros, probar los relés,
y verificar que los indicadores estén funcionando segun se diseflaron. En el proceso de prueba
se proporciona una guia paso a paso. Para iniciar el sistema de salud Hindle, presione el botén
Hindle Health (Salud Hindle).

Pantallas de introduccion y advertencias

Las primeras pantallas de salud le informan al usuario cémo navegar a través del proceso
de prueba y cdmo seqguir el progreso. El resto de las pantallas advierten sobre las
condiciones de peligro e identifican las herramientas requeridas. Para salir de la prueba en
cualquier momento, presione ESC (Escape).

Welcome to ATevo's
health check. Let's verify
my proper operation and
your set points

#Previous Continues

Seleccion de la prueba

Después de la introduccién inicial y las pantallas de seguridad, una pantalla le indicara al
usuario gue seleccione las pruebas que se ejecutaran.
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..... peigiiy
|

What would you like to
check?
Operation, Set Points,
Alarms
Operation, Set Points

4 {15 Select

Hay dos (2) opciones de pruebas. La segunda no evaluaré las alarmas o
los relés:

e Operation, Set points, Alarms (Funcionamiento, puntos de ajuste, alarmas)
e Operation, Set points (Funcionamiento, puntos de ajuste)

Pantallas de las pruebas

El resto de las pantallas son las pantallas de las pruebas. Le brindan indicaciones al usuario
a través de un proceso interactivo para verificar el funcionamiento del equipo ATevo. El
proceso:

* Requerird que el usuario confirme que los indicadores LED estén iluminados, que los
relés cambien de estado, y que los puntos de ajuste sean correctos.

e Simulara las condiciones de alarma y le indicard al usuario que verifique que las
alarmas funcionen y estén confirmadas por algun dispositivo SCADA conectado.

* Explicara como verificar la calibracién del equipo ATevo y, automaticamente,
ingresara el modo de calibracidén si es necesario.

Después de que el sistema de salud Hindle complete la prueba, el equipo ATevo regresara
a la pantalla Home (Inicio). Se agregara un evento en el archivo de registro junto con la
fecha y la hora. Los resultados de cada prueba se incluyen en el archivo de registro. El
estado del resultado indicara lo que ocurrié con cada prueba: PASSED (Superada), FAILED
(No superada) o NOT RUN (No ejecutada). El archivo de registro resultante se puede usar
para demostrar los requisitos de cumplimiento de NERC para, por ejemplo, verificar el
voltaje flotante correcto.
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11. Registros de eventos

Se accede a los registros de eventos a través de EVENT LOG (Registro de eventos) en el menu
principal. Hay dos (2) registros de eventos. Uno estd destinado a los eventos de salud Hindle y
el otro, a todos los demas eventos. Hay dos (2) controles asociados con el registro de eventos:
eliminacién del registro de eventos y almacenamiento del registro de eventos en una tarjeta de
memoria SD. Se puede acceder a cada uno de estos temas a través de los enlaces a
continuacioén:

TEMAS DE LA SECCION

Visualizacion del registro de eventos
Visualizacion del registro de salud Hindle
Eliminacién de registros de eventos
Almacenamiento de registros de eventos
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11.1. Visualizacion del registro de
eventos

Para ver el registro de eventos:
MENU > EVENT LOGS > ‘View event log (X)’ (MENU > REGISTROS DE EVENTOS > ‘Ver registro
de eventos (X)').

La cantidad de eventos nuevos desde que se ley6 el registro por uUltima vez se encuentra en ‘(
).

Main Menu ti Event Logs
evVv: eV eve View event log (1030 new
momiees  wemes sl View Hindle Health log
BASIC ADYAMCED SAVERESET

SETTINGS ~ SETTINGS  SETTINGS > Clear event log >
@.)B § % Copy event log to SD card
L2l . 9
FLARH bt EEBack HilfgiSelect

Event Log

Date: 2017-01-25
Time: 15:37:35
Event: Charger mode set to
Float

u

Event 1029 of 1020

Aparecerd el evento mas reciente guardado, pero puede desplazarse entre los eventos con las
flechas RIGHT/LEFT (Derecha/lzquierda). Los eventos incluyen los cambios de puntos de ajuste,
y los momentos en los que una alarma se activéd y se desactivé. El registro mostrara la fecha y
la hora en que ocurrié el evento, el nombre del evento, y el cambio de estado que creé el
evento.

Para obtener mas informacién sobre las alarmas indicadas en el registro de eventos del
cargador, consulte la Seccién 9

Last modified: 13 September 2022
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11.2. Visualizacion del registro de salud

Para ver el registro de Hindle Health (salud Hindle):
MENU > EVENT LOGS > ‘View Hindle Health log’ (MENU > REGISTROS DE EVENTOS > ‘Ver

registro de salud Hindle’)

Main Menu ti Event Logs
evs evoc evs View event log (13 new)
S— — o E— Wiew Hindle Health log
BASIC ADYAMCED SAVERESET
SETTINGS ~ SETTINGS  SETTINGS Clear event log >
(x(.)) § 1 Copy event log to SD card
cocm.os- [N  EXSBack Emselect
Health Log
Test: LED Test
Date: 2017-01-25
Time: 15:45:17
Result: pass
r—Next/Prev[@isBack

Apareceran el evento o la prueba mas recientes guardados, pero puede desplazarse entre ellos
con las flechas RIGHT/LEFT (Derecha/lzquierda). El registro mostrard la fecha y la hora en que
ocurrié el evento, el nombre del evento, y el estado de la prueba (superada o no superada).
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11.3. Eliminacion de los registros de
eventos

=

Se eliminara todo el historial de eventos guardados. Se recomienda que
transfiera una copia de los registros de eventos a la tarjeta de memoria SD antes
de eliminar los registros de eventos; de lo contrario, todo el historial de eventos

se perdera.

Los registros de eventos estan guardados en la memoria no volatil interna en la placa de
control principal (Al). Se pueden eliminar seleccionando ‘Clear Event Log’ (Eliminar registro de
eventos), lo que eliminard el registro de eventos y el registro de Hindle Health (salud Hindle).

Para eliminar los registros:
MENU > EVENT LOGS > ‘Clear event log’ > ‘Yes’ (MENU > REGISTROS DE EVENTOS > ‘Eliminar
registro de eventos’ > ‘Si’) para confirmar

Main Menu i
evec evoe eve
WU WRMETET  ERREE

BASIC ADVANCED SAVERESET

SETTIMGS SETTIMGS SETTIMGS
73R
(o))
by ')
1 COMMOM
evenTLooS NN

Event Logs

View event log (98 new)
View Hindle Health log

Clear event log >
Copy event log to SD card

- EX3Back FllTNsclect

Are you sure you want to
clear the event log?

No

Yes

T T Eﬂﬁéem ct
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11.4. Aimacenamiento de los registros
de eventos

Los registros de eventos se pueden copiar en una tarjeta de memoria SD extraible ubicada en
la placa de control principal (Al). Se guardaran en un formato de archivo de texto ASCII
estandar que se puede leer en la mayoria de las computadoras personales (con un adaptador
USB) u otros dispositivos similares.

Para copiar los archivos del registro de eventos en la tarjeta de memoria SD:
MENU > EVENT LOGS > ‘Copy event log to SD card’ (MENU > REGISTROS DEL EVENTO >
‘Copiar registro de eventos en la tarjeta SD’).

Main Menu 1} Event Logs
evs evs eve View event log (98 new)
e w— — View Hindle Health log
L LAHCED SAVERESET

SETTINGS ~ SETTINGS  SETTINGS > Clear event log
7 Copy event log to SD card
)

EXBack ElfSsclect

Los archivos de registro ahora estan guardados en la tarjeta de memoria SD. Si no hay una
tarjeta en el equipo ATevo, aparecera un mensaje de error.

Last modified: 13 September 2022
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12. Compensacion de temperatura de la
bateria

El fabricante de la bateria especificara los voltajes flotante y de ecualizacién recomendados a
25 °C (77 °F). Las temperaturas por encima o por debajo de los 25 °C nominales requieren un
voltaje ligeramente mas bajo o mas alto (respectivamente) para prolongar la vida util de la
bateria y asegurar un funcionamiento seguro. La opcién de compensacién de temperatura de la
bateria del equipo ATevo ajusta automaticamente el voltaje de salida de CC del cargador segun
la temperatura de la bateria.

La opcién de compensacion de temperatura de la bateria del equipo ATevo (o TempCo) consta
de una sonda de temperatura de bateria (A10) y un cable para conectar la sonda al equipo. La
sonda TempCo tiene un termistor en un médulo de epoxi que estd instalado en la bateria o
cerca de esta. Esta opcién se puede pedir con el cargador o se puede instalar en campo mas
tarde.

TEMAS DE LA SECCION

Instalacién de la opcién TempCo

Uso de la opcién TempCo

Curvas de compensacién de temperatura
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12.1. Instalacion de la opcion TempCo

En términos generales, hay cuatro (4) etapas. El procedimiento completo detallado se
encuentra en los siguientes temas:

Monte el conjunto de la sonda (A10) en la bateria o cerca de esta.

Coloque el cable de interconexién desde el conjunto de la sonda hasta el equipo ATevo.
Conecte el extremo del cable del cargador al bloque de terminales (A2-TB8) en la placa de
alimentaciéon del equipo.

Configure el equipo ATevo para que reconozca la opcién TempCo.

La sonda TempCo (A10), o ‘disco’, es la misma para todos los tipos de bateria y todos los
modelos del equipo ATevo, independientemente del voltaje de salida de CC. Los numeros de los
accesorios difieren conforme a la longitud del cable.

PROCEDIMIENTO

1. Desenergice y bloquee todos los voltajes de CA y CC hacia el equipo ATevo.

2. Permita que los voltajes internos se disipen.

3. Retire la carcasa de seguridad y verifique con un voltimetro que no haya voltajes

peligrosos.
4. Monte la sonda (A10) en una superficie limpia y seca en la bateria o lo mas cerca posible
de esta.

! NO monte la sonda sobre: superficies de madera sin pintar, metal galvanizado no
recubierto, o plastico. Consulte al fabricante de la bateria sobre las restricciones
de montaje y la compatibilidad adhesiva.

5. Para aplicar la sonda, limpie la superficie de montaje con alcohol isopropilico y seque por

completo.

6. Retire la proteccién de la cinta adhesiva doble faz en la sonda y presione sobre la

superficie.

7. Instale el cable suministrado:

* Coloque el extremo del cable que tiene dos (2) cables pelados y un terminal de conexién

rapida hacia el interior del gabinete del equipo ATevo.

* Deje 30 in/762 mm de cable dentro del gabinete. Pase el cable a través de un conducto

gue no contenga cables de alimentacién.

» Cologue otro extremo del cable hacia la sonda en la bateria, y enrolle el exceso de cable.

* Asegurese de que todo el cableado cumpla con los requisitos de NEC, locales y del sitio.

8. Conecte el cable de interconexiéon a la placa de alimentacién del equipo ATevo (A2-TB8) y

al terminal EARTH (Tierra) como se muestra abajo:
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Coloque el cable TempCo hacia el extremo inferior de la placa de alimentacion (A2).

* Localice TB8 e inserte uno (1) de cada cable pelado del par trenzado en cada ubicacién
en el bloque de terminales (A2-TB8). Los puntos de conexién no son sensibles a la
polaridad.

* Localice el terminal de conexién rapida EARTH (Tierra) en la parte inferior de la placa de
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alimentacién (A2). Con cuidado, quite la terminal de conexién rapida y el cable de la
terminal A TIERRA.

* Conecte la terminal de conexidén rdpida que se encuentra en el extremo del cable
blindado del cable TempCo en la terminal A TIERRA de la placa de alimentacién.

* Conecte la terminal de conexidén rapida que quité de la terminal A TIERRA a la terminal
concatenada en el extremo del cable blindado del cable TempCo.

» Ajuste el cable TempCo en el arnés para cables existente con precintos de plastico para
cables.

9. En la bateria, conecte las terminales de conexién réapida a la sonda TempCo (A10). Los
puntos de conexién no son sensibles a la polaridad. Enrosque y coloque precintos en los
excesos de cable para evitar danos.

10. Confirme que:

* Todas las conexiones sean seguras.

e Tanto la proteccién TempCo y el cable a tierra original estén conectados a la terminal de
conexién rapida A TIERRA (A2-EARTH).

* Los cables del par trenzado del cable TempCo estén conectados en el bloque de
terminales de 2 posiciones en la placa de alimentacién (A2-TB8).

11. Vuelva a colocar la carcasa de seguridad y cierre la puerta del panel frontal.
12. Reinicie el equipo ATevo.

Configuracion de la opcion TempCo

Sera necesario configurar el equipo ATevo para habilitar la sonda TempCo (A10) y seleccionar el
tipo de bateria. Consulte la Seccién 6.3 para obtener detalles.
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12.2. Uso de la opcion TempCo

Cuando el equipo ATevo esta equipado con una sonda de compensacion de temperatura,
autoajusta el voltaje de salida aplicado a la bateria para mantener una corriente flotante
constante, lo que evita las cargas deficientes y en exceso. La sonda detecta la variaciéon de
temperatura de la bateria y ajusta los voltajes flotante/de ecualizacién de salida para
compensar. Si la temperatura de la bateria aumenta, el voltaje de salida del equipo ATevo
disminuye. Si esta experimentando inconsistencias en el equipo ATevo cuando la sonda esta
instalada, deshabilite temporalmente la opcién TempCo seguin la Seccién 6.3.

NOTAS

Establezca Float Voltage (voltaje flotante) y Equalize Voltage (voltaje ecualizacién) en los
valores recomendados por el fabricante de la bateria para 77 °F/25 °C.

Cuando ingresa o ajusta los voltajes flotante y de ecualizacién, el medidor del panel
frontal muestra el valor 77 °F/25 °C, incluso si la bateria estd por encima o por debajo de
los 77 °F/25 °C.

El voltaje de salida real del equipo ATevo puede ser diferente del punto de ajuste si la
bateria estd por encima o por debajo de los 77 °F/25 °C.

Use un multimetro digital para medir el voltaje de salida de CC real. Determine la
temperatura en la sonda de compensacidn y use el grafico en la Seccién 12.3 para
verificar que el voltaje de salida sea correcto.

Si la temperatura de la bateria cae por debajo de los 32 °F/0 °C, no habrd mas aumentos
en el voltaje de salida del equipo ATevo. De la misma manera, si la temperatura de la
bateria aumenta por encima de los 122 °F/50 °C, no habra mas disminuciones en el
voltaje de salida.

Pantalla HOME (Inicio) con la opcion TempCo

Cuando la opcion TempCo estd instalada y habilitada, los parametros adicionales aparecen en
la PANTALLA HOME (Inicio).

El valor del voltaje con FUENTE GRANDE es el voltaje de salida real del cargador,
compensado por la temperatura de la bateria presente.

La temperatura de la bateria presente (en °C) aparece con fuente pequefa a la derecha
del voltaje real del cargador.

El voltaje de punto de ajuste del cargador (en 25 °C) aparece con fuente pequeia
directamente abajo de la temperatura de la bateria presente.
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12.3. Curvas de compensacion de
temperatura

El siguiente grafico muestra la correccién de voltaje de CC aplicado a la salida del equipo ATevo
segun la temperatura de la bateria detectada por la sonda TempCo (A10).

CQUTPUT YOLTAGE V5 BATTERY TEMPFERATURE

108
08 Lead-Acid
‘-\\\ /ﬁ
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g _-H‘“--u\\\
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z . f’/ —
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E = ol - xXamp e
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£ 'h\'“\\

S ‘“\,‘

\KM.
Temperature, Degrees Fahrenheit
EJEMPLO

Supongamos que tiene una bateria de plomo-acido cuya temperatura es de 100 °F/37.8 °C.
Como se muestra en el grafico, el voltaje de salida de CC deberia ser, aproximadamente, 97%
del voltaje a 77 °F. Si el voltaje flotante se establece en el panel frontal en 132 VCC, el voltaje

de salida real sera:
132 x 0.97 = 128 VCC
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13. Deteccion remota

El equipo ATevo regula el voltaje de salida de CC conforme a lo medido en la conexién de salida
del cargador (CB2+/-). La funcién de Remote Sense (deteccidn remota) de voltaje permite que
el equipo ATevo monitoree y regule el voltaje de salida de CC en la bateria. Esta funcién es util
cuando los cables largos de la bateria, que causan una caida del voltaje resistivo, conectan el
equipo ATevo con la bateria. Todos los cargadores del equipo se pueden cablear para usar esta
funcion.

TEMAS DE LA SECCION
Conexién de la deteccién remota

Procedimiento de cableado de la deteccién remota

Configuracién de los puentes de la deteccién remota

Deshabilitaciéon de la deteccién remota
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13.1. Conexion de la deteccion remota

Remote sensing (deteccién remota):

» Compensa la caida de voltaje en el cableado de CC entre el equipo y la bateria.
* Monitorea de forma directa la bateria o el voltaje de la barra de bus de CC. El medidor del
panel frontal muestra el voltaje real en la bateria o la barra de bus de CC.

ESQUEMA
POS + - NEG
W
ﬂ\ BREAKER
_ = T\ BATTERY
REMOTE SENSE | S
ATevo LEADS

RECTIFIER ; e
|

DC BUS

Para conectar el equipo ATevo para la deteccidén remota, instale el cable del par trenzado desde
los terminales de deteccion remota hasta los terminales de la bateria o de la barra de bus de
CC. El circuito de control del equipo ATevo mide el voltaje de CC en los terminales de la bateria
y controla la salida del cargador para mantener el voltaje de la bateria en los voltajes flotante y
de ecualizacién deseados.

El equipo no puede proteger contra cortocircuitos en el cableado de la
| 4\ CUIDADO | deteccion remota. Instale un fusible 1.0A en la bateria o en el extremo de Ia
barra de bus de CC en cada cable de deteccién remota.
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13.2. Procedimiento de cableado de
deteccion remota

Coloque el cable de par trenzado entre la bateria y el cargador del equipo ATevo, y realice las
conexiones descritas abajo ANTES de mover los puentes habilitantes de la deteccién remota
para habilitar la funcién de Remote Sense (deteccién remota).

Preparacion:

Desenergice y bloquee todos los voltajes de CA y CC hacia el equipo ATevo.

Permita que los voltajes internos se disipen.

Retire la carcasa de seguridad.

Verifique con un voltimetro que no haya voltajes peligrosos.

Coloque un cable de par trenzado #16 AWG desde la parte inferior de la placa de
alimentaciéon (A2) del equipo ATevo hacia la ubicacién deseada de deteccién de la bateria.
Designe un (1) cable del par trenzado como ‘CC(+)’ y otro como ‘CC(-)".

Localice el blogue de terminales de deteccién remota (A2-TB1) en la parte inferior frontal
de la placa de alimentacién del equipo.

Cableado

Conecte el cable del par trenzado designado como ‘CC(+)" al terminal POS (positivo), y
conecte el cable designado como ‘CC(-)’ al terminal NEG (negativo) de TB1.

Siga la polaridad correcta y conecte el extremo del cable ‘CC(+)’ de la bateria en la
ubicacion de deteccidon positiva en la bateria. Conecte el extremo del cable ‘CC(-)’ de la
bateria a una ubicacién de deteccién negativa en la bateria.

Verifigue sus conexiones.

NO energice el equipo ATevo hasta que configure los puentes de la deteccién remota
segun la Seccién 13.3.

Después de haber configurado correctamente los puentes de la deteccién remota, vuelva
a colocar la carcasa de seguridad y a reenergizar el equipo ATevo.

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 173 de 248



anms

e]

(| N
o o
191

L-11

LA
TN TN

o] e
1 I
1 T
1 F
1 I

A -

¥oldr VD01 €0ldr

=
&
-j% ®
(XN P == -
& & L o(
< — go] W »
O O [*} o o
5 L8 e S lam
% > 2Ed @ m | g )
N
ZO - = n m
m T o ::?:6;
(X N | “ =
| £ s i ® %o '
TWISTED PAIR z /{ o Q @ B
BATTERY SENSE S G S 2
WIRES bC+ = z2=22 CAUT
2 5 — - mRmZ
/ﬁg‘{ﬁz_. z = M = 8 5 CB1 comm CB2
m m
e ALH ERELE
DC' m|Z — (<) I
~— @ N

Notas

* La corriente maxima es 150 mA.
* Cologue el cable de par trenzado con los cables de detecciéon en un conducto exclusivo.
* Proteja cada uno de los cables de deteccién con un fusible.
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13.3. Configuracion de los puentes de
deteccion remota

El equipo ATevo se debe configurar para que detecte el voltaje de salida de CC usado para la
regulacién, ya sea en la salida de CC del cargador o en el voltaje presente en el bloque de
terminales (A2-TB1) de Remote Sense (deteccién remota). Esta configuracién se alcanza al
mover los puentes del bloque de cortocircuito ubicados en la placa de alimentacién (A2) del
equipo.

Localizacion de los puentes de configuracion de la Remote Sense
(deteccion remota)

Los puentes de configuraciéon de la deteccién remota (JP103 y JP104) se ubican en la placa de
alimentacién a lado del bloque de terminales de deteccién remota (A2- TB1). Cada puente
consta de un conector de 3 pines y un BLOQUE DE CORTOCIRCUITO que corta (o conecta) dos
(2) pines del conector.

JPLO3 LOCAL JP104

el

HEI"1 OTE SENSE S

Habilitacion de la Remote Sense (deteccion remota)

Para que el equipo ATevo regule la salida de CC al voltaje presente en los cables de deteccién
remota, mueva los BLOQUES DE CORTOCIRCUITO de detecciéon remota (JP103 y JP104) hacia el
costado de la DETECCION REMOTA de los conectores de pines. Los BLOQUES DE
CORTOCIRCUITO deben instalarse sobre los dos (2) pines mas cercanos al borde de la placa.

Habilitacion de la Local Sense (deteccion local)

La deteccién local es la configuracién predeterminada de fabrica. A menos que se especifique
lo contrario, todos los equipos ATevo se envian configurados para usar la deteccién local. En
esta configuracién, el equipo ATevo regula la salida de CC al voltaje presente en los terminales
de salida del cargador (CB2+/-).

La configuracién del puente tendra dos BLOQUES DE CORTOCIRCUITO de deteccién remota
(JP103 y JP104) en el lateral de la LOCAL SENSE (DETECCION LOCAL) de los conectores de
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pines. Los BLOQUES DE CORTOCIRCUITO se instalardn en los dos (2) pines mas alejados del
borde de la placa.

Last modified: 14 September 2022
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13.4. Deshabilitacion de la deteccion
remota

Si necesita deshabilitar temporalmente la deteccién remota:

* Desenergice y bloquee todos los voltajes de CA y CC dentro del gabinete del equipo
ATevo.

* Verifique con un voltimetro.

* Retire la carcasa de seguridad.

* Mueva los BLOQUES DE CORTOCIRCUITO a la configuracién de deteccién local segun la
Seccién 13.3.

* Vuelva a colocar la carcasa de seguridad y cierre la puerta del panel frontal.

* Vuelva a energizar el equipo ATevo.

o¥s Si el sensor remoto se debe deshabilitar durante periodos extensos o de forma
permanente, se recomienda de manera especial que los cables de deteccidn (el
cable de par trenzado) se desconecten de la bateria y del blogue de terminales
(A2-TB1).
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14. Entradas/salidas auxiliares

TEMAS DE LA SECCION

Placa de entrada/salida (E/S) auxiliar

Conexiones a la placa de E/S auxiliar
Configuracion del hardware

Configuracion del software para relés
Configuracidn del software para entradas binarias

Configuracién del software para entradas analdgicas

Last modified: 13 September 2022
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14.1. Placa de entrada/salida (E/S)
auxiliar

La placa de E/S auxiliar (A4) es un componente opcional que se mota cerca de la parte superior
del disipador térmico en el lateral izquierdo del equipo ATevo. Esta equipado con seis (6) relés,
cuatro (4) Binary Inputs (entradas binarias) genéricas y cuatro (4) Analog Inputs (entradas
analégicas) genéricas.

La placa de E/S auxiliar (A4) se comunica con la placa de control principal (Al) a través de la
comunicacién serial. La conexién de comunicacién serial es parte del cable plano entre la placa
de control principal y la placa de alimentacién (A2). Al lado del blogue de terminales TB2 de la
placa de E/S auxiliar hay un LED verde de comunicacién.

Este LED estard intermitente para indicar comunicacién activa entre la placa de E/S auxiliar y
la placa de control principal. Todos los relés tienen proteccién contra fallas, de modo que si se
pierde la comunicacién entre la placa de control principal (Al) y la placa de E/S auxiliar (A4),
los relés cambiaran al estado de alarm.
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Haga clic en las opciones desplegables a continuacidon para obtener informacién detallada
sobre los componentes de la placa de E/S auxiliar:

Relés

La placa de E/S auxiliar (A4) tiene seis (6) relés, uno (1) en C, configurables. Relay Contacts
(contactos de los relés) tienen una capacidad nominal de 0.5A a 125 VCA/VCC.

Cada relé tiene:



e un LED rojo que sirve de ayuda de depuracién, ya que se ilumina cuando el relé esta
en estado de alarma

* un segundo juego de contactos que remite el estado del relé al procesador principal
del equipo ATevo
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NC NO COMI NC MO COMING HNO COMI NC NO COM

Cada relé se puede configurar para:

e cambiar estados segun la condicién de alarma o el punto de estado
* ser de enclavamiento o de no enclavamiento
e cambiar al estado activo después de un retraso preprogramado

Binary Inputs (Entradas binarias)

Las cuatro (4) Binary Inputs (entradas binarias) estan épticamente aisladas del equipo
ATevo y entre ellas. Se pueden configurar a través de la seleccién de puentes para aceptar
voltajes de entrada de 12 VCC, 24 VCC, 48 VCC o 130 VCC. Cada entrada binaria tiene un
LED amarillo asociado y un bloque de seleccién de puentes. El LED sirve de ayuda de
depuracién, ya que se ilumina cuando la entrada binaria asociada es alta (en el estado
‘ON’ [ACTIVADO]).

Las entradas binarias se pueden configurar para que tengan un estado activo alto o bajo, y
generen alarmas y controles, como el apagado del cargador. La configuracién también



permite que a cada entrada se le asigne un nombre personalizado (como ‘2% de
hidrégeno’ o ‘falla de ventilaciéon’). El equipo ATevo informara toda la actividad de la
entrada (estados, alarmas o archivos de registro) seguin el nombre genérico
predeterminado o el nombre personalizado configurado.
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Analog Inputs (Entradas analdgicas)

Las cuatro (4) Analog Inputs (entradas analdgicas) tienen una capacidad nominal de 0-10
VCC. Utilizan una conexién a tierra comun, denominada DC OUTPUT NEG (NEG DE SALIDA
DE CC), y se puede usar para importar valores analdgicos genéricos. El equipo ATevo le
asigna a cada entrada analdgica un nombre genérico Unico, como ‘AUX 1 entrada AN1’.
Este nombre se puede cambiar para que sea facil de identificar por el usuario final (p. €j.:
‘Temperatura ambiente’). El equipo ATevo informara todos los estados y alarmas con el
nombre predeterminado o el nombre personalizado asignado.

Las entradas analdgicas incluyen una configuracidon de escalado, de manera que el equipo
ATevo pueda informar sus valores en unidades primarias. Por ejemplo, un transductor de
temperatura con una salida de VCC de 0 a 10 se puede configurar para que escale el valor
del voltaje directamente a la temperatura asociada representada por el voltaje de CC. El
nombre de las ‘unidades’ asociadas también se pueden configurar de manera que, cuando
se muestre el valor de entrada analdgica, se visualice como ‘80.3 F’ en lugar de ‘6.2 VCC'.



Cada entrada analdgica se puede configurar para generar alarmas segun su valor. Las
condiciones de activacion disponibles para generar una alarma incluyen: por debajo de un
umbral, por encima de un umbral, dentro de un rango o fuera de un rango. Los valores de
umbral y rango se pueden configurar, y se ingresan en unidades primarias (como °F) segun
la configuracién de escalado.
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14.2. Conexiones a la placa de E/S
auxiliar

Conexiones cableadas de fabrica

La placa de E/S auxiliar (A4) se conecta en la parte superior de la placa de alimentacién (A2).
Cuando el equipo ATevo se pide con la opcidn de E/S auxiliar, todas las conexiones del sistema
se cablean en fabrica.

Cableado de otras conexiones a la placa de E/S auxiliar
En los préximos tres temas se explicard cdmo cablear lo siguiente:
* Conexiones de relés

* Conexiones de entradas binarias
» Conexiones de entradas analdgicas

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 183 de 248



HindlePower Inc

ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

14.2.1. Cableado de las conexiones de
relés

Las conexiones a los relés se realizan mediante un bloque de terminales de 18 posiciones
(A4-TB4) Las conexiones a los seis (6) Relay Contacts (contactos de relés) programables estan
claramente etiquetadas en la placa.

Im

TB4 |-

Relay Ental:ts

RELAY 1 1 PELAY & 1 BELAY 3 1  BELAY 4 1 BELAY
ALl Il N

N NO _COMI NC NO COMI NC NO COM| NO

Procedimiento
1. Desenergice y bloquee todos los voltajes de CA y CC hacia el equipo ATevo.
2. Permita que los voltajes internos se disipen.
3. Retire la carcasa de seguridad y verifique con un voltimetro que no haya voltajes
peligrosos.
4. Coloque el cableado del anunciador remoto hacia la placa de E/S auxiliar (A4) a través de
una pieza desmontable del gabinete sin usar.
5. Conecte el cableado (#22-14 AWG) en los terminales apropiados en la placa de E/S
auxiliar (A4-TB4).
6. Pele cada cable 0.25 in/6.4 mm, y ajuste los tornillos del terminal.
7. Vuelva a colocar la carcasa de seguridad y cierre la puerta del panel frontal.
8. Vuelva a energizar el equipo ATevo.
Notas

Los contactos de la alarma tienen una capacidad nominal de 0.5 A a 125 VCA/VCC.

El blogue de terminales (A4-TB4) es del tipo compresién, acepta cables #22-

Los terminales se etiquetan en condiciones de no alarma.
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14.2.2. Cableado de conexiones de
entradas binarias
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* Antes de cablear las entradas binarias, verifique que los puentes de seleccién de
voltaje de entrada binaria estén configurados para el voltaje de entrada correcto
(consulte la Seccién 14.3). La configuracion incorrecta del voltaje puede dafar la
placa de E/S auxiliar (A4).

Procedimiento

1. Desenergice y bloquee todos los voltajes de CA y CC hacia el equipo ATevo.
2. Permita que los voltajes internos se disipen, y verifigue con un voltimetro.



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

3. Retire la carcasa de seguridad.

4. Coloque el cableado de la entrada binaria hacia la placa de E/S auxiliar (A4) a través de
una pieza desmontable del gabinete sin usar.

5. Conecte el cableado (#22-14 AWG) en los terminales apropiados en la placa de E/S
auxiliar (A4-TB1).

6. Pele cada cable 0.25 in/6.4 mm y ajuste los tornillos del terminal.

Vuelva a colocar la carcasa de seguridad.

8. Vuelva a energizar el equipo ATevo.

~

Notas

* Las entradas binarias se configuran para 12 VCC, 24 VCC, 48 VCC o 130 VCC.
* El blogue de terminales (A4-TB1) es del tipo compresién, acepta cables #22-14 AWG.
» Se requiere polarizacién correcta.

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 186 de 248



14.2.3. Cableado de conexiones de
entradas analogicas

TB3

Las conexiones a las Analog Inputs (entradas analdgicas) se
realizan a través de un bloque de terminales de 5 posiciones
(A4-TB3). El bloque de terminales es extraible para facilitar
el cableado. Las conexiones de los terminales estan
etiguetadas en el borde de la placa de E/S auxiliar junto al
bloque de terminales (A4-TB3). Las entradas analdgicas NO
estan aisladas y deben depender de la barra de bus de CC
negativa(-).
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Procedimiento

Desenergice y bloquee todos los voltajes de CA y CC hacia el equipo ATevo.

Permita que los voltajes internos se disipen y verifique con un voltimetro.

Retire la carcasa de seguridad.

Coloqgue las entradas analdgicas remotas hacia la placa de E/S auxiliar (A4) a través de

una pieza desmontable del gabinete sin usar.

5. Conecte el cableado de senales (#22-14 AWG) en los terminales apropiados en la placa
de E/S auxiliar (A4-TB3).

6. Pele cada cable 0.25 in/6.4 mm y ajuste los tornillos de la terminal.

Vuelva a colocar la carcasa de seguridad.

8. Vuelva a energizar el equipo ATevo.

A W N P

~

Notas

* Las entradas analdgicas tienen una capacidad nominal de 0 a 10 VCC.

* El blogue de terminales es del tipo compresién y acepta cables #22-14 AWG.

* Todas las entradas analdgicas (AN1, AN2, AN3, AN4) deben depender del terminal de
voltaje de la barra de bus negativa(-) (COM).
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14.3. Configuracion del hardware

La placa de E/S auxiliar (A4) requiere dos (2) configuraciones de hardware:

* la direccién de la placa de E/S auxiliar
* los ajustes del voltaje de entrada binaria

Direccion de la placa de E/S auxiliar

El equipo ATevo admitird hasta cuatro (4) placas de E/S
auxiliares (A4). Cada placa de E/S auxiliar conectada al
equipo ATevo debe tener un ajuste de direccidén Unico para
identificarla en el sistema. El conmutador DIP de E/S auxiliar
determina la direccién de la placa de E/S auxiliar.

e
El conmutador DIP de E/S auxiliar (A4-S1) tiene tres (3) m
interruptores y se encuentra cerca de la parte superior

central de la placa. Si se observa la placa con la etiqueta de
serigrafia "S1” a la izquierda (como se muestra), la posicién .
UP (Arriba) del interruptor estd ON (Activada), y la posicién

DOWN (Abajo) esta OFF (Apagada). -

La direccién de la placa de E/S auxiliar esta determinada de la siguiente manera:

e Placa de E/S auxiliar #1: 1-ON, 2-ON, 3-ON
e Placa de E/S auxiliar #2: 1-OFF, 2-ON, 3-ON

Generalmente, el equipo ATevo se suministra equipado con una (1) o dos (2) placas de E/S
auxiliares. Sin embargo, para las unidades especiales equipadas con mas:

e Placa de E/S auxiliar #3: 1-ON, 2-OFF, 3-ON
* Placa de E/S auxiliar #4: 1-OFF, 2-OFF, 3-ON

El ajuste del interruptor estara establecido de fabrica para su sistema. No es necesario que se
modifique, a menos que se reemplace o afada una placa de E/S auxiliar. Si se reemplaza una

placa, establezca los ajustes del conmutador DIP en la nueva placa para que coincidan con la

placa reemplazada.

Configuracion del voltaje de entrada binaria

Cada Binary Input (entrada binaria) tiene un puente de configuracién de voltaje de entrada
asociado. Los puentes de configuracién (P3, P4, P6 y P7) se ubican adyacentes al bloque de
terminales de entrada binaria (A4-TB1) en la placa de E/S auxiliar. El puente de voltaje para la
entrada binaria #1 se muestra a continuacioén.
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o

Para configurar el voltaje de entrada binaria, mueva el BLOQUE DE CORTOCIRCUITO para
conectar los dos (2) pines del conector directamente por encima de la capacidad nominal de
voltaje (12, 24, 48 o 130). Repita este proceso para las tres (3) entradas binarias restantes,
usando los puentes de configuracién asociados para las entradas binarias #2, #3 y #4.
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14.4. Configuracion del software para
relés

Las entradas de la placa de E/S auxiliar son genéricas y no requieren ninguna configuracién.
Analog Inputs (entradas analdgicas) y Binary Inputs (entradas binarias) estan definidas por su
nimeros asociados. La entrada binaria #1 a la entrada binaria #4 y la entrada analdgica #1 a
la entrada analégica #4 se encontrardn en la placa de E/S auxiliar (A4) con su conmutador DIP
configurado para la placa de E/S auxiliar #1.

Cada relé tiene una configuracién exclusiva para:

* la asignacién de condicién de alarma o punto de estado
* enclavamiento o no enclavamiento
* retardo

Los relés de la placa de E/S auxiliar se pueden asignar para que indiquen el estado de
cualquier alarma o punto de estado del equipo ATevo. Cada relé se puede configurar de forma
independiente para generar un enclavamiento cuando la alarma o el punto de estado
asociados con el relé se activen. Una vez enclavado, el relé se debe desactivar manualmente
iniciando la funcién RESTABLECER RELE ENCLAVADO (consulte la Seccién 9.6). Todos los relés
tienen una configuracién de retardo. El relé no cambiara al estado activo hasta que la alarma o
el punto de estado asociados hayan cambiado al estado activo y permanezcan en el estado
activo durante el retardo configurado.

«f» Nombre de la configuracién de software: En las siguientes subsecciones, los relés
de la placa de E/S auxiliar estan especificados por el nimero de placa “A4”
(consulte la Seccién 14.3), y el nUmero de relé en la placa asociada. Por ejemplo:
‘Aux 1 relay 3’ especifica el relé #3 en la placa de E/S auxiliar #1.

Para hacer cambios en los pardmetros para un relé en la placa de E/S auxiliar:

MENU > RELAYS > ‘Relay Configuration’ (MENU > RELES > ‘Configuracién de relés’) >
seleccione el relé de las opciones >

seleccione el pardmetro como se muestra en las opciones desplegables a continuacién:
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Main Menu
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SETTIMGS
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ALAFM
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SAVEIRESET
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>

Relay configuration
Unlatch selected relays (2)

Unlatch all relays (2)

 EXBack lNSelect

Relays

Main board relay
Aux 1 relay 1
Aux 1relay 2

Aux 1 relay 3
Aux1relay 4

EXBack ATNcclect

Configuracién de la alarma del relé

Para cambiar la condicién de la alarma asignada al relé:
MENU > RELAYS > ‘Relay Configuration’ (MENU > RELES > ‘Configuracién de relés’) >

seleccione el relé de las opciones

(como se muestra arriba) > ‘Fault:’ (Falla) > seleccione una condicidén de la lista

Relay Configuration

Fault: DC Qutput Failure
Latching: disabled

Delay: 30s

EY3Back FmiSelect

Select Fault

none

Common Fault

High DC Voltage

Low DC Voltage

.
FEBack HilicSelect

Configuracidén de enclavamiento del relé

Para cambiar la configuraciéon de control de enclavamiento para un relé en la placa de

E/S auxiliar:

MENU > RELAYS > ‘Relay Configuration’ (MENU > RELES > ‘Configuracién de relés’) >

seleccione el relé de las opciones

(como se muestra arriba) > ‘Latching:’ (Enclavamiento) > seleccione a partir de 2 opciones

de enclavamiento
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|Re|ay Configuration
Fault: Common Fault

XN disabled _ _
Delay: 30s >

enabled

Latching |

FBack HilhSelect

Configuracién del retardo del relé

Para cambiar la configuraciéon de retardo para un relé en la placa de E/S auxiliar:
MENU > RELAYS > ‘Relay Configuration’ (MENU > RELES > ‘Configuracién de relés’) >
seleccione un relé de las opciones (como se muestra arriba) > ‘Delay:’ (‘Retardo:’) >
establezca los digitos segun se desee

Relay Configuration 2 Relay Configuration
Fault: DC Dutput Failure F E_J‘ ET,_ﬁ IR ke ik il
Latching: disabled pUciay

DelayfElE >|E

@A Back [

Configuracién predeterminada de fabrica del relé de alarma

A menos que se especifique lo contrario, la placa de E/S auxiliar (A4) del equipo ATevo se
enviara de fabrica con la siguiente configuracién del relé de alarma:

Configuracién predeterminada de fabrica del relé de alarma

Relé Nombre Enclavamiento Retardo

. #1 High DC Voltage (Voltaje de CC alto) deshabilitado 30 segundos
. #2 Low DC Voltage (Voltaje de CC bajo) deshabilitado 30 segundos
. #3 DC Output Failure (Falla de salida de CC) deshabilitado 30 segundos
. #4 Low AC Supply (Suministro de CA bajo) deshabilitado 30 segundos

. #5 Positive Ground Fault (Falla a tierra positiva) deshabilitado 30 segundos

. #6 Negative Ground Fault (Falla a tierra negativa) deshabilitado 30 segundos
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14.5. Configuracion del software para
entradas binarias

Las entradas binarias de la placa de E/S auxiliar (A4) se usan para monitorear, advertir o
informar sobre el estado cualquier contacto o interruptor externos. Cada entrada se puede
configurar de forma independiente para que tenga un estado activo alto o bajo, active una
alarma, o active un control. El equipo ATevo le asigna a cada entrada un nombre genérico Unico
que el usuario puede reemplazar.

«f» Nombre de la configuracion de software: En las siguientes subsecciones, los
nombres predeterminados de las entradas binarias de la placa de E/S auxiliar
estdn especificados por el nUmero de placa (consulte la Seccién 13.3), y el
numero de entrada binaria en la placa asociada. Por ejemplo: ‘Aux 1 entrada B2’

especifica la entrada binaria #2 en la placa de E/S auxiliar #1.

A menos que se especifique lo contrario, la placa de E/S auxiliar (A4) del equipo ATevo se
enviard de fabrica con la siguiente configuracién de entrada binaria:

Configuracién predeterminada de fabrica de la entrada binaria

Entrada binaria Nombre Estado de alarma Accion

1.

2.

3.

4.

BI1-1

BI1-2

BI1-3

BI1-4

deshabilitado
deshabilitado
deshabilitado

deshabilitado

ninguna
ninguna
ninguna

ninguna

Estado activo

alto
alto
alto

alto

Para hacer cambios en los pardmetros para cualquier entrada binaria en la placa de E/S

auxiliar:

MENU > AUX INPUTS > ‘Binary Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX > ‘Configuracidn
de entradas binarias’) > seleccione la entrada de las opciones > seleccione el parametro como

se muestra en las opciones desplegables a continuacion.
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[Main Menu ! Inputs

@ [i

I

| Binary input configuration
{ Analog input configuration

o-0-0

il

[

VEMTLOGS COMMOH y .
EVEMTLOGS AL AT RELATS
9 —' =
=

1l

=ll=
COMMIUHI-

ALK e N
HPUTS TESTING CATION FAXBack Hicelect

|Binary Inputs

Aux 1 input B1
Aux1input B2
Aux 1 input B3
Aux 1 input B4

- EYBack {NiSeclect

Asignacién de nombre a las entradas binarias

Para cambiar el nombre de una entrada binaria en la placa de E/S auxiliar:

MENU > AUX INPUTS > ‘Binary Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
‘Configuracién de entradas binarias’) > seleccione la entrada de las opciones (como se
muestra arriba) > ‘Name:’ (Nombre) > ingrese los caracteres seglin desee

Binary Input Binary Input

Alarm: disabled flnera: dicabhlad
NETRE: B1-2 .
Action: none > EH - |
e [foeicte EXNiAccept

EXBack ENINEit EXBack HITHEdi

Asignacién del estado activo binario

La asignacién del estado activo binario determina el estado normal y de alarma de la
entrada.

Para cambiar el estado activo de una entrada binaria en la placa de E/S auxiliar:

MENU > AUX INPUTS > ‘Binary Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
‘Configuracién de entradas binarias’) > seleccione la entrada de las opciones (como se
muestra arriba) > ‘Active State’ (Estado activo) > seleccione a partir de 2 estados de
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alarma

Binary Input
Alarm: disabled
Name: BI1-2 :

Action: none > high| |
Active statellsl-lg .

FEBack [H3

el Active state

Habilitacion de la alarma de entrada binaria

La asignacién de habilitacién de la alarma de entrada binaria determina si la entrada
binaria generara una alarma cuando detecte un estado de alarma. Las alarmas generadas
por las entradas binarias apareceran segun su nombre configurado en la lista de alarmas y
en la parte inferior de la pantalla de HOME (Inicio).

Para habilitar o deshabilitar la funcién de alarma de entrada binaria:

MENU > AUX INPUTS > ‘Binary Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
‘Configuracién de entradas binarias’) > seleccione la entrada de las opciones (como se
muestra arriba) > ‘Alarm’ (Alarma) > seleccione a partir de 2 estados de alarma

|Bir1ary Input Alarm 4_}

BN disabled ‘ i ol
Name: BI1-1

Action: none > i
Active state: high

T Back FiNceclect _ ECancel T

Asignacién de la accién de entrada binaria

La asignacién de la accién de entrada binaria vincula la entrada binaria con un control del
cargador. Los ejemplos de un control del cargador incluyen el apagado remoto del
rectificador o el control del modo flotante/de ecualizacién. El equipo ATevo ejecutara el
control del cargador asignado cuando la entrada binaria esté en estado activo.

Para asignar un control a una entrada binaria:
MENU > AUX INPUTS > ‘Binary Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
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‘Configuracién de entradas binarias’) > seleccione la entrada de las opciones (como se
muestra arriba) > ‘Action’ (Accién) > seleccione a partir de 2 acciones

Binary Input Action
Alarm: disabled |
Name: BI1-2

iy nonel
Actionll-lils _ > shutdown
Active state: high

EXBack FiL

= it F¥aCancel =1

«f» A mediados de 2021, los cargadores ATevo comenzaron a enviarse con el
firmware v2.7.0, que incluye una nueva accién llamada “Disable Equalize”

(Deshabilitar ecualizacion), la cual se describe en detalle en el Apéndice
Mejoras del firmware v2.7.0.

Last modified: 13 September 2022
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14.6. Configuracion del software para
entradas analogicas

Las entradas analdgicas de la placa de E/S auxiliar se usan para monitorear, advertir o informar
sobre el estado de cualquier sensor o transductor externos. Cada entrada se puede escalar de
manera que el valor se informe en unidades primarias (°C, VCA, etc.).

Las entradas analégicas también pueden generar alarmas cuando sus valores informados estédn
por debajo, por encima o fuera de rango de un valor configurado. El equipo ATevo le asigha a
cada entrada un nombre genérico Unico que el usuario puede reemplazar.

<> Nombre de la configuracion de software: En las siguientes subsecciones, los
nombres predeterminados de las entradas analdgicas de la placa de E/S auxiliar
estan especificados por el nUmero de placa (consulte la Seccién 14.3), y el
numero de entrada analdgica en la placa asociada. Por ejemplo: ‘Aux 1 entrada
AN2’
especifica la entrada analdgica #2 en la placa de E/S auxiliar #1.

A menos que se especifique lo contrario, la placa de E/S auxiliar (A4) del equipo ATevo se
enviara de fabrica con la siguiente configuraciéon de entrada analdgica:

Configuracién predeterminada de fabrica de la entrada analégica

Entrada Nombre Unidades O0V=: 10V=: Activador Accion

1. AN1-1 V 0.0V 10.0V apagado ninguna
2. AN1-2 V 0.0V 10.0V apagado ninguna
3. AN1-3 V 0.0V 10.0V apagado ninguna
4, AN1-4 V 0.0V 10.0V apagado ninguna

Para hacer cambios en los pardmetros para cualquier entrada analdgica en la placa de E/S
auxiliar:

MENU > AUX INPUTS > ‘Analog Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX > ‘Configuracién
de entradas analdgicas’) > seleccione la entrada > seleccione el pardmetro como se muestra
en las opciones desplegables a continuacién.
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Blnary mput configuration

Analog Inputs

Aux 1 input AN1

Aux 1 input AN2
Aux 1 input AN3

Aux 1 input AN4

Y Back [

Asignacién de unidad primaria de entrada analégica

1_es

El equipo ATevo puede escalar los valores de entrada analdgica, de manera que se puedan
representar en unidades primarias.

Para cambiar el nombre de la unidad de medida primaria de una entrada analdgica en la

placa de E/S auxiliar (A4):

MENU > AUX INPUTS > ‘Analog Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
‘Configuracién de entradas analdgicas’) > seleccione la entrada (como se muestra arriba)

> ‘Units:’

(Unidades) > establezca los caracteres deseados

Analog Input

Name: AN1-2
UnitsHy

oV =:0.0V
10V =:10.0V
Trigger: off

EscErIdlEnter:

T

Analog Input

M= prsen G477

Units

-

> 2

MenupEIEIE mgccept

TI'TBEGI L* I |

@Back

‘. B ““.WH.MT

Asignacion de escalado de entrada analdgica

El equipo ATevo puede escalar los valores de entrada analégica, de manera que la medida
se pueda representar en unidades primarias. Para ajustar el escalado, ingrese el valor

primario cuando la entrada analdgica esté en 0 V, y el valor primario cuando la entrada
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analdgica sea 10.0 VCC. El equipo ATevo informarda las medidas y ajustara los umbrales de
alarma en unidades primarias verdaderas.

Para cambiar el valor de escala baja:

MENU > AUX INPUTS > ‘Analog Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
‘Configuracién de entradas analdgicas’) > seleccione la entrada (como se muestra arriba)

> ‘0V=:" > establezca los digitos deseados

«¥s Este nimero debe representar el valor primario cuando el valor de entrada
sea 0 V. Si no se requiere escalado, establezca 0.

Analog Input
Name: AN1-2
Units: V
R 0.0V
10v=:10.0V
Trigger: off

I

RE

I E¥iCancel SaThAccept |

Ir

E]DOOD.DV

Para cambiar el valor de escala alta asignado a la entrada analdgica:
‘10V=:" > establezca los digitos deseados

* Este nimero debe representar el valor primario cuando el valor de entrada
sea 10.0 VCC. Si no se requiere escalado, establezca 10.

Analog Input
Name: AN1-2
Units: V

oV =:00V
i 10.0v
Trigger: off
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Alarma de entrada analégica y asignacién de activador
El equipo ATevo puede generar alarmas segun los valores de entrada analégica. Hay varios
activadores que se pueden asignar para definir la condicién de alarma. Se puede generar una
alarma si el valor analdgico estd por encima de un umbral, por debajo de un umbral, dentro de
un rango definido o fuera de un rango definido. El/los pardmetro(s) de umbrales requerido(s)
dependerda(n) del tipo de activador seleccionado. Los pardmetros de umbrales se deben
ingresar conforme a los valores de escalado, de manera que los umbrales asignados se
encuentren dentro del rango del escalado.

Para asignar un activador de alarma a una entrada analdgica:

MENU > AUX INPUTS > ‘Analog Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
‘Configuracién de entradas analdgicas’) > seleccione la entrada (como se muestra arriba)
> ‘Trigger:’ (Activador)

Analog Input 3 Trigger 1
Name: AN1-2 B off T
Units: V below threshold '
oV =:0.0V >
10V=:10.0V
Triggeri-aai ST

EBack JE dit  EXcancel T

Asignacion del umbral de alarma de entrada analégica
El equipo ATevo puede generar alarmas segun el valor de entrada analdgica. Los umbrales de
alarma son los puntos de ajuste en los que la alarma se activa. A cada entrada analdgica se le
puede asighar una alarma con un activador. Algunos activadores solo requieren un umbral. El
activador de alarma ‘above a threshold’ (por encima del umbral) requiere un punto de ajuste
‘high threshold’ (umbral alto), el activador ‘below a threshold’ (por debajo del umbral) requiere
un ‘low threshold set point’ (punto de ajuste de umbral bajo). Otros activadores basados en el
rango requieren un punto de ajuste ‘low threshold’ (umbral bajo) y ‘high threshold’ (umbral
alto) para determinar el rango. El equipo ATevo automaticamente determinard qué umbrales se
requieren segun el activador seleccionado. Siempre establezca el activador antes de ajustar los
umbrales.

Para ajustar el punto de ajuste del umbral de nivel bajo para un activador de una alarma de
entrada analégica:

MENU > AUX INPUTS > ‘Analog Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX > ‘Configuracién
de entradas analdgicas’) > seleccione la entrada (como se muestra arriba) > ‘Trigger:’
(Activador) > ‘Low threshold:’ (Umbral bajo) > establezca los digitos

* Este nimero puede estar en valores primarios segun los ajustes de escalado
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para la entrada analdgica asociada. El punto de ajuste del umbral
configurado seqguira el escalado de la entrada analdgica asociada.

Analog Input

Units: V
oV =:0.0V
10V =:10.0V

Trigger: out of range

Low thresholdiisReat
AXBack HiLEGEdit

350

T

Umite- 7
‘glLow threshold
: @oooo.ov

EXaCancel TatnAccept ||

.Y

. EBack CITIE i

Para ajustar el punto de ajuste del umbral de nivel alto para un activador para una alarma

de entrada analdgica:

MENU > AUX INPUTS > ‘Analog Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
‘Configuracién de entradas analdgicas’) > seleccione la entrada (como se muestra arriba)
> ‘Trigger:’ (Activador) > ‘High threshold:’ (Umbral alto) > establezca los digitos

Analog Input

10V =:10.0V
Trigger: out of range
Low threshold: 0.0V

High thresholdiisReaY

Action: none

f'-.:-High threshold

?L [;;0000_01_; |
.Mﬁe! T HAccept
~ EEBack HL

* Este nUmero puede estar en valores primarios segun los ajustes de escalado
para la entrada analdgica asociada. El punto de ajuste del umbral
configurado sequird la escalado de la entrada analdgica asociada.

Asignacion de la accién de la entrada analdgica
La asignacion de la accién de la entrada analdgica vincula la alarma de entrada analégica a un
control del cargador. Los ejemplos de un control de cargador incluyen el apagado del cargador
o el control del modo flotante/de ecualizacién. El equipo ATevo ejecutara el control del cargador
cuando la alarma de entrada analdgica esté en estado activo.

Para asignar un control a una entrada analdgica:
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MENU > AUX INPUTS > ‘Analog Input Configuration’ (MENU > ENTRADAS AUX >
‘Configuracién de entradas analdgicas’) > seleccione la entrada (como se muestra arriba)
> ‘Action:’ (Accién) > seleccione la accién

Analog Input y |Action

Units: V ;

oV =:0.0V

10V =:10.0V >

Trigger: off

Actiondyllals z
EXEBack FHIELEdit

shutdown

o> A mediados de 2021, los cargadores ATevo comenzaron a enviarse con el
firmware v2.7.0, que incluye una nueva accién llamada “Disable Equalize”
(Deshabilitar ecualizacion), la cual se describe en detalle en el Apéndice
Mejoras del firmware v2.7.0.

Last modified: 13 September 2022
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15. Forced Load Sharing

TEMAS DE LA SECCION

Introduccién de FLS y requisitos del sistema

Configuracion de Forced Load Sharing

Cableado de los cargadores ATevo para Forced Load Sharing
Funcionamiento de Forced Load Sharing

FLS en combinacién con otras funciones del cargador

Solucién de problemas para los equipos ATevo con Forced Load Sharing

Last modified: 13 September 2022
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15.1. Introduccion de FLS y requisitos
del sistema

Introduccion

A veces, se emplean cargadores multiples de baterias en sistemas de alimentacién de CC para
proporcionar redundancia. Dos (2) o mas cargadores con la misma capacidad nominal de
voltaje se pueden conectar en paralelo, ambos capaces de alimentar la(s) carga(s) de CC
conectada(s) y cargar la bateria. Cuando dos (2) o mas cargadores funcionan en paralelo,
normalmente no repartirdn la corriente de carga por igual. Debido a que dos (2) cargadores
casi siempre tendran rutas de conexién un poco diferentes, uno de los cargadores en un
sistema, por lo general, tendrd un voltaje de salida de CC levemente mas alto y, por lo tanto,
suministrard mas corriente de carga necesaria.

La funcién Forced Load Sharing del equipo ATevo admite un cargador ‘primario’ Unico y hasta
tres (3) cargadores ‘secundarios’. El cargador primario se comunica con los cargadores
secundarios mediante una conexidn serial. Cada cargador requiere un adaptador de
comunicacién serial (A13) establecido para RS-485, cableado hacia todos los otros cargadores,
para crear la red de comunicacién de comparticién forzada de carga.

Requisitos de sistema

Todos los cargadores de bateria deben ser de la Serie ATevo. La funcidon Forced Load Sharing
del equipo ATevo no funcionara con los cargadores de bateria de las Series AT10.1 y AT30
heredados.

* Todos los cargadores conectados deben tener los mismos ajustes de voltaje, la misma
capacidad nominal de corriente de salida de CC, y la misma versién de firmware de la
placa de control principal (Al) del equipo ATevo.

» Cada equipo ATevo requiere un adaptador de comunicacién serial ‘FLS’ (A13) para instalar
en el Puerto 2 o el Puerto 3 de la placa de control principal (Al).
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15.2. Configuracion de Forced Load
Sharing

Forced Load Sharing instalada de fabrica

Si el equipo ATevo se pide con la funcion Forced Load Sharing, la configuracién del hardware y
del software se completard en la fabrica. Los adaptadores de comunicacién serial (A13) para
Forced Load Sharing y el software se verificaran durante la prueba de produccién. El cable de
interconexién de sefiales se suministrard en un kit empaquetado, para conectarlo a los equipos
ATevo en campo después de la instalacion.

Instalacion de Forced Load Sharing en campo

Si se agrega Forced Load Sharing al equipo ATevo en campo, seran necesarias las siguientes
configuraciones de hardware y software.

1. Instale el adaptador de comunicacién serial (A13) de acuerdo con las instrucciones del
manual complementario de comunicaciones del equipo ATevo (JA0102-54).

2. Configure los puentes en el adaptador de comunicacién serial (A13) para que funcionen
en el modo RS-485 de 2 CABLES.

— Serial Adapter PS1 -
o B . .I HindlePower, Inc. © .
-9 LR # WIRES — © 0000
I=E WO O wiizi~—
] @ [meels .
Nuz -
o= @ 20
oltl® . - -
* |40 =|=| CE e
od 7 . 485-TERM — -
- oo , =
) e W TXE ON —
5 ® Be®: s ' =
OFF ON &
ﬂ— @ [(CEEENR2 485 732 ®
ENSO34-EEE REVEEE ™™ |

Configuracién de RS-485 de 2 cables
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Puente(s) de apagado Etiqueta  Ajuste

P2 RXCTRL TXE
P3 MEDIA 485
P4, P5 485-TERM OFF
P6, P7 #WIRES 2W

Last modified: 14 September 2022
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15.3. Cableado de los cargadores
ATevo para Forced Load Sharing

Todos los equipos ATevo que requieren que se comparta la carga en la misma barra de bus de
CC se deben conectar a la misma red. La red consistird de un cable del par trenzado con
conexién a tierra. Los adaptadores de comunicacién serial (A13) en cada equipo ATevo deben
estar cableados de forma paralela, de punto a punto, de la siguiente manera:

i:‘ = }:‘ & i:‘ = i:‘ =)
a a a &
< P2 p3 o P2 p3 o P2 p3 O P2 pP3
| [ T [
ch ch ﬁ o ﬁ oh
— -— — —
<C o << ) << a < a
P6 P7 o P5P4 P6 PT & Iﬁﬁ a Iﬁﬁ Pﬁﬁ =) Ii%
TB1_1 TB1_2 TB1_3 T81_4
SECHONGRONS] 08 0o QRO oo SECHORGRNES
RXD [Tp [ cTs [ RT} asth mfp [Tp [ b [ At} et D [ [ [Ryj e R{D [TXD [ CT6 | ATS i
RA- | Th- | RB+ To+ oMo | 1 Rp- | Th- | rd+ | T8+ wo| oL Rh- | Th- | R | 18- | ol L Rp- | TA- | RE+ | TB+ ap |
A B A [ A [ A Be

—_ (=] —_ (=1 —_
| = = | = 2| = % = = + %
] 3| 3

= =| 2 O ) G
o

GND

i
1]

Cableado para Forced Load Sharing

Cable Cable ATevo-A ATevo-B ATevo-C ATevo-D
(-) TA(-) RA(-)

1 (+) TB(+) RB(+)

GND GND GND

(-) TA(-) RA(-)
2 (+) TB(+) RB(+)
GND GND GND
(-) TA(-) RA(-)
3 (+) TB(+)  RB(+)
GND GND GND
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Configuracion del equipo ATevo para Forced Load Sharing

Debe asignar una identificacién del cargador a cada equipo ATevo conectado a Forced Load
Sharing. Configure uno como primario y todos los demdés como cargadores secundarios.

Para configurar un equipo ATevo para Forced Load Sharing:
MENU > COMMUNICATION > Port ‘X’ setup (MENU > COMUNICACION > ajuste del Puerto ‘X’)

e ‘X" es ‘2’ 0 ‘3’ para el Puerto 2 o el Puerto 3. El puerto configurado para la comparticién
forzada de carga debe ser el puerto en el que el adaptador de comunicacidn serial esta
conectado y que esta cableado para la red Forced Load Sharing.

* Seleccione ‘loadshare P’ para el equipo ATevo primario, o ‘loadshare S’ para los equipos
ATevo secundarios.

Main Menu 11 ‘Communications

= (((')) % % > _'_1 n e.t?:o(: . )HE} >

BEiiogs  COMol RELAYS Port 3 setup (none)
2 =
= i — = =
I TesTivG  [RESLTNE FEBack HiEiSelect
Protocol
modbus ASCII
modbus RTU

DNP
loadshare P
loadshare S :

HXaCancel il Accept

Presione el botén EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para aceptar la seleccién nueva. La identificacién
del cargador ahora se puede cambiar. Presione el botén ESC (Escape) para volver a la pantalla
anterior. Si se cambid un ajuste del puerto, el equipo ATevo le indicara RESET (Restablecer).
Seleccione YES (Si) para RESTABLECER el equipo ATevo. Los nuevos ajustes del puerto no
estaran activos hasta que el equipo ATevo se RESTABLEZCA.

Para configurar la identificacién del cargador ATevo para comparticidon de carga:
MENU > COMMUNICATION > Port ‘X’ setup > Charger ID (MENU > COMUNICACION > ajuste del
Puerto ‘X’ > Identificacién del cargador) > seleccione (A, B, C o D)

* En general, se designa el cargador primario como ‘A’ y los cargadores secundarios como
IBI’ ICI y IDI

* El ejemplo a continuacién muestra el cargador secundario al que se le asignd la
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identificacién ‘B’.

Main Menu 1] Communications
£= (((.)) % I Ethernet setup (none)
= ’ { (loadshare S)
RimTioes  COroon RELAYS > Port 3 setup (none) >
> =]
miks  estme [T FBack MNiSelect

Port 2 Setup
Protocol: loadshare S

Charger IDR=] >

| EXECancel [ TifiAccept.

ZBack FilMiselect

]EBa ck EESelect

Presione el botén EDIT/ENTER (Editar/Entrar) para aceptar la selecciéon nueva. Presione el botén
ESC (Escape) para volver a la pantalla anterior. Si se cambié un ajuste del puerto, el equipo
ATevo le indicard RESET (Restablecer). Seleccione YES (Si) para RESTABLECER el equipo ATevo.
Los nuevos ajustes del puerto no estaran activos hasta que el equipo ATevo se RESTABLEZCA.

Last modified: 13 September 2022
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15.4. Funcionamiento de Forced Load
Sharing

El equipo ATevo primario ejecuta un sondeo de deteccién cada vez que se restablece, o se
apaga y se enciende. Para que el sondeo de deteccién funcione, es necesario suministrar
alimentacién al/a los equipo(s) ATevo secundario(s) antes que al equipo primario.

Durante un sondeo de deteccién, el equipo ATevo primario busca los equipos ATevo con
identificaciones de cargador A, B, Cy D. El equipo ATevo primario registra en su base de datos
la identificaciéon de cargador de un equipo ATevo que responde, e inmediatamente intenta
comenzar a compartir la carga con ese equipo ATevo. Una vez que un equipo ATevo primario
descubre un equipo ATevo secundario, espera que este equipo esté presente la préxima vez
gue se restablezca o reinicie. Asi, el equipo primario sondeara de manera continua cualquier
equipo secundario descubierto previamente para verificar si estd presente o no. Ya no sera
importante qué equipo ATevo se enciende primero luego de un

restablecimiento o reinicio.

Un usuario también puede iniciar, seguin sea necesario, un sondeo de deteccién en el equipo
ATevo primario de la siguiente manera:

MENU > SYSTEM SETTINGS > discover new hardware (MENU > AJUSTES DEL SISTEMA >
detectar nuevo hardware)

Main Menu + System Settings
@- oo =] Backlight: on
g iioaas = E = Contrast: 198
nfirs  TESTINS  ErTiN > Backlight intensity: 243
) ® Led color: normal
; |
v [ STEack EXSelect
Float(S) Eqlz Mthd: Man

New hardware N 52 . 0 Volts

discovery in

progress... O : 4 Amps

 Como se ve arriba, una vez que se ha activado la comparticién de carga, los equipos
ATevo secundarios mostraran una ‘(S)’ después del modo de carga. De manera similar, el
equipo ATevo primario mostrara una ‘(P)’ con el indicador de comparticién de carga.
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* Los equipos ATevo secundarios mostraran el mismo modo de carga que el equipo primario
que los controla.

Last modified: 13 September 2022
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15.4.1. Requisitos para mantener
Forced Load Sharing

Varios eventos pueden causar que los equipos ATevo interrumpan la funcién Forced Load
Sharing y reanuden el control de salida independiente:

* Falla en la comunicaciéon entre los equipos ATevo

* Un equipo ATevo esta apagado

* Un equipo ATevo informa que no estd listo, que puede deberse a lo siguiente:
o falla de entrada de CA o linea de CA baja
o disyuntor de salida de CC abierto (CB2)
o HLD o HVDC presente

Cuando se corrige el problema, los equipos ATevo reanudan la comparticién de carga vy,
nuevamente, muestran el indicador de comparticién de carga junto al modo de carga.
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15.4.2. Modo independiente virtual

El modo independiente virtual detecta cuando un disyuntor para circuito derivado esta abierto
mientras los equipos ATevo estan en Forced Load Sharing. Los equipos ATevo que no estan
conectados a la misma barra de bus de CC no pueden compartir carga.

Si alguna de estas dos (2) condiciones persiste durante mas de 25 segundos, los equipos ATevo
con Forced Load Sharing pasaran al modo independiente virtual:

e cuando la carga total compartida entre los equipos ATevo sea menor que 1.0 amperios

* cuando el voltaje de salida de algun equipo ATevo secundario, que esté activamente
compartiendo carga, caiga un 1.5% por debajo del voltaje de salida del equipo ATevo
primario

Esta condicién se elimina cuando el equipo ATevo primario detecta que la corriente total
suministrada por todos los cargadores es mayor que 1.0 amperios, y el equipo ATevo primario
en si suministra, al menos, 0.4 amperios.

Mientras estd en el modo independiente virtual, el equipo ATevo mostrara ‘Loadshare Indep.
Mode’' (Modo independiente de comparticion de carga) en la Ultima linea de la pantalla.

Float(P) Eqiz Mthd: Man

2 : O Volts
0.1 %8

Loadshare Indep. Mode
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15.4.3. Alarmas de Forced Load Sharing

Las siguientes alarmas relacionadas con Forced Load Sharing estdn registradas y se pueden
configurar para que activen la alarma comun:

* ‘Loadshare Not Ready’ (la comparticién de carga no esta lista): muestra en el equipo
ATevo que no estd listo para compartir la carga por razones como ausencia de
alimentacion de CA, alimentacién de CA baja, apagado por HVDC, apagado por HLD, o
disyuntor de CC abierto (CB2)

* ‘Loadshare Comm Failure’ (falla en la comunicacién de comparticién de carga): muestra
cuando un equipo ATevo configurado para Forced Load Sharing no estd recibiendo
mensajes de comparticiéon de carga

* ‘Loadshare Indep Mode’ (modo independiente de comparticién de carga): indica la
independencia virtual entre los equipos ATevo con Forced Load Sharing, solo informados
en el equipo ATevo primario
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15.5. FLS en combinacion con otras
funciones del cargador

Cada titulo a continuacién describird las practicas recomendadas para Forced Load Sharing
mientras se usa otra funcién del cargador ATevo:

Temperature Compensation (compensacion de temperatura) con
Forced Load Sharing

La practica recomendada para la aplicacién de Forced Load Sharing en un equipo ATevo que
use la compensacién de temperatura es tener una sonda de temperatura de bateria (A10) en
cada equipo ATevo y tener la compensacién de temperatura iniciada.

Alarma de Open Alarm (bateria abierta) para Forced Load Sharing

La practica recomendada para Forced Load Sharing que emplea pruebas de bateria abierta
periddicas es habilitar la prueba solo en el equipo ATevo primario. Cuando se ejecute una
prueba programada durante la comparticién de carga, el equipo ATevo primario determinara el
ajuste del voltaje de la prueba de bateria abierta para todos los cargadores secundarios.
Siempre es posible iniciar de forma manual la prueba de bateria abierta desde un equipo
primario o secundario cuando la comparticién de carga esté activa.

Timed Equalize (ecualizacion temporizada) con Forced Load Sharing

Si una ecualizacién temporizada esta en progreso, todos los equipos ATevo que estén
compartiendo carga mostraran el Equalize Time Remaining(tiempo restante de ecualizacién),
alternando con la visualizacién de voltio/amperimetro. Si los equipos ATevo funcionan de forma
independiente mientras la ecualizacion temporizada esta activa, continuaradn con la
ecualizacién temporizada. Si un equipo primario se desconecta, el equipo ATevo secundario
continuara en el modo ecualizacién hasta que el equipo ATevo primario se vuelva a conectar. El
equipo ATevo primario y todos los equipos ATevo secundarios volveran al modo flotante
después de que el equipo primario se restablezca.

Auto-Equalize (autoecualizacion) con Forced Load Sharing

Si se desea, el modo autoecualizacién solo se debe configurar en el equipo ATevo primario. Los
equipos ATevo secundarios también pueden habilitar el modo autoecualizacién, pero solo sera
util si el equipo ATevo primario estd desconectado.

Actualizaciones del firmware con Forced Load Sharing

El orden recomendado para actualizar el firmware en los equipos ATevo que estan
compartiendo carga es actualizar los cargadores secundarios primero y los cargadores
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primarios después. Si ocurre un problema de comunicaciéon después de la actualizacidn,

restablezca el equipo ATevo primario o vuelva a ejecutar el modo de deteccién en el equipo
ATevo primario.

Last modified: 14 September 2022
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15.6. Solucion de problemas del equipo
ATevo para Forced Load Sharing

* Asegurese de que, al menos, un equipo ATevo esté configurado como primario en los
puertos 2 0 3, y que un adaptador de comunicacién serial (A13) esté conectado en ese
puerto.

* Asegurese de que, al menos, un equipo ATevo esté configurado como secundario en los
puertos 2 0 3, y que un adaptador de comunicacién serial (A13) esté conectado en ese
puerto.

» Asegurese de que cada placa del adaptador de comunicacién serial (A13x) usada para
Forced Load Sharing este configurada para RS-485, y esté cableada de forma correcta.

» Verifique que todos los equipos ATevo estén comunicandose. Los adaptadores de
comunicacién serial (A13) tienen un LED amarillo y verde que se iluminan brevemente
cuando el equipo ATevo envia o recibe datos respectivamente. Estos LED se pueden usar
para identificar la fuente del problema.

» Verifique la calibracion del voltaje de todos los equipos ATevo conectados en Forced Load
Sharing.
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16. Mantenimiento

TEMAS DE LA SECCION

Mantenimiento de rutina

Pedido de partes de repuesto
Reemplazo de componentes defectuosos

Last modified: 13 September 2022
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16.1. Mantenimiento de rutina

Los voltajes altos aparecen en varios puntos dentro del equipo ATevo. Tenga

_ precaucion extrema cuando trabaje dentro del gabinete. No intente trabajar

dentro del equipo ATevo a menos que sea un técnico o electricista calificado.

Desconecte y bloguee todos los suministros de alimentacién del equipo ATevo
antes de comenzar a retirar o reemplazar componentes. APAGUE la
alimentacién de CA en el panel de distribucién aguas arriba del equipo ATevo.
Desconecte la bateria del disyuntor de salida de CC (CB2+/-). Espere varios
minutos para permitir que los voltajes en los condensadores electroliticos del
filtro de CC (C1x/C2) se disipen.

Cada una de las opciones desplegables a continuacién mostraran las instrucciones para
diferentes tipos de mantenimiento de rutina:

Limpieza del equipo ATevo

Si es necesario limpiar este equipo ATevo, desconéctelo de sus fuentes de alimentacién
primero. No use limpiadores liquidos, aerosoles, esponjas abrasivas, polvos limpiadores, o
solventes como benceno o alcohol. Use un pano suave, ligeramente humedecido con una
solucién detergente suave. Deje que la superficie se seque por completo antes de volver a
conectar la alimentacioén.

Al menos una vez al afio, aspire todas superficies de ventilacién del gabinete para
garantizar un suministro de aire de refrigeracién adecuado. Los cargadores ATevo se
refrigeran mediante conveccién natural. En un entorno extremadamente polvoriento (en
especial si el polvo en suspensién es conductor), aspire el interior con cuidado. Limpie las
superficies de las placas de circuito y alrededor de los terminales eléctricos.

El equipo ATevo tiene una capacidad nominal de funcionamiento de hasta 122 °F/50 °C. Si
la instalacién se realiza en un entorno mas céalido o con una altitud por encima de los
3000 pies/914 m, comuniquese con su representante de ventas para obtener informacion
de funcionamiento.

Verificaciéon de las conexiones de alimentacién y seial
Verifique el ajuste de todas las conexiones de campo dentro del equipo ATevo y las conexiones
a la bateria. Una conexidn suelta o corroida en los terminales de la bateria puede significar un
peligro de incendio o explosién, y puede causar un mal funcionamiento del equipo ATevo.

Medicién del voltaje de fluctuacién de salida
Mida la fluctuacién de CA en los terminales de la bateria, al menos, una vez al afio, usando un
voltimetro de CA que responde a RMS. Si la capacidad de amperios por hora de la bateria es, al

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 221 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

menos, cuatro (4) veces la capacidad nominal de corriente de salida del equipo ATevo, el
voltaje de fluctuacién no debe ser superior que el valor que se muestra en las especificaciones
en el Apéndice A.

Verificaciéon del cableado de la deteccién remota: opcional
Si cabled el equipo ATevo para detecciéon remota, verifique las conexiones de sefial hacia la
bateria o carga, y asegulrese de que el aislamiento se encuentre en buen estado. Si ocurre una
falla en el cableado de sefal de la deteccion remota, el equipo ATevo generara una alarma.

Verificaciéon de la sonda de compensacién de temperatura: opcional
Si esta usando la sonda opcional de compensacion de temperatura (A10), confirme que la
sonda esté instalada correctamente. Asegurese de que las conexiones y el cableado de la
sonda al equipo ATevo estén en buen estado. Si ocurre una falla de la sonda de compensacién
de temperatura, o del cableado, el equipo ATevo generara una alarma.
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16.2. Pedido de partes de repuesto

Todos los cargadores de bateria de la Serie ATevo se envian con un informe complementario del
paquete de datos de partes, en el que se detallan todos los componentes dentro de la unidad.

Comunigquese con su representante de ventas para pedir las partes de repuesto.
Proporcione la siguiente informacién para cada componente:
* numero de modelo y niumero de serie del cargador de bateria ATevo

» designador de referencia, nUmero de parte de fabrica y descripcion
e cantidad requerida
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16.3. Reemplazo de componentes
defectuosos

Los voltajes altos aparecen en varios puntos dentro del equipo ATevo. Tenga

_ precaucién extrema cuando trabaje dentro del gabinete. No intente trabajar

dentro del equipo ATevo a menos que sea un técnico o electricista calificado.

Desconecte y bloquee todos los suministros de alimentacién del equipo ATevo
antes de comenzar a retirar o reemplazar componentes. APAGUE la
alimentaciéon de CA en el panel de distribucién aguas arriba del equipo ATevo.
Desconecte la bateria del disyuntor de salida de CC (CB2+/-). Espere varios
minutos para permitir que los voltajes en los condensadores electroliticos del
filtro de CC (C1x/C2) se disipen.

Cada tema en esta seccién proporciona instrucciones para reemplazar un componente
diferente en caso de que esté defectuoso.

Las placas de circuito impreso son sensibles al dafio debido a descargas
estdaticas. Deje las placas de circuito impreso de reemplazo en bolsas

AVISO antiestatica hasta que esté listo para instalarlas. Péngase una fjescarga a
tierra antes de manipular la placa, tocando el perno de conexion a tierra en la
parte posterior de la puerta. Siempre manipule las placas de circuito impreso
por los bordes.

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 224 de 248



HindlePower Inc ATevo Operations - Single Phase Input - Group | (6-25 Adc Output) - 1_es

16.3.1. Extraccion de la carcasa de
seguridad y reemplazo de la placa de
control principal

Extraccion de la carcasa de seguridad

Consulte Extracciéon de la carcasa de seguridad en la Seccién 4
Reemplazo de la placa de control principal

Preparacion:

* Apague y bloquee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.
* Retire el cableado opcional del usuario de varios terminales (TB#) en las placas de
circuito impreso (Al, A2, A4, etc.).

Extraccion del panel de control principal existente:

* Extraiga el cable plano en el borde inferior derecho de la placa de control principal (Al).
La placa estd montada sobre cuatro (4) separadores de plastico y un (1) perno de
conexién a tierra de metal.

» Retire la tuerca del perno de conexién a tierra que se encuentra en la esquina inferior
izquierda de la placa.

* Presione la lengleta en cada separador y tire de la placa hacia usted hasta que se libere
de los separadores.

* Si hay placas de comunicacién serial opcionales (deben estar ubicadas en el
lateral izquierdo de la placa de control principal), se deben retirar con la placa de
control principal como un conjunto completo. Para hacerlo, presione los
separadores en cada placa y tire la placa hacia usted hasta que se libere de los
separadores.

Instalacion de una nueva placa de control principal:

* Inserte la placa de reemplazo en el panel de instrumentos con la misma orientacién, y
presiénela en los separadores. Confirme que la placa esté completamente asentada sobre
los cuatro (4) separadores.

» Coloque la tuerca en el perno de conexién a tierra en la esquina inferior izquierda de la
placa.

* Vuelva a conectar el cable plano en el borde inferior derecho.

* Vuelva a colocar el cableado del usuario en varios terminales de la placa de control
principal.

* Vuelva a encender el equipo ATevo.
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* Las placas de control principal (A1) de reemplazo se deben volver a calibrar.
Ejecute la prueba de Hindle Health (salud Hindle) para verificar la precision del
voltimetro de CC. Si los pardmetros de instalacién (voltaje flotante, etc.) son
diferentes de los valores predeterminados de fabrica del equipo ATevo, estos
valores se deberan volver a ingresar o recuperar mediante una tarjeta de

memoria SD.

Last modified: 14 September 2022
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16.3.2. Reemplazo de las placas de
adaptadores de comunicacion

Reemplazo de una placa de adaptadores de comunicacion serial

Para reemplazar cualquier adaptador de comunicacién serial (A12/A13), consulte 16.3.1 para
reemplazar la placa de control principal. Para reemplazar una placa de adaptadores de
comunicacién serial, se debe retirar la placa de control principal (Al).

Reemplazo de la placa del adaptador de comunicacion Ethernet

Para reemplazar el adaptador de comunicaciéon Ethernet (A22), consulte 16.3.1 para
reemplazar la placa de control principal. Para reemplazar la placa del adaptador de
comunicacién Ethernet, se debe retirar la placa de control principal (Al).
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16.3.3. Reemplazo del conjunto del
rectificador/disipador térmico o placa
de alimentacion

Preparacion:

Apague y bloquee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.

Retire la carcasa de seguridad.

Desconecte la bateria y la(s) carga(s) de CC del disyuntor de salida de CC (CB2+/-).
Verifique con un voltimetro antes de proceder.

Asegurese de que el conjunto del rectificador/disipador térmico (A6) se haya enfriado.

Extraccion del rectificador existente:

Desconecte los cables y el cable plano del conjunto del rectificador de la placa de
alimentacién.

Retire los dos (2) pernos que aseguran el conjunto del rectificador en el centro del lateral
izquierdo del gabinete entre las perforaciones de ventilacién superiores e inferiores.
Tire el conjunto del rectificador (A6) de manera directa hacia el frente del equipo ATevo.
Retire los cuatro (4) tornillos que sujetan la placa de alimentacién al conjunto.

Retire los tornillos que sujetan la placa del condensador (A7) al conjunto.

Si hay una placa de E/S auxiliar (A4), retire los cuatro (4) tornillos que la sujetan al
conjunto.

Eleve y retire todas las placas del conjunto del rectificador/disipador térmico (A6)
existente.

Instalacion de un rectificador nuevo:

Conecte las placas que se retiraron en el nuevo conjunto del rectificador/disipador
térmico (A6).

AsegUrese de que todas las conexiones por terminal plano en la parte inferior de la placa
de alimentacién (A2) estén correctamente asentadas en el rectificador nuevo.
Vuelva a colocar todos los tornillos de montaje de la placa.

Inserte el conjunto nuevo en el gabinete, asegurandose de que las protrusiones del
disipador térmico encajen en los orificios en la parte posterior del gabinete.

Vuelva a instalar los pernos de montaje en el lateral izquierdo del gabinete.

Vuelva a conectar los cables hacia el rectificador/disipador térmico (A6) y la placa de
alimentacién.

Vuelva a colocar la carcasa de protecciéon y cierre la puerta del panel frontal.

Vuelva a encender el equipo ATevo.
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Reemplazo de la placa de alimentacion

Para reemplazar la placa de alimentacién (A2), primero siga las instrucciones arriba
mencionadas para extraer el conjunto del rectificador/disipador térmico.

Last modified: 13 September 2022
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16.3.4. Reemplazo del suministro de
alimentacion de CC

* Apague y bloguee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.

* Retire la carcasa de seguridad.

* La placa de suministro de alimentacién de CC (P/S-9V) estd conectada en el centro de la
parte inferior de la placa de alimentacién (A2), directamente debajo del terminal L2-2.

» Con cuidado, tire de la placa de suministro de alimentacién para retirarla de la placa de
alimentacion (A2).

* Alinee dos (2) encastres de conectores (en la parte inferior del suministro de alimentacién
de CC de reemplazo) con las tiras de pines de los conectores J101 y J102 en la placa de
alimentacién existente.

* Con cuidado, presione la nueva placa de suministro de alimentacién de CC (P/S-9V) en la
placa de alimentaciéon (A2) hasta que coincida.

* Vuelva a colocar la carcasa de seguridad y cierre la puerta del panel frontal.

* Vuelva a encender el equipo ATevo.
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16.3.5. Reemplazo de la placa de E/S
auxiliar

Preparacion:

* Apague y bloquee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.

* Retire la carcasa de seguridad.

* Desconecte la bateria y la(s) carga(s) de CC del disyuntor de salida de CC (CB2+/-).
Verifique con un voltimetro antes de proceder.

Los cables conectados a las salidas de los relés (A4-TB4), las entradas

— binarias (A4-TB1) y las entradas analdgicas (A4-TB3) aun pueden tener

voltajes de los contactos himedos de los relés o voltajes de sefal presentes.

Extraccion de la placa de E/S auxiliar existente:

* Las terminales de entradas analdgicas (A4-TB3) y las terminales de entradas binarias
(A4-TB1) son extraibles. Si hay algun cable en estos terminales, tire y retire los bloques
de terminales que se encuentran en los encastres.

* Retire los cables conectados al bloque de terminales de salida del relé (A4-TB4).

* Retire los (4) tornillos que conectan la placa de E/S auxiliar (A2) al conjunto del disipador
térmico (A6).

» Retire la placa de E/S auxiliar (A4) del conjunto del rectificador/disipador térmico (A6),
tirando hacia adelante y hacia el frente del equipo ATevo.

Instalacion de la nueva placa de E/S auxiliar:

* Alinee el encastre del conector en la parte superior derecha de la placa de E/S auxiliar
(A4) con los pines del conector en la placa de alimentacién (A2).

* Empuje la placa de E/S auxiliar sobre los pines del conector en la placa de alimentaciéon y
alinee los (4) orificios de montaje con los separadores en el conjunto del disipador
térmico.

* Coloque (4) tornillos de montaje a través de la placa y dentro de los separadores.

* Vuelva a colocar la carcasa de seguridad, cierre la puerta del panel frontal y vuelva a
encender el equipo ATevo.
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16.3.6. Reemplazo del conjunto de la
placa del condensador de filtro

El conjunto de la placa de filtro (A7) consta de un banco de condensadores (C1x) y una
resistencia de descarga (R9x) montados sobre la placa de circuito impreso.

Preparacion:

* Apague y bloguee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.

* Retire la carcasa de seguridad.

* Localice el conjunto de la placa del condensador en la parte superior del disipador
térmico, arriba de la placa de alimentacién y el rectificador en el lateral izquierdo del
equipo ATevo.

Extraccion del conjunto de la placa del condensador existente:

* Retire las (2) tuercas de los pasadores que conectan la placa de alimentacién (A2) a la
placa del condensador (A7).

* Retire (1) tornillo en la parte superior central de la placa del condensador.

* Extraiga el conjunto de la placa del condensador existente.

Instalacion del conjunto nuevo de la placa del condensador:

* Coloque el conjunto nuevo de la placa del condensador (A7) en los pasadores en la placa
de alimentacion (A2) y vuelva a colocar las (2) tuercas y (1) tornillo.

* Vuelva a colocar la carcasa de seguridad, cierre la puerta del panel frontal y vuelva a
encender el equipo ATevo.
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16.3.7. Reemplazo de la placa MOV del
supresor de sobretension de CA

* Apague y bloguee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.

* Retire la carcasa de seguridad.

* La placa MOV (A9) estd empernada en el lateral superior izquierdo del soporte del
disyuntor.

* Retire los dos (2) tornillos que conectan los terminales de cables primarios del
transformador (T1) a la placa MOV (A9).

* Retire el perno que sostiene la placa MOV (A9) al soporte del disyuntor.

* Ajuste con pernos la nueva placa MOV (A9) en el soporte del disyuntor.

* Coloque los dos (2) tornillos a través de los terminales que conectan la placa MOV a los
cables primarios y ajuste las tuercas.

* Vuelva a colocar la carcasa de seguridad y cierre la puerta del panel frontal.

* Vuelva a encender el equipo ATevo.
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16.3.8. Reemplazo del condensador de
filtro del eliminador: opcional

El filtro del eliminador opcional (C2) consta de un condensador electrolitico de ‘lata azul’
simple con dos (2) cables que se conectan a la placa de alimentacién.

Preparacion:

* Apague y bloguee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.

* Retire la carcasa de seguridad.

* Localice el condensador (C2) en la parte inferior izquierda del gabinete, montado con dos
(2) cables hacia la base del equipo ATevo.

Extraccion del condensador existente:

» Corte los precintos de plastico y desconecte los cables de la placa de alimentacién (A2).
Retire el condensador cableado. El condensador de reemplazo (C2) se suministra con
cables nuevos y terminales previamente engarzados.

* Los cables pos(+) y neg(-) tienen diferentes terminales para eliminar la
posibilidad de conectar la polaridad de manera invertida.

Instalacion del conjunto del condensador de reemplazo:

» Conecte los cables del nuevo conjunto del condensador (C2) a la placa de alimentacion.

* Monte la tapa de reemplazo en la base del equipo ATevo con los precintos para cables
proporcionados.

* Vuelva a colocar la carcasa de seguridad, cierre la puerta del panel frontal y vuelva a
encender el equipo ATevo.
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16.3.9. Reemplazo de los disyuntores

* El procedimiento es el mismo para el disyuntor de entrada de CA (CB1) y el
disyuntor de salida de CC (CB2).

Preparacion:

* Apague y bloguee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.

* Retire la carcasa de seguridad.

» Verifique con un voltimetro antes de proceder.

» Retire los cables de ambos lados del disyuntor, teniendo en cuenta la polaridad.

Para disyuntores kAIC estandar:

* Los disyuntores estdndar se montan en un riel DIN.

* Tire de la lengleta ubicada en el lateral derecho del disyuntor para liberarlo del riel.
* Coloque un nuevo disyuntor con la misma orientacién sobre el riel DIN.

* Presione la lengleta para bloquearlo en el riel DIN.

* Vuelva a conectar los cables con la misma polaridad que el disyuntor retirado.

Para disyuntores kAIC para voltaje medio o alto:

* Los disyuntores se montan en un soporte para disyuntores mediante dos (2) tornillos y
tuercas. Los tornillos se encuentran a lo largo de la linea central del disyuntor entre los
terminales en los laterales izquierdo y derecho del disyuntor. Las tuercas se encuentran
en la parte posterior del soporte para disyuntor.

* Retire las tuercas de la parte posterior del soporte y tire del disyuntor hacia usted,
quitandolo de la posicién.

» Retire los tornillos del disyuntor e insértelos en el nuevo disyuntor.

» Cologue el nuevo disyuntor en posiciéon en el soporte e instale las tuercas en la parte
posterior.

* Vuelva a conectar los cables con la misma polaridad que el disyuntor retirado.

* Vuelva a colocar la carcasa de seguridad y cierre la puerta del panel frontal.

* Vuelva a encender el equipo ATevo.
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16.3.10. Reemplazo del transformador
de aislamiento de alimentacion

Preparacion y extraccion del transformador existente para todos los
equipos ATevo:

* Apague y bloquee todas las fuentes de alimentacién hacia el equipo ATevo.

* Retire la carcasa de seguridad.

» Desconecte la bateria y la(s) carga(s) de CC del disyuntor de salida de CC (CB2+/-).

» Verifique con un voltimetro antes de proceder, incluido cualquier cable instalado para la
deteccién remota.

* Retire la cubierta del gabinete.

* Desconecte los cables X1 y X4 del transformador (T1) en los terminales de la placa de
alimentacién.

* Desconecte los cables Y1 y Y2 del transformador en el bloque de terminales de la placa
de alimentacion (A2-TB11).

Para los equipos ATevo con transformador de entrada estandar (sin la
opcion multitoma):

* Desconecte la placa MOV (A9) de los cables primarios H1 y H5, retirando los dos (2)
tornillos que conectan los terminales H1 y H5 a la placa.
* Desconecte los cables primarios H1 y H5 del disyuntor de entrada de CA (CB1-L1/L2).

Para los equipos ATevo con transformadores multitoma:

* Desconecte los cables primarios H1, H2, H3, H4 y H5 del bloque de terminales multitoma
(TB-H#).

Instalacion del transformador nuevo para todos los equipos ATevo:

‘ A CUIDADO ’ El transformador de aislamiento de alimentacion (T1) es extremadamente
pesado. Preparese para soportar su peso antes de proceder.

» Retire los cuatro (4) tornillos en las esquinas de la placa de montaje del transformador.

* Con cuidado, eleve y retire el transformador (T1) de la pared posterior del gabinete.

* Cologue el nuevo transformador (T1) en posicién con la misma orientaciéon que el
transformador existente, asegurandose de que los orificios de montaje en la placa estén
alineados con los orificios en la pared posterior del gabinete.

* Coloque los tornillos de montaje en las esquinas de la placa del transformador.

Para los equipos ATevo con transformador de entrada estandar (sin la
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opcion multitoma):

* Coloque los cables primarios H1 y H5 hacia el disyuntor de entrada de CA (CB1-L1/L2),
asegurandose de que los terminales para la conexién de la placa MOV estén alineados
con los orificios para los pernos en la placa MOV (A9).

* Cologque los dos (2) tornillos a través de los terminales que conectan la placa MOV a los
cables primarios y ajuste las tuercas.

* Inserte los extremos de los cables H1 y H5 en el disyuntor de entrada de CA (CB1-L1/L2)y
ajuste los terminales de compresion.

Para los equipos ATevo con transformadores multitoma:

* Coloque los cables primarios H1, H2, H3, H4 y H5 en los terminales asociados en el
bloque de terminales multitoma (TB-H#). Inserte los cables primarios en las posiciones
etiqguetadas del bloque de terminales y ajuste los tornillos.

Para todos los equipos ATevo:

* Coloque los cables secundarios X1 y X4 del transformador (T1) a los terminales X1 y X4
en la placa de alimentacién (A2).

* Inserte los cables en los terminales y ajuste.

* Coloque los cables Y1 y Y2 del transformador (T1) al bloque de terminales en la placa de
alimentacién (A2-TB11).

* Instale los cables en el bloque de terminales y ajuste los tornillos.

* Verifique su trabajo.

* Vuelva a colocar la carcasa de seguridad y cierre puerta del panel frontal.

* Vuelva a encender el equipo ATevo.
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16.3.11. Reemplazo de los inductores
de filtro

Preparacion para la extraccion del inductor:

Apague y bloquee todas las fuentes de alimentacion hacia el equipo ATevo.

Retire la carcasa de seguridad.

Desconecte la bateria y la(s) carga(s) de CC del disyuntor de salida de CC (CB2+/-).
Verifique con un voltimetro antes de proceder, incluido cualquier cable instalado para la
deteccién remota.

Retire la cubierta del gabinete.

Para el inductor de filtro principal (L1), desconecte los cables etiquetados ‘L1-1"y ‘L1-2’
en los terminales de la placa de alimentacién.

Para el inductor secundario (L2), desconecte los cables etiquetados ‘L2-1"y ‘L2-2" en los
terminales de la placa de alimentacién.

Instalacion del nuevo inductor para todos los equipos ATevo:

‘ A CUIDADO ’ Los inductores de filtrado (L1 y L2) son pesados. Preparese para soportar el

peso antes de proceder.

Retire dos (2) tornillos en las esquinas superiores de la placa de montaje del inductor.
Con cuidado, retire el inductor existente (L1 o L2) de las ranuras inferiores, y de la pared
posterior del gabinete.

Coloque el nuevo inductor (L1/L2) en posicién con la misma orientacién que el
transformador existente.

Deslice el inductor en las ranuras inferiores, asegurandose de que los orificios de montaje
superiores en la placa estén alineados con los orificios en la pared posterior del gabinete.
Coloque los tornillos de montaje en las esquinas superiores de la placa del inductor.
Coloque los cables (cables naturales) desde el inductor hasta los terminales
correspondientes etiquetados en la placa de alimentacién (A2).

Inserte los cables en los terminales y ajuste.

Verifique su trabajo.

Vuelva a colocar la carcasa de seguridad y cierre la puerta del panel frontal.

Vuelva a encender el equipo ATevo.
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17. Apéndices y planos

APENDICES

Apéndice A: Especificaciones
Apéndice B: Planos estdndar

Apéndice C: Informacidén de control de documentos

Last modified: 13 September 2022
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17.1. Apendice A: Especificaciones

* Excepto segun lo detallado, todas las especificaciones aplican a los 77 °F/25 °C,
voltaje de linea de CA nominal y voltaje flotante nominal.

Tabla 1: Especificaciones

Especificaciéon

Regulacién del voltaje
de salida

Respuesta transitoria

Voltaje de fluctuacion
de salida

Limite de corriente

Encendido suave

Capacidad de
resistencia a la
sobretension

Corriente inversa
desde la bateria

Ruido audible

Tabla 2: Especificaciones, continuacion

Especificacién

Copyright HindlePower Inc. 2021

Condiciones

VCA +10%, -12%
Carga de 0 al 100%
Frecuencia 60 = 3 Hz

(0a 122 °F/-18 a 50 °C)

Cambio de carga del 10-90%, con

la bateria conectada

Filtrado (con bateria, en los
terminales de la bateria)

Filtrado (sin bateria)

Eliminador de la bateria (sin

bateria)

Super filtro del eliminador (con

bateria)

Ajustable

Carga de 0 al 100%

Prueba en conformidad con ANSI

C37.90.1-1989

Falla de alimentacion de entrada

de CA

Promedio para los cuatro (4)
lados, 5 pies / 1.5 m del gabinete

Condiciones

24 VCC 48 VCC 130VCC 260 VCC
+ 0.25%

(vea la documentacion del producto
para ver los datos especificos)

(segin NEMA PE-5)

30mV 30mV 100mV 200 mV
1% RMS 2% RMS

30mV 30mV 100mV 200 mV

n/a n/a 30 mV n/a

50-110% de corriente nominal de
salida

4 segundos

Sin salidas erréneas

(a determinar)

menos de 65 dBA

24 VCC 48VCC 130VCC 260VCC
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Entorno

Capacidad nominal de los contactos
de relés de alarmas

Voltaje de entrada de CA
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Refrigeracion
Temperatura
ambiente
Elevacidon
Humedad
relativa

Grado de
contaminacion

Categoria de
instalacién

Ingreso

120 VCA

(valor en la placa

de datos)

Conveccién natural

Funcionamiento de 0 a 122 °F /-18 a

50 °C

3000 pies / 1000 m sin reduccién de los

valores especificados

0 a 95% sin condensacion

PD2

Categoria lll

NEMA Tipo 1 (estandar)

0.5 A resistivo

+10%, -12% (del valor nominal)
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17.2. Apéendice B: Planos estandar

Planos en miniatura Enlace para descargar
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17.3. Apéndice C: Informacion de
control de documentos

Numeros de revision: Documento y pagina

Las revisiones del documento se controlan mediante la aplicacién que se usé para elaborar
este manual en linea que se encuentra en https://www.manula.com. El nimero de revisién del
documento se muestra en el encabezado de todas las paginas.

El fabricante puede revisar cada pagina del manual regularmente, para proporcionar
informacién actualizada a los clientes de manera oportuna. La fecha de revisién de cada pagina
se muestra en el pie de pagina de cada pagina.

Paquete de datos de las partes

Con cada envio del cargador de bateria ATevo, se proporciona un informe del paquete de datos
de partes, personalizado de manera especifica al tipo de trabajo. Los datos detallados en este
informe sustituyen toda informacién proporcionada en la documentacién del producto, la
documentacién estdndar, o los documentos de presupuesto. Las partes y las cantidades
detalladas se aplican solamente al cargador de bateria con el mismo numero de serie indicado
en el informe del paquete de datos de partes.

Planos

Para todos los equipos ATevo, se encuentra disponible un paquete de planos de registro
personalizado, con una lista de planos especificos para la unidad/un detalle de la placa de
datos, plano esquematico, disefio detallado del componente interno, esquema eléctrico con
capacidades nominales de los componentes, y un diagrama de conexién completo. Si los
planos estandar en este manual no son suficientes, comuniguese con su representante de
ventas para acceder a los planos disponibles por parte del fabricante del cargador de bateria.

Todo plano adaptado de manera especifica al tipo de trabajo suministrado con un equipo ATevo
sustituye los planos estandar en este manual. Es posible que los planos estandar en este
manual no estén incluidos en los manuales impresos adaptados, cuando se suministran los
planos personalizados de manera especifica al tipo de trabajo.

Disponibilidad en linea de informacién relacionada

Otros manuales de funcionamiento de productos relacionados, instrucciones especiales de
funciones y accesorios, planos estandar (incluidos los indicados en este manual), instrucciones
de servicio en campo, y notas de la aplicacién del producto para el microprocesador de la Serie
AT, cargadores de bateria controlados por microprocesador y productos de cargadores de
bateria, estéan disponibles en linea en http://www.ATSeries.net/. Guardados en formato de
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documento portatil de Adobe Acrobat (PDF), se encuentran disponibles para descargar e
imprimir.

Si los niveles de revisién difieren entre los planos incluidos en este manual y los planos en los
PDF completos en linea, consulte el documento con el mayor nivel de revisién. Para acceder a
los documentos disponibles de los manuales de etiqueta privada o los planos estandar,
comuniquese con su representante de ventas o visite el sitio web indicado en la contraportada
de este manual.
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17.4. Mejoras del firmware v2.7.0

El firmware v2.7.0 para los equipos ATevo estd acompafado de nuevas funciones mejoradas.
Haga clic en cada opcidn desplegable a continuacién para obtener mas informacién:

Activadores de alarma
El cargador Evo siempre le permitié al usuario configurar la “Common Alarm” (Alarma comun).
Las nuevas alarmas llamadas “High Priority Alarm” (Alarma de alta prioridad) y “Low Priority
Alarm” (Alarma de baja prioridad) ahora estan disponibles para el usuario que desee
personalizar aln mas la prioridad de la alarma. Estas alarmas se pueden configurar para cerrar
un relé en la E/S AUX y también son legibles en SCADA. La configuracién se mejoré para incluir
la seleccién de los activadores para estas alarmas nuevas en el mismo menu que se configura
la alarma comdun.

V2.6.6 V2.7.0
) )
Common Alarm Faults Alarm Trigger Configuration
[
[x] Low DC Voltage High Priority Alarm
[x] AC Input Failure Low Priority Alarm

[ ] Pos gnd fault warning
[ 1 Neg gnd fault warning

Back |ﬂ& ioggle Back |ﬂ&Select

v

Common Alarm Triggers

[X]

[x] Ambient temp probe fail
[x] Current limit

[ 1DC output failure

[ ] DC short circuit

Back |ﬂ§ ioggle

En el firmware anterior a v2.7.0, se navegaba de forma directa a la configuracién de la alarma
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comun. En el firmware v2.7.0, ahora se navega a un menu que le permite al usuario
seleccionar una de las tres alarmas “agregadas” para configurar. Es comUn que se muestre la
parte inferior derecha de la pantalla cuando se ha seleccionado “Common Alarm” (Alarma
comun). Las pantallas “High Priority Alarm” (Alarma de alta prioridad) y “Low Priority Alarm”
(Alarma de baja prioridad) son similares. Otra funcién nueva en v2.7.0 es el detalle de las
alarmas en orden alfabético. Ademas, los tipos de alarma que dependen del hardware opcional
solo se muestran si la opcidon respectiva esta instalada. Por ejemplo, “Battery overtemp”
(Temperatura excesiva de la bateria) y “Battery temp probe fail” (Falla en la sonda de
temperatura de la bateria). Solo son visibles si hay una sonda de temperatura de bateria
instalada y habilitada.

Deshabilitar ecualizacién
Deshabilita el modo de voltaje de salida de ECUALIZACION que intenta ecualizar el voltaje
entre las celdas de la bateria. Esta accién se puede activar mediante una entrada binaria o
analdgica. Un ejemplo de un caso practico para esta funcién seria cuando una entrada auxiliar
conectada a un sensor de hidrégeno enciende una Alarma de Hidrégeno 1%, esta entrada
puede deshabilitar la carga de ECUALIZACION.

Se presenta como una nueva seleccién en el mend AUX INPUTS (Entradas auxiliares) como una
“Action” (Accién) para una entrada binaria o una entrada analégica, segln se ve en la figura a
continuacioén.
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Fif

IH%XTS
Inputs Binary Inputs
Binary input configuration .
Analog input configuration Aux input B2
Aux input B3
Aux input B4

@Back HESelect |£-Back |5§Select

Action Binary Input
Alarm: enabled
None Name: BI1-1
Shutdown - None

Disable Equalize Active state: high
IECancel lﬂﬁccept |§-Back |ﬂ§Edit

Cambios en el menu
Para mayor aclaracién e incorporar las nuevas funciones mencionadas arriba.
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Para obtener mas informacion sobre como actualizar el firmware, consulte el tema en la
Seccién 8 que aplica al producto ATevo que compro:

e QOriginalmente suministrado con firmware v2.6.6 o anterior
. riginalment ministr n firmware v2.7. terior

Copyright HindlePower Inc. 2021 Pagina 248 de 248



	Tabla de Contenidos
	1. ATevo – Monofásica – Grupo I
	1.1. Garantía de 5 años
	La elección de cualquiera de las garantías extendidas ofrecidas arriba se debe hacer conforme a los términos de la garantía estándar inicial.

	2. Seguridad
	2.1. Leyenda de los símbolos de seguridad
	2.2. Ejemplos de uso inadecuado del equipo
	2.3. PELIGROS
	2.4. ADVERTENCIAS
	2.5. PRECAUCIONES
	3. Recepción y montaje
	3.1. Recepción y almacenamiento del equipo ATevo
	Almacenamiento del equipo ATevo
	Recepción del equipo ATevo

	3.2. Desembalaje e inspección del equipo ATevo
	Lista de verificación para la inspección

	3.3. Informe de daños y devoluciones
	Informe de daños o partes faltantes
	Devolución de equipo dañado

	3.4. Traslado del equipo ATevo
	Identificación del peso de la unidad

	3.5. Montaje del equipo ATevo
	3.5.1. Montaje en pared (estilo: 5054)
	PROCEDIMIENTO
	Montaje en pared: Gabinete estilo 5054

	3.5.2. Montaje en el piso (estilo: 5054)
	PROCEDIMIENTO
	Montaje en el piso: Gabinete estilo 5054

	3.5.3. Montaje en bastidor (estilo: 5054)
	PROCEDIMIENTO
	Montaje en bastidor: Gabinete estilo 5054

	4. Cableado
	4.1. Diagrama mecánico
	4.2. Extracción de la carcasa de seguridad
	PASOS

	4.3. Equipo ATevo con voltaje de entrada seleccionable: opcional
	4.3.1. Determinar si la opción multitoma está presente
	4.3.2. Verificar el ajuste del voltaje de entrada de CA multitoma
	4.3.3. Modificar el ajuste del voltaje de entrada de CA multitoma
	PASOS

	4.4. Conexiones de entrada de CA
	PAUTAS PARA EL SUMINISTRO DE ALIMENTACIÓN DE CA
	Conexiones de E/S: Gabinete estilo 5054
	PROCEDIMIENTO

	4.5. Conexiones de salida de CC
	Conexiones de E/S: Gabinete estilo 5054
	PROCEDIMIENTO

	4.6. Detección remota de voltaje
	4.7. Cableado de la alarma común del equipo ATevo
	PROCEDIMIENTO
	NOTAS

	4.8. Cableado de relés en la placa de E/S auxiliar
	4.9. Cableado de la sonda de compensación de temperatura
	4.10. Cableado de los adaptadores de comunicación
	Cableado de los adaptadores de comunicación serial
	Cableado de la placa del adaptador Ethernet

	5. Controles y navegación
	5.1. Controles e indicadores del panel frontal
	5.2. Pantalla
	5.3. Menú principal y navegación
	5.3.1. Botones de menú y flechas
	5.3.2. Botón EDIT/ENTER (Editar/Entrar)
	5.3.3. Convenciones de navegación en este manual
	5.3.4. Botón Escape (ESC)
	6. Encendido y configuración
	6.1. Encendido
	Encendido: Instrucción en video
	Encendido: Instrucción en gráfico

	6.1.1. Claves de la secuencia de encendido
	6.1.2. Tablas de ajustes de fábrica
	6.1.3. Verificación de la instalación
	6.1.4. Procedimiento de encendido
	6.1.5. Pantalla HOME (Inicio)
	6.2. Configuración de puntos de ajuste y alarmas básicos
	Instrucciones en video
	Instrucciones con capturas de pantalla

	6.3. Configuración de puntos de ajuste y alarmas avanzados
	6.4. Configuración de los ajustes del sistema
	6.5. Configuración de los relés
	6.6. Deshabilitación de alarmas en la lista de alarma común
	6.7. Configuración de los adaptadores de comunicación
	Configuración de los adaptadores de comunicación serial
	Configuración del adaptador de comunicación Ethernet

	6.8. Habilitación/Deshabilitación de la detección de nivel alto
	7. Funcionamiento básico
	7.1. Modos y métodos
	7.1.1. Cambio del Modo pantalla
	7.1.2. Cambio del Modo de carga
	7.1.3. Cambio del Modo de ecualización
	7.1.4. Prueba de indicadores luminosos y visualización de las versiones de firmware
	7.1.5. Restablecimiento de los relés enclavados (método heredado)
	7.2. Apagado por voltaje alto
	7.3. Detección de nivel bajo
	7.4. Detección de nivel alto
	8. Funcionamiento avanzado
	8.1. Menú principal del equipo ATevo
	8.2. Botón de alarmas
	8.3. Botón de salud
	8.4. Seguridad y contraseñas
	Tres niveles de protección con contraseña

	8.4.1. Acceso a funciones de seguridad y configuración de contraseñas
	8.4.2. Ajustes de contraseñas
	8.4.3. Ajustes del acceso predeterminado
	8.4.4. Inicio de sesión en un nivel de autorización con contraseña
	8.4.5. Cierre de sesión
	8.5. Funciones de la tarjeta de memoria SD: opcional
	8.5.1. Instalación de la tarjeta de memoria SD
	8.5.2. Copiado de archivo de registro de eventos en la tarjeta SD
	8.5.3. Almacenamiento/recuperación de los ajustes en/desde la tarjeta de memoria
	8.5.4. Actualización del firmware a través de la tarjeta de memoria (v2.6.6 y anteriores)
	Preguntas frecuentes (FAQ)

	8.5.5. Actualización del firmware a través de la tarjeta de memoria (v2.7.0 y posteriores)
	Actualización con un archivo único
	Convenciones del nombre de archivo
	Ejemplos de nombres de archivo de firmware de ATevo

	Procedimiento de actualización
	Preguntas frecuentes (FAQ)

	9. Alarmas e indicadores
	9.1. Alarmas e indicadores heredados
	9.2. Indicador de alarma común y otros activadores de alarmas
	Configuración de la alarma común
	Alarma de prioridad alta y alarma de prioridad baja

	9.3. Tabla resumen de los LED de alarmas
	9.4. Visualización de alarmas
	Barra de alarmas activas
	Lista de alarmas activas
	Registros de alarmas

	9.5. Alarmas avanzadas
	9.6. Restablecimiento de los relés de alarma enclavados
	9.7. Prueba de batería abierta
	9.7.1. Ajustes de la prueba de batería abierta
	9.7.2. Ejecución de pruebas de batería abierta
	Ejecución de pruebas de forma periódica
	Ejecución de la prueba de forma manual

	9.7.3. Restablecimiento de la alarma de batería abierta
	10. Sistema de salud Hindle
	Generalidades
	Componentes
	Pantallas de introducción y advertencias
	Selección de la prueba
	Pantallas de las pruebas


	11. Registros de eventos
	11.1. Visualización del registro de eventos
	11.2. Visualización del registro de salud Hindle
	11.3. Eliminación de los registros de eventos
	11.4. Almacenamiento de los registros de eventos
	12. Compensación de temperatura de la batería
	12.1. Instalación de la opción TempCo
	PROCEDIMIENTO
	Configuración de la opción TempCo

	12.2. Uso de la opción TempCo
	NOTAS
	Pantalla HOME (Inicio) con la opción TempCo

	12.3. Curvas de compensación de temperatura
	EJEMPLO

	13. Detección remota
	13.1. Conexión de la detección remota
	ESQUEMA

	13.2. Procedimiento de cableado de detección remota
	Preparación:
	Cableado
	Notas

	13.3. Configuración de los puentes de detección remota
	Localización de los puentes de configuración de la Remote Sense (detección remota)
	Habilitación de la Remote Sense (detección remota)
	Habilitación de la Local Sense (detección local)

	13.4. Deshabilitación de la detección remota
	14. Entradas/salidas auxiliares
	14.1. Placa de entrada/salida (E/S) auxiliar
	14.2. Conexiones a la placa de E/S auxiliar
	Conexiones cableadas de fábrica
	Cableado de otras conexiones a la placa de E/S auxiliar

	14.2.1. Cableado de las conexiones de relés
	Procedimiento
	Notas

	14.2.2. Cableado de conexiones de entradas binarias
	Procedimiento
	Notas

	14.2.3. Cableado de conexiones de entradas analógicas
	Procedimiento
	Notas

	14.3. Configuración del hardware
	Dirección de la placa de E/S auxiliar
	Configuración del voltaje de entrada binaria

	14.4. Configuración del software para relés
	14.5. Configuración del software para entradas binarias
	14.6. Configuración del software para entradas analógicas
	15. Forced Load Sharing
	15.1. Introducción de FLS y requisitos del sistema
	Introducción
	Requisitos de sistema

	15.2. Configuración de Forced Load Sharing
	Forced Load Sharing instalada de fábrica
	Instalación de Forced Load Sharing en campo

	15.3. Cableado de los cargadores ATevo para Forced Load Sharing
	Configuración del equipo ATevo para Forced Load Sharing

	15.4. Funcionamiento de Forced Load Sharing
	15.4.1. Requisitos para mantener Forced Load Sharing
	15.4.2. Modo independiente virtual
	15.4.3. Alarmas de Forced Load Sharing
	15.5. FLS en combinación con otras funciones del cargador
	Temperature Compensation (compensación de temperatura) con Forced Load Sharing
	Alarma de Open Alarm (batería abierta) para Forced Load Sharing
	Timed Equalize (ecualización temporizada) con Forced Load Sharing
	Auto-Equalize (autoecualización) con Forced Load Sharing
	Actualizaciones del firmware con Forced Load Sharing

	15.6. Solución de problemas del equipo ATevo para Forced Load Sharing
	16. Mantenimiento
	16.1. Mantenimiento de rutina
	16.2. Pedido de partes de repuesto
	16.3. Reemplazo de componentes defectuosos
	16.3.1. Extracción de la carcasa de seguridad y reemplazo de la placa de control principal
	Extracción de la carcasa de seguridad
	Reemplazo de la placa de control principal
	Preparación:
	Extracción del panel de control principal existente:
	Instalación de una nueva placa de control principal:


	16.3.2. Reemplazo de las placas de adaptadores de comunicación
	Reemplazo de una placa de adaptadores de comunicación serial
	Reemplazo de la placa del adaptador de comunicación Ethernet

	16.3.3. Reemplazo del conjunto del rectificador/disipador térmico o placa de alimentación
	Preparación:
	Extracción del rectificador existente:
	Instalación de un rectificador nuevo:
	Reemplazo de la placa de alimentación

	16.3.4. Reemplazo del suministro de alimentación de CC
	16.3.5. Reemplazo de la placa de E/S auxiliar
	Preparación:
	Extracción de la placa de E/S auxiliar existente:
	Instalación de la nueva placa de E/S auxiliar:

	16.3.6. Reemplazo del conjunto de la placa del condensador de filtro
	Preparación:
	Extracción del conjunto de la placa del condensador existente:
	Instalación del conjunto nuevo de la placa del condensador:

	16.3.7. Reemplazo de la placa MOV del supresor de sobretensión de CA
	16.3.8. Reemplazo del condensador de filtro del eliminador: opcional
	Preparación:
	Extracción del condensador existente:
	Instalación del conjunto del condensador de reemplazo:

	16.3.9. Reemplazo de los disyuntores
	Preparación:
	Para disyuntores kAIC estándar:
	Para disyuntores kAIC para voltaje medio o alto:

	16.3.10. Reemplazo del transformador de aislamiento de alimentación
	Preparación y extracción del transformador existente para todos los equipos ATevo:
	Para los equipos ATevo con transformador de entrada estándar (sin la opción multitoma):
	Para los equipos ATevo con transformadores multitoma:
	Instalación del transformador nuevo para todos los equipos ATevo:
	Para los equipos ATevo con transformador de entrada estándar (sin la opción multitoma):
	Para los equipos ATevo con transformadores multitoma:
	Para todos los equipos ATevo:

	16.3.11. Reemplazo de los inductores de filtro
	Preparación para la extracción del inductor:
	Instalación del nuevo inductor para todos los equipos ATevo:

	17. Apéndices y planos
	17.1. Apéndice A: Especificaciones
	Tabla 1: Especificaciones
	Tabla 2: Especificaciones, continuación

	17.2. Apéndice B: Planos estándar
	17.3. Apéndice C: Información de control de documentos
	Números de revisión: Documento y página
	Paquete de datos de las partes
	Planos
	Disponibilidad en línea de información relacionada

	17.4. Mejoras del firmware v2.7.0

